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20.1 Dateieigenschaften

20.2 Tipps
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20.4 Messung aus Windows Explorer 6ffnen
1. Allgemeines

1.1 Erklarung
Die Software basiert auf Microsoft Excel und ist geeignet fir alle Rollenpriifstande
Urspriinglich wurde es speziell fiir Vespa mit Schaltgetriebe entwickelt. Mittlerweile ist fir alle 2-Takt, 4-Takt
und Variomatik Fahrzeuge erweitert und optimiert. Die Software ist konzipiert Leistungen bis 1500PS und
Geschwindigkeiten bis 500km/h darzustellen.
Gemessen und berechnet wird nach dem Tragheitsprinzip.
Es wird die Radleistung nach DIN 70020, SAEJ1349, EWG 80/1269 oder ohne Korrektur berechnet.
Das Verwenden von einer externen Bremseinrichtung ist moglich falls die externe Bremse den Bremswert an die
Steuerung weiterleiten kann.
Eigenverluste des Priifstandes kdnnen gemessen werden.
Motor und Antriebsverluste kénnen gemessen werden.
Alle dargestellten Werte in dieser Beschreibung sind keine reprasentativen Werte!
Die Software wird standig weiterentwickelt und die Beschreibung von Zeit zu Zeit angepasst. Es kann also
Softwareversionen geben die mit dieser Beschreibung optisch nicht 100% Ubereinstimmen oder es ist eine
Funktion noch nicht erfasst.
Etwaige Fehler in der Beschreibung bitte an LUZ riickmelden.

1.2 Messprinzip
Wahrend der Beschleunigungsfahrt misst die Steuerung die Anderung der Rollendrehzahl.
Nach(!) erfolgter Messung werden die Daten an den PC Ubertragen wo sie nach geltenden Formeln der Physik
aufbereitet werden. Die Messpunkte haben eine laufende Nummer welche nach der Ubertragung nochmal auf
Vollstandigkeit Gberprift werden.
Mittels Ubersetzung, Tragheitsmoment, Rollendurchmesser, Lufttemperatur, Umgebungsluftdruck,
Luftfeuchtigkeit, Signal/Umdrehung wird eine PS und NM Kurve in wéhlbarer Abhéngigkeit von berechneter
Motordrehzahl oder gemessener Geschwindigkeit angezeigt.
Fir Variomatik Fahrzeuge gibt es eine eigene Funktion ohne NM da es keine fixe Ubersetzung gibt. Die PS
werden korrekt angezeigt. da sich die Ubersetzung aus der Formel selbst streicht.

1.3 Genauigkeit und Justage
Das System misst um ein Vielfaches genauer als der Motor lauft oder die Hardware angefertigt werden kann.
Sollten die Ergebnisse nicht passen muss man mit dem Tragheitsmoment den
Priifstand ,,justieren*. Damit sollte man sorgféltig umgehen und sich z.B. an mehreren anderen
Prifstanden orientieren welche bereits nachgewiesen verwendbare (und nicht das
wiinschenswerteste!) Ergebnisse vorweisen. Dafir sollte man mit dem Prufstand am selben Ort
sein und einen stabil laufenden Motor haben welcher eine sehr gute Wiederholgenauigkeit hat.
Da das Prinzip der Rollenprfstande fur grofle Ungenauigkeit Spielraum l&sst sind selbst diese
Ergebnisse mit VVorsicht zu genieRRen.
(Unterschiedliche Rollen, unterschiedliche Rollendrehzahlen, Anpressdriicke, Handhabun...)
Diese ,,Justage* sollte man sofort am Anfang machen. Ebenso wie das Ermitteln der Lagerverluste, die man
zumindest alle 1000 Messlaufe einmal kontrollieren sollte. (siehe 6.2)

1.4 Einsatzbereich
Dieser Softwarestand funktioniert nur in Verbindung mit der dafiir gebauten LUZ Priifstandsteuerung ab oben
angefiihrtem Hardwarestand.
Generell ist dieses System gedacht um die an Rollenpriifstanden anfallende Leistung zu ermitteln. Wie die
Leistung dafiir zustande kommt ist der Steuerung egal. Ob von einem Auto, Quad, Motorrad, Roller oder auch
Elektromotor.

1.5 Software
Die Programmierung wurde mit Microsoft Excel umgesetzt. Darum ist auch Microsoft Excel (Office)
erforderlich. Wie jedes Windowsprogramm und auch andere Software hat es VVor und Nachteile. Vorteile sind
ganz klar Strukturierung und Diagrammmaglichkeiten, was auch der Hauptgrund flr diese Entscheidung war.
Nachteile sind grafische Mdglichkeiten was man an der eher nicht modernen Darstellung im Messfenster sieht.
Da LUZ aber auf Handhabung und Funktionalitat mehr Wert legt wurde dieser Weg gewahlt. Das geht auch
soweit das es von LUZ einen frei verfligharen Viewer gibt (siehe 17), mit dem jeder der Microsoft Excel auf
dem Rechner hat, die Kurven laden, ansehen und vergleichen kann. Die ganze Software ist in der einen Datei
,,Pruefstand.exe* enthalten. Sie funktioniert nur auf dem einen Rechner im Ordner ,,c:\Pruefstand*
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1.6 Empfehlungen
Bei der Softwareentwicklung wird ganz speziell auf Bedienfreundlichkeit und Nachverfolgbarkeit Wert gelegt.
Beziiglich Nachverfolgbarkeit ist gemeint, dass man die Software komfortabel dafiir nutzen kann um auch nach
Jahren noch die Messungen ,,lesen” zu kénnen. Dafiir sind die Ansichten ausgelegt, es gibt vorgegebene und frei
konfigurierbare Detailmdglichkeiten (siehe 9). Um gewtinschte Messungen unter tausenden von Messungen
schnell zu finden gibt es eine spezielle Suchfunktion (siehe 16).

e Benutze die Details, sie ziehen sich durch das ganze Programm und sind, vor allem, nach Jahren eine
grofB3e Hilfe beim Suchen und ,,Lesen der Messungen. Diese Messungen sind deine Erfahrung!

e Beschreibe die Details korrekt und immer gleich. SpaBbegriffe und immer andere Schreibweisen
erschweren die Suche unter tausenden Messungen extrem

e Kaonfiguriere deine Details (siehe 9.5) um sie noch schneller und ohne Fehler zu nutzen.

e Archiviere die Messungen mit der Dateiendung .luz (siehe 5.2.36)

e  Archiviere regelmaRig deine Messungen — am besten in einer guten Cloud z.B. Google.drive

SYSTEM

Fur den Prifstand sollte ein eigenes Laptop benutzt werden!
Automatische Windows Updates sollten deaktiviert werden. Das ist nicht zwingend notwendig, aber eine Empfehlung
Link zum Download der notwendigen Software und Treiber

2.1 Systemvoraussetzungen

= Win XP, Vista, Win 7, Win 8, Win10, Win11, 32 Bit oder 64

= Microsoft Excel 2010, 2013, 2016, 2019, 2021, 365(OfflineVersion) 32-Bit (VBA Applikation darf
nicht abgewéhlt werden bei der Microsoft Office Installation — wird standardmaRig bei Office mit
installiert)

= USB 2.0 oder héher und falls man Bluetooth nutzen méchte 5.0 oder hher

= Bildschirmaufldsung X-Achse mindestens 1280

= Generell empfehle ich einen eigenen Rechner nur flr den Priifstand und min. eine HD-
Monitorauflosung (1920x1080)

=  Automatische Updates sollten deaktiviert sein!

= Bei Virenscanner muf} die Pruefstand.exe Datei als Ausnahme hinzugefiigt werden damit es nicht in
Quarantane verschoben wird.

2.2 manuelle Installation
Hier eine manuelle Einrichtung am Rechner als Beispiel mit Windows 7 und Excel 2016

2.2.1. OWC11 OWCl11.exe starten und bestétigen bis die Software installiert wurde.
Alle Microsoft Office Programme sollten dafiir geschlossen sein.

2.2.2 USB Treiber
e Download Treiber

o Entpacke die ZIP Datei
e Fir 64 Bit Windows: dpinst-amd64.exe starten
e Fir 32 Bit Windows: dpinst-x86.exe starten
o Bestétige die Windows Sicherheitsmeldung
e Ab Windows 10 normalerweise nicht mehr notwendig
Geratetreiberinstallations-Assistent Name ) ;v dows-Sicherheit 52 E
indaws-Sicherhei
Treiber werden installiert.. ~ FTDIUSB Drivers - - - .
el installi & orduino.cat @ Der Herausgeber der Treibersoftware konnte nicht tiberpriift
& arduino.inf werden.
% dpinst-amdbd.exe i
S dpinst-x86.exe ) . T
1, 0ld_Arduing_Driversai < Diese Treibersoftware nicht installieren
- - = Sie sollten auf der Website des betreffenden Herstellers nach aktualisierter
(=) READMEtt Treibersoftware far das Gerat suchen.
— > < Diese Treibersoftware trotzdem installieren
_// —J Installieren Sie nur Treibersoftware, die Sie von der Website oder einem
Waten i s e T sl wurden.Dise Vorgengkorm e Zet E:;Z”r;’:%Eu’jlfﬂi:’:;e's‘fg:’:‘:‘:j;‘d":r:egnx‘;z;;‘ﬂ'j’f;f;:";’;sz
auem Verlust bzw. Diebstahl von Informationen fiihren.
) Details inblenden

Abbrechen
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e USB Treiber Installation fertigstellen

Gerdtetreiberinstallations-Assistent

Fertigstellen des Assistenten

5

Die Treiber wurden auf dem Computer installiert.

Sie konnen jetzt das Gerat an den Computer anschliefen. Falls Sie
Uber ine entsprechende Gebrauchsanweisung verfugen, sollten
Sie diese zuerst lesen.

Treibemame Status
s Arduino LLC {www ardui... Betriebsbereit

< Zurick [ Fertig stellen ] | Abbrechen |

e  Steuerung mit Computer mittels USB Kabel verbinden. Warten bis die Hardware
betriebsbereit ist

e  Gerate Manager 6ffnen und Com Schnittstelle einstellen

e  Com Schnittstelle 1-9 (hier z.B. 3) erforderlich, Baudrate 115200 (Baudrate einzustellen ist ab
Windows 7 nicht mehr erforderlich da das Programm das selber erledigt)

&= Gerate-Manager =

Datei  Aktion  Ansicht 7

e ANcal NERN ? Nl NN T

Doiian Eigenschaften von Arduino Mega 2560 (COM3) = b
4 = De i
@ Akkus Anschlusseinstellungen | Treiber | Details

15" Anschlisse (COM & LRI
15 Arduine Mega 256
15" ECP-Druckeranschluss [TPF

15" Intel(R) Active Management Technology - 50
" Silicen Labs CP210x USE to UART Bridge (CON
Audio-, Video- und Gamecontroller
Bildverarbeitungsgerite Paritat: | Keing ~

Bluetooth-Funkgerat

'..._-I_-' Computer Stoppbits: |1 -
- ¥ ControlVault Device f -
) DVD/CD-ROM-Laufwerke usssteuenng: [kene ]

Bits pro Sekunde:

Datenbits: |8

m

% Eingabegerite (Human Interface Devices)
By Grafikkarte |
.-EF Jungo

=]

Erweitert... || Standardwerte |

Laufwerke

-J*| Méuse und andere Zeigegerite

- Monitore

uF Netzwerkadapter

'+ Bluetooth-Gerat (PAN]) £2

¥ Bluetooth-Gerdt (RFCOMM-Protokoll-TDI) 22
3 Intel(R) Dual Band Wireless-AC 7260 £2

¥ Intel(R) Ethernet Connection [217-LM %2 OK | [ Abbrechen
¥ Remote NDIS based Internet Sharing Device
o VirtualRow Host-Onbe Fthernet Ardanter

2.2.3 Ordner anlegen
C:\Pruefstand .... Programmordner
C:\Messungen .... Fiir alle Messungen
C:\Pruefstand\Konfig .... Fiir eine oder mehrere Konfigurationseinstellungen
C:\Pruefstand\Archiv .... Fur Datensicherung von Pristand.exe! EMPFEHLUNG!!!
C:\Pruefstand\Bilder .... Fiir exportierte Kurven in JPEGs fiir’s Internet

2.2.4 Excel einrichten
Die Bezeichnungen variieren bei den verschiedenen Excel Optionen.
o  Excel 6ffnen
e Register Datei — Optionen
e  Trust Center (Vertrauensstellung Center) auswéhlen
e Einstellungen fiir das Trust Center
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Excel-Optionen

Allgemein @ Sorgen Sie fir die Sicherheit Threr Dokumente und des Computers.

Formeln

Dokumentpriifung Sicherheit 8 mehr

Speichern Besuchen Sie Office.com, um weitere Informationen zum Datenschutz und zur Sicherheit zu erhalten.
Sprache Micresoft Trustwerthy Computing

Erweitert

Microsoft Excel-Trust Center
Meniband anpassen

Das Trust Center enthilt Einstellungen fiir Sicherheit und Datenschutz, um far die

Symbolleiste fiir den Schnellzugriff Sicherheit des Computers zu sorgen. Es wird daven abgeraten, diese Einstellungen fu Einstellungen far das Trust Center..,
andem, =

Add-Ins

Trust Center

Trust Center l_lg

Vertrauenswirdige Herausgeber

ActiveX-Einstellungen fiir alle Office-Anwendungen
Vertrauenswirdige Speicherorte

) Alle Steuerelemente ohne Benachrichtigung deaktivieren
Vertrauenswirdige Dokumente
) Eingabeaufforderung anzeigen, bevor UFI-Steuerelemente (Unsafe for Initialization) mit zusétzlichen

Kataloge vertrauenswirdiger Add-Ins ) Einschrénkungen und SFI-Steuerelemente (Safe for Initialization) mit minimalen Einschrinkungen aktiviert werden
Add-Tns ) Eingabeaufforderung anzeigen, bevor alle Steuerelemente mit minimalen Einschrénkungen aktiviert werden

. . @ Alle Steuerelemente ohne Einschrankungen und ohne Eingabeaufforderung aktivieren (nicht empfohlen, weil
ActiveX-Einstellungen potenziell gefahrliche Steuerelemente ausgefihrt werden konnen)

Makroeinstellungen
X |} Abgesicherter Modus (beschrankt den Zugriff des Steuerelements auf Thren Computer)
Geschitzte Ansicht
Meldungsleiste
Externer Inhalt
Zugriffsschutzeinstellungen

Datenschutzoptionen

Sicherheitscenter

Vertrauenswirdige Herausgeber
’ ! g g Einstellungen fiir Makros

Vertrauenswardige Speicherorte .
! Alle Makraos ohne Benachrichtigung deaktivieren

Vertrauenswirdige Dokumente ) Alle Makros mit Benachrichtigung deaktivieren

sdd-Ins () Alle Makras auBer digital signierten Makros deaktivieren

@ Alle Makros aktivieren inicht empfohlen, weil potenziell gefdhrlicher Code ausgefuhrt werden kannj
ActiveX-Einstellungen

e G L 2 e Entwicklermakroeinstellungen

Geschitzte Ansicht Zugriff auf das YBA-Projektobjektmodell vertrauen

Statusleiste
Externer Inhalt
Einstellungen far den Zugriffsschutz

Datenschutzoptionen

C=

e  Optionen mit OK beenden
o Excel schlieRen

2.2.5 Lizenzdaten auslesen
Siehe 2.3

2.2.6 Pruefstand.exe
Das Programm wird speziell fiir einen Rechner lizensiert und von LUZ zugesendet.
o Die Datei muss nach C:\Pruefstand kopiert werden
e  Programm starten
e Die Konfig Einstellungen durchfiihren. Siehe Kapitel 6.

Hinweis: Altere Versionen heilRen Priifstand.exe

Falls beim Offnen von Pruefstand.exe am Anfang dieses Fenster kommt. Bestatigen. Kommt diese
Meldung erneut, dann Excel Optionen einstellen — siehe 2.2.4

Seite 9 von 128



Prifstand [Geschitzte Ansicht] - Microsoft Excel

infilgen  Seitenlayout  Formeln  Daten  Uberorifen  Ansicht
i i3 Y] {7} T}

v P LF
(¥ Geschiltzte Ansicht  Diese Datei stammt von einem Internetspeicherart und kann ein Risiko darstellen. Klicken Sie hier, um weitere Details anzuzeigen, | Bearbeitung aktivieren

Falls die Infoleiste auftaucht. Inhalte aktivieren. Kommt diese Meldung erneut dann, Excel Optionen
einstellen — siehe 2.2.4

(® Priffstand - Micresoft Excel

3 Kopieren ~

Einfugen u
vg o Format dbertragen = —

Zwischenablage Schriftart Zahl Formatvorlagen

1) sicherneitswarnung  Einige aktive Inhalte wurden deaktiviert. Klicken Sie hier, um weitere Details anzuzeigen. Inhalt aktivieren

Falls dieses Fenster auftaucht. Kommt diese Meldung erneut, dann Excel Optionen einstellen — siehe
224

Excel Einstellung @

-

- \ Der programmatische Zugriff auf das Visual Basic-Projekt ist nicht
' sicher
In Excel Opticnen,/Sicherheitscenter/Makros dem Zugriff auf das VBA
Projekt vertrauen Danach diese Arbeitsmappe erneut &ffnen

2.3 Software Update
Es besteht bereits eine bestehende Installation und es soll nur die Excel Datei am Rechner erneuern werden, oder
es wurde eine manuelle Installation durchgefihrt.
Vor Version 200309 waren die Bezeichnungen des Ordners und der Datei “Priifstand”. Danach wurde die
Bezeichnung auf “Pruefstand” geéndert. Darum wird in der Anleitung ein “?”” verwendet. 1 Beispiel deiner
mdoglichen Situation findest man nach der Anleitung.

Schritt flir Schritt Anleitung um eine neue Version zu verwenden.

1.

11.
12.
13.
14.
15.
16.

Hier im Unterordner “LUZ Installation und Update” kann man die Datei ReadData.vbs an einen beliebigen
Speicherort herunterladen (Falls der Link nicht funktioniert dann manuell in den Browser einfiigen.
https://drive.google.com/drive/folders/0B7zD6104bOZwWRFBsRjBVSTFPdDQ)

Starte ReadData.vbs mit der rechten Maustaste und wahle aus dem Kontextmeni "Run as Administrator"
bzw. "Ausflhren als Administrator"

Jetzt wird, falls nicht vorhanden, ein Ordner mit c:\Pruefstand erstellt und in diesem Ordner wird die Datei
Data.LZI hinterlegt. Diese Datei enthalt Rechner spezifische Daten die fur die Verschlisselung der
Software verwendet wird. Keine Sorge, es werden keine personlichen oder sensiblen Daten verwendet.
Sende die Datei Data.LZI an Office@LUZ-RacingSystems.at

Es wird die verschlisselte Prifstands Datei mittels WETransfer.com zum Download zur Verfugung gestelit.
Dazu wird mittels eines Mails von WETransfer.com dartber informiert. Bitte auch den Spam Ordner
kontrollieren. Das Verschlisseln erfolgt normalerweise schnell, dauert aber nicht langer als 2 Tage.

Von der alten Version "Konfig archivieren" (z.B. mit Datum und Version) siehe 6.1

Die “alte” Version von C:\Pr?fstand.exe auf einen Speicherplatz deiner Wahl kopieren oder die Funktion
,.Backup starten verwenden. Siehe 6.4.

Speichere die neue Pruefstand.exe in deinen Prifstandsordner.

Pruefstand.exe starten

. deine zuvor gesicherte Konfig importieren (siehe 6.1). Bei Konfigs die mit einer &lteren Version erstellt

wurden kann es zu einer Hinweismeldung kommen, wo zum Schluss steht das die Konfig grof3teils
importiert wurde und abgebrochen wird. Das ist so in Ordnung.

Konfig durchsehen ob alles passt (Tragheitsmoment, Impulse.....)

Programm initialisieren

Nach dem Initialisieren - Speichern driicken

Konfig erneut archivieren (z.B. mit Datum)

den ganzen Ordner C:\Pr?fstand an einen Speicherplatz deiner Wahl archivieren

Fertig
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Sollte irgendwann das Programm nicht funktionieren oder etwas passiert sein (z.B. Tasten verandern sich) kann
man einfach die Datei Pr?fstand.exe von dem Speicherplatz deiner Wahl nach C:\Pr?fstand kopieren und man
kann weiterarbeiten.

Beispiel 1:

Falls du bis jetzt den Ordner c:\Prufstand und die Datei Prufstand.exe hast, und eine Datei mit Bezeichnung
Pruefstand.exe von LUZ erhdltst, dann kannst du ohne weiteres diese Datei nach C:\Prifstand kopieren und es
funktioniert.

2.4 Software Neu Installation
Vorausgesetzt wird ein Rechner der die Systemvoraussetzungen erfillt. Siehe 2.1.

Schritt fir Schritt Anleitung um eine Neu Installation durchzufiihren.

Hier als Beispiel mit Windows 7.

1.

Hier im Unterordner “LUZ Installation und Update” kannst du die Datei LUZ_Setup_vxxxxxXx.zip an einen
beliebigen Speicherort herunterladen (Falls der Link nicht funktioniert dann manuell in den Browser
einfugen. https://drive.google.com/drive/folders/0B7zD6104bOZwWRFBsRjBvSTFPADQ) Eine eventuell
auftretende Virenwarnung von Google mit OK bestétigen. Es ist alles in Ordnung!

1) LUZ Setur = AN0AN i
Offnen

aborange Searcher...
In neuem Fenster Gffnen

Suche mit Everything...

Alle extrahieren...
T7-Zip 3

Diese gepackte Datei extrahieren.
In dem entpackten Ordner setup.bat mit der rechten Maustaste anklicken und ,,als Administrator ausfithren*
LUZ Setup_v200804 »

Brennen Meuer Ordner

-~

Mame

LUZ Installation_Files
| Read me.tet
ReadData.vbs
] Setup.bat
Offnen
Bearbeiten
Drucken
) Als Administrator ausfihren

Behandeln von Kompatibilititsproblemen

Die Windows Meldung ob am Computer Veranderungen vorgenommen werden sollen, mit JA bestatigen.
Falls Excel gestartet ist kommt eine Meldung ob Excel beendet werden soll ohne(!) zu speichern. Bei
Eingabe ,,n“ wird das Setup abgebrochen. Bei Eingabe ,,y* wird Excel ohne Speichern beendet und das
Setup fortgefuhrt.
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6. Die Sicherheitswarnung (falls sie erscheint) mit ,,Offnen* bestitigen

-

Datei &ffnen - Sicherheitswamung &

Mochten Sie diese Datei offnen?

Mame: ..0804\LUZ_Installation_Files\PCeinrichten.vbs
Herausgeber:  Unbekannter Herausgeber

Typ: VBScript-Skriptdatei

YWon: ChUsers\mauerbad\Downloads\LUZ_Setup_v...

Cffnen | | Abbrechen

| Vor dem Offnen dieser Datei immer bestatigen

. Dateien aus dem Intemet kannen nitzlich sein, aber dieser Dateityp
[ '-‘H kann eventuell auf dem Computer Schaden annchten. Offnen Sie
N*)  diese Software nicht, falls Sie der Guelle nicht vertrauen. Welches
Risileo besteht ?

7. Installation bestétigen

B C\Windows\System32iomd.exe = = =

Y
ERFOLGREICH: Der FProzess "ERCEL.ERE" mit PID 6512 wurde heendet.
LUZ Installation »un

Ja | Mein
1 L

8. Zur Info fur LUZ (falls es Probleme gibt) wird jetzt die Windowsversion ausgelesen. Mit OK bestatigen

Your Windows Version is
W7 or Server 2008 R2 64 Bit

QK

9. Excel wird jetzt konfiguriert und die Erfolgsmeldung angezeigt
e

Microsoft Excel Makro configuration update is finished

10. Falls bereits eine Installation besteht gibt es noch einen Hinweis. Wenn mit ,, JA* bestatigt wird, dann wird
er Ordner C:\Pruefstand und alle Unterordner geloscht. Mit ,,Nein“ wird das Setup abgebrochen und man
kénnte z.B. noch Dateien oder Ordner sichern. Falls nach nach dem ,,JA* ein Hinweis kommt das es nicht
geléscht werden konnte wird das Setup abgeborchen. Nochmal versuchen oder feststellen warum das
Ldschen blockiert wird.
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An existing installation is found, Ovenwrite?
ATTEMTION: The complete Folder C:\Pruefstand and his subfolders will be
deleted!

Ja | Mein

11. Jetzt werden die Ordner angelegt

Create Folders finished

oK

12. Dateien werden kopiert*

Copy Files finished

QK

13. Jetzt kommt vielleicht eine Sicherheitswarnung ob eine Datei ausgefiihrt werden darf. Das mit Ausfihren
bestétigen.
Datei &ffnen - Sicherheitswamung S

Mochten Sie diese Datei ausfuhren?

@ MName: ..p v2IH0NMUZ Installation Files\owell.exe
Hersusgeber:  Microsoft Corporation

Typ:  Anwendung
Von:  Ch\Users\mauerbad\Downloads\LUZ_Setup_v...

Ausfiibren | | Abbrechen

Wor dem Offnen dieser Datei immer bestatigen

. Dateien aus dem Intemet kdnnen nitzlich sein, aber dieser Dateityp
|'r| kann eventuell auf dem Computer Schaden anrichten. Flhren Sie nur
"%/  Software von Herausgebem aus, denen Sie vertrauen. Welches

- Bisiko besteht?

14. Nach dieser Abfrage wird das OWC11 installiert. Das ist fur das Diagramm im Messfenster notwendig und
das Einzige was zusétzlich zur Standardausfiihrung von Excel notwendig ist. Die Zusatzinstallation zum
Abschluss bestétigen.
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1@ Microsoft Office 2003 Web Components Setup

Microsoft Office 2003 Web Components

Endbenutzer-Lizenzvertrag

Zur Fortsetzung der Microsoft Office 2003 Web Components-Installation miissen Sie den
Bedingungen des Endbenutzer-Lizenzvertrags zustimmen. Stimmen Sie dem Lizenzvertrag
2u, indem Sie unten das Kontrollkéstchen aktivieren.

ENDBENUTZER-LIZENZVERTRAG FUR MICROSOFT OFFICE- -
WEBKCHPONENTEN

WICHTIG - BITTE SORGFALTIG LESEN: Dieser
Endbenutzer-Lizenzvertrag ("EULA"™) ist ein
rechtsgiltiger Vertrag zwischen IThnen (entweder

als einzelner natiirlicher Person oder als

einzelner juristischer Person, in diesem EULA

"Sie"™ genannt) und dem Lizenzgeber fiir die
Microsoft-Softwaretechnologie, die das EULA

anzeigt und dazugehdrige Medien, gedruckte
Materialien und Dokumentation im elektronischen
Format umfasst (die "Software™). Die Software -

Iztjﬂ stimme ngen des Lizenzvertrags

[ Installieren ] [ Abbrechen ]

Falls es schon installiert ist kommt dieses Fenster. Dann konnte man auch auf ,,Abbrechen* klicken. In

diesem Fall auch die beiden weiteren Meldungen vom Abbruch dieser Zusatzinstallation mit OK bestatigen.
f&! Microsoft Office 2003 Web Components Setup n =

Microsoft Office 2003 Web Components D

Wartungsmodusaptionen

@) Microsoft Office 2003 Web Components im Originalzustand neu
- installieren oder reparieren.

In - Microsoft Office 2003 Web Components von diesem Computer
@g’“ﬁ deinstallieren.

< Zuriick [ Weiter > ] ’ Abbrechen ]

15. Jetzt werden die USB-Treiber installiert die fur die Steuerbox notwendig ist. Nur bis Windows 7. Bei
folgenden Windowsversionen sollten diese schon installiert sein. Falls das Fenster nicht von selber in den
Vordergrund kommt. Es blinkt vielleicht in der Taskleiste.

Davor kommt vielleicht wieder eine Sicherheitswarnung. Diese mit Ausfiihren starten. Der Name der

Installationsdatei ist abhédngig vom Betriebssystem. In diesem Fall dpinst-amd64.exe fir ein 64-Bit
Windows.

Datei &ffnen - Sicherheitswamung %

Mochten Sie diese Datei ausfuhren?

@ Mame: ..Z Installation Files\Driver\dpinst-amded.exe
Herausgeber: Microsoft Windows

Typ:  Anwendung
Von:  ChUsers\mauerbad\Downloads\LUZ_Setup_v...

Ausfilbren | | Abbrechen

Wor dem Offnen dieser Datei immer bestatigen

. Dateien aus dem Intemet kénnen nitzlich sein. aber dieser Dateityp
| al leann eventuell auf dem Computer Schaden anrichten. Flhren Sie nur
"®/  Software von Herausgebem aus, denen Sie vertrauen. Welches

- Risiko besteht?

Die Windowsmeldung ob am Computer was verandert werden darf, mit JA bestitigen. Danach die
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Installation der Treiber mit ,,Weiter starten. Mit ,,Fertig stellen* abschliessen.

Geratetreiberinstallations-Assistent - Geratetreiberinstallations-Assistent -

Willkommen Fertigstellen des Assistenten

Mit diesem Assisterten kinnen Sie Softwaretreiber
instalieren, die zum ordnungsgemaBen Ausfiihren siniger
Computergerate erforderdich sind.

Die Treiber wurden auf dem Computer installiert.

Sie kérnen jetzt das Gerat an den Computer anschiieBen. Falls Sie
uber eine entsprechende Gebrauchsanweisung verfugen, solten
Sie diese zuerst lesen

Treibemame Status
\ Arduing LLC {www ardui_. Betriebsbersit

Kiicken Sie auf "Weiter", um den Vorgang fortzusstzen

16. Die Verknipfungen werden am Deskop angelegt
||

shortcut installation on desktop finished

17. Um die Software von LUZ zu erhalten muss eine Datei an Office@LUZ-RacingSystems.at gesendet
werden. Diese Datei enthalt Hardwaredaten vom Rechner. Die Software wird sich dann nur auf diesem

Rechner im Ordner c:\Pruefstand starten lassen.

Um diese Datei zu erstellen muss vielleicht die Sicherheitswarnung fiir die Datei ReadDATA.vbs mit

,Offnen bestitigt werden.

Machten Sie diese Datei offnen?

3 Mame: .._v201M0\LUZ_Setup_v201210'ReadData.vbs
Herausgeber:  Unbekannter Herausgeber

Typ:  VEBScript-Skriptdatei

Won:  C\Users\mauerbad\Downloads\LUZ_Setup_v...

Offrien I [ Abbrechen

Wor dem (ffnen dieser Datei immer bestatigen

. Dateien aus dem Intemet kénnen nitzlich sein, aber dieser Dateityp
| _\ﬁl kann eventuell auf dem Computer Schaden anrchten. Offnen Sie
“®/  diese Software nicht, falls Sie der Quelle nicht vertrauen. Welches

- Risiko besteht?

18. Die Datei DATA.LZI wurde jetzt erstellt und liegt im Ordner c:\Pruefstand.
Diese Datei sende an Office@LUZ-RacingSystems.at

LX)

Data Reading finished.

Send File

ChPruefstand\\Data.L7T

to LuzRacingSystems@ Gmail.com

You get the file Pruefstand.exe back. This file you have to copy to c\Pruefstand

oK
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19. Beende die Installation mit einer Taste oder schliesse das Fenster
r©

B C\Windows\System32\cmd.exe

LUZ Installation »un
LUZ Inzstallation Ready?
Driicken Sie eine beliebige Taste . .

&

20. Du bekommst die verschliisselte Prufstandsdatei mittels WETransfer.com zum Download zur Verfligung

gestellt. Dazu wirst du mittels eines Mails von WETransfer.com dariber informiert. Kontrolliere auch
deinen Spam Ordner. Das Verschliisseln erfolgt normalerweise schnell, dauert aber nicht langer als 2 Tage.

Kopiere die Datei Pruefstand.exe nach c:\Pruefstand.

Wichtig: Virenscanner schlagen Alarm bei der Datei die du erhaltst. Darum schalte deinen Virenscanner ab,
oder flige eine Ausnahme flr Pruefstand.exe hinzu. Man kann auch eine Ausnahme fiir einen Ordner mit
Unterordnern hinzufiigen. Das waére fur den Ordner c:\Pruefstand sinnvoll und den Ordner wo die Backups

liegen von Pruefstand.exe. StandardmaRig ist da c:\Pruefstand\Backup eingestellt.

21. Starte das Programm.
22. Wéhle deine Sprache aus

Sprachauswahl

=,

Sprache / Language / Lingua:
Deutsch =1

English = 2

ltaliano = 3

Mederlands = 4

Abbrechen

=
_Abrecten |

23. Wéhle deine Monitoreinstellung (siehe auch 6.9 — Auflésung auswéhlen) falls die Auflésung des Rechners

nicht dabei ist wahle eine die dem am nachsten kommt

Eingabe . »

=,

Wihlen sie eine Menitorauflésung und Zoom
(Einstellungen in der Systemsteuerung)

. 1280:4024  100%%
« 1366768

.. 1600:900

« 16801050

. 1920:11080

Bl 2 B [ [

10...1280:1024 125%
11... 1366768

12... 1600200

13... 1680:1050
14...1920:1080

8]
Abbrechen

I)g

4

24. Stelle die Konfiguration der Software fur ich passend ein. Siehe 6.

25. Archiviere die Konfiguration
26. Speichere diese Software

27. Erstelle ein Backup vom ganzen Ordner c:\Pruefstand an einen Ordner deiner Wahl. Und am besten auch an

einen externen Speicherplatz
28. Fertig
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Software das erste Mal starten
2.5 Sprach und Regionseinstellung

In der LUZ Software kann man verschiedene Sprachen einstellen (siehe 6.3). Die Software wird standig
weiterentwickelt und es wird auch versucht das Programmunabhéngig von diesen Windowseinstellungen zu
gestalten. Allerdings beeinflussen manche Einstellungen die Programmierung. Es kann also durch die unzéhligen
Kombinationsmdglichkeiten dieser Einstellungen, zu Konstellationen kommen die nicht getestet sind und einen
Fehler verursachen kénnen. Die Programmierung ist mittlerweile so ausgelegt das es nicht mehr relevant sein sollte,
aber wenn man auf der ganz sicheren Seite sein will sollten die Sprach und Regionseinstellungen wie folgt
verwenden werden.
Die Sprache kann umgestellt werden aber Region und Sprache — Format soll auf Deutsch eingestellt sein.

¥ Region und Sprache @

Formate |H|.rfer|thahsort I Tastaturen und Sprachen I \c’erwahung|

Format:

[Deutsch (Deutschland) vl

Sortiermethode dndern

Daturmns- und Uhrzeitformate

Datum (kurz): [ TT.MM.IL -
Datum (lang): [TTTT, T. MMMM 111 -
Uhrzeit (kurz): [HH:mm v]
| Uhrzeit (lang): | HH:mm:ss -
Erster Wochentag: [Montag v]

Was bedeutet die Schreibweise?

Beispiele

Datum (kurz): 25.03.2019

Daturn (lang): Montag, 25, Marz 2019
Uhrzeit (kurz): 13:43

Uhrzeit (lang): 13:43:46

[ Weitere Einstellungen...

Verbindung mit dem Internet herstellen, um Informationen zum Andern von
Sprachen und regionalen Formaten zu erhalten

[ oK ] ’ Abbrechen ] T

a

le Detail sind es die Dezimaltrennzeichen und die Listentrennzeichen welche Fehler
verursachen, wenn sie nicht so wie im Bild eingestellt sind.
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2.6

2.7

& Format anpassen B
Zahlen |Wéhrung | Uhrzeit I Datum | Sortierung
Beispiel
Positiv:  123.456.789,00 Negativ:  -123.456.789,00
Dezimaltrennzeichen: . -
Anzahl der Dezimalstellen: ’2 v]
Symbool far Zifferngruppierung: . -
Zifferngruppierung: ’18.456.?89 ']
MNegatives Vorzeichen: - -
Format fir negative Zahlen: ’—1,1 v]
Fihrende Mullen anzeigen: [0_? v]
Listentrennzeichen: : -
|

MaBsystern: [ Metrisch hd ]
Standardziffer: [018456?89 v]
Ziffernersatz: l Mie - ]

Klicken Sie auf "Zuricksetzen”, um die

Systemstandalrdeinstellungen fiir Zahlen, Wahrung, Uhrzeit

und Datum wiederherzustellen.

Ok ] [ Abbrechen ] Ubernehmen

Monitore

In der LUZ Software kann man das Bild auf einen 2. Monitor erweitern (siehe 6.7). Man kann alles normal
handhaben wie bei Windows ublich.

Bekanntes Problem: Mit einer Einschrankung. Excel, speziell die Tasten in Excel, hat ein Problem mit der
Anderung der Auflosung wihrend Excel geoffnet ist. Es andern sich willkiirlich die GréRen der Tasten und lassen
sich nicht mehr reparieren. Vorbeugend sollte man also beim An oder Abstecken eines Monitors die Priifstand.exe
schlielen. Sollte der Fehler trotzdem auftreten, dann einfach Excel ohne(!) Speichern schlielen. Sollte man
allerdings schon gespeichert haben dann kann man die Datei bis zum letzten gesicherten Stand wiederherstellen.
Siehe 2.7

Ab Version 200601 ist in der Software, wo es méglich war, so programmiert das dieses Problem nicht passieren
kann oder zumindest sofort eline Hinweismeldung erscheint.

{ Kentrolle @

_ —
| IQI Systeménderung erkannt
Nl

Bei gedffnetem Microsoft Excel, kann es Probleme geben wenn
Monitoreinstellungen gedndert werden.

Tasten, Optionsfelder oder Schriftgréfen verdndern sich unwiderruflich,
Schliesse das Programm chne Speichern!

Die Aufldsung ven Monitor 3 hat sich verdndert! 1024 768 --= 800 x 600

Programm sichern und wiederherstellen

Wie bei jedem Programm in dem Daten gespeichert sind sollte man von Zeit zu Zeit archivieren.

Es sollte nicht nur mindestens eine Sicherung auf dem lokalen Laufwerk liegen, sondern auch irgendwo anders. Das
Programm ist dabei nicht das Problem. Das bekommt ihr im Falle einer defekten Festplatte auch von LUZ. Das
Problem ist eher das die Messungen verloren sind bei einer defekten Festplatte.

Die Pruefstand.exe liegt unter C:\Pruefstand.

Die Prufstand_Konfig.xIsx liegt unter dem in der Konfig eingestelltem Ordner. (siehe 6.4)

Das Wiederherstellen der Pruefstand.exe ist einfach.
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- Zuerst sollte man eine neue Konfig archivieren damit keine Einstellungen verloren gehen (siehe 6.1)
- Dann wahlt man vom Backup Ordner die Pruefstand.exe und kopiert diese nach C:\Prifstand

- Die bestehende Datei iberschreiben beim Kopieren

- Programm starten

- Die zuvor archivierte Konfig importieren (siehe 6.1) falls gewtinscht

2.8 Bluetooth Hardware

Eine Bluetooth Verbindung als Alternative zum USB ist bei V5 (rote Alubox) standardméRBig enthalten. Bei &lteren
Boxen kann es nachgeristet werden.

Mit Bluetooth Verbindung kénnen Ziindungseinfliisse zu keinen Verbindungsabbriichen mehr fiihren. Allerdings ist
Bluetooth nicht ganz so einfach zu handhaben wie USB. Bei der Installation oder auch im Problemfall. Bei USB
steckt man meist nur Aus und Ein. Bei Bluetooth mu3 man eventuell den Adapter deaktivieren und wieder
aktivieren. Und im Schwerefall sogar den Rechner neu starten.

Sollte der Rechner kein Bluetooth haben kann das mit einem USB Bluetooth Adapter fiir kleines Geld nachgekauft
und am Rechner angesteckt werden. Bei Windows 7 oder &lter muR man dann Bluetooth installieren. Meist von der
beiliegenden CD mdglich. Bei Windows 10 sollte keine Installation notwendig sein. Ob man Bluetooth hat und es
aktiv ist sieht man wenn man das Bluetooth Signal rechts unten in der Taskleiste hat.

# B B

Da eine schnelle Verbindung erforderlich ist funktioniert auch nicht jeder Bluetooth Adapter korrekt. Ob im Laptop
eingebaut oder als USB Steckvariante. Man erkennt das, wenn bei der Ubertragung der Messwerte Fehlermeldungen
kommen. z.B. Messpunkte fehlen oder Klimadaten fehlen.

Bluetooth >5.0 Adapter funktionieren normalerweise schnell genug. Sollte der Laptop also keinen Bluetooth 5.0
Adapter integriert haben und es zu beschriebenen Problemen kommen dann sollte der integrierte Adapter deaktiviert
werden und stattdessen ein Bluetooth 5.0 USB Adapter verwendet werden. Das Deaktivieren des Adapters erfolgt im
Geréte Manager. Mit der rechten Maustaste auf den Adapter klicken und Deaktivieren oder Deinstallieren. Danach
den USB Adapter installieren. Entweder wird das automatisch nach dem Anstecken erledigt oder man muf es
manuell installieren von einer beiliegenden CD.

‘Gerate-Manage

Dratei  Aktion  Ansicht 7
= 5|0 HE| & F s

| |
a = DellMA4800

4§ Akkus

475 Anschlisse (COM & LPT)

-5 ECP-Druckeranschluss (LPT1)

7 Intel(R) Active Management Technology - S50L (COME)
%" StandardmaBgige Seriell-uber-Bluetooth-Verbindung (COMS)
i LT StandardméEBgige Seriell-Gber-Bluetooth-Verbindung (COMT)
p - Audio-, Video- und Gamecontroller

b -Z& Bildverarbeitungsgerite
4--8 Bluetooth-Funkgerét

i B Intel) Treibersoftware aktualisieren...
H B Microsq
L - /M Computer
-i.'.r ControlVad Deinstallieren
d -4y DVD/CD-Ry
. U3 Eingabeger
By Grafikkarte Eigenschaften
.- Jungo

Deaktivieren

Mach gednderter Hardware suchen

b < Laufwerke
3 P“_l, Mause und andere Zeigegerite
.| Monitore
¥ Metzwerkadapter
D Prozessoren

| -4 Sicherheitsgerat
N Y S Y

Bluetooth ist auch reichweitenbegrenzt. Also je ndher die Box am Rechner umso stabiler und schneller ist die
Verbindung.

Das fur LUZ verwendete Bluetooth Modul ist ein HCO5 Class2, maximale Reichweite 10m bei optimalen
Bedingungen ist Werksangabe), realistisch sind eher bis 3m bei dieser hohen Ubertragungsrate von 115200.

Die Bluetooth Hardware Konfiguration wird hier nicht genauer angefihrt da diese Installationen variieren und man
fur die Arbeiten einige Computerkenntnisse haben sollte.

Sollte sich die Steuerung manchmal nicht verbinden lassen, kann ein Aus-Einschalten der Steuerung hilfreich sein.
Auch das Abstecken des USB Kabels ist notwendig um die Steuerung spannungsfrei zu bekommen.

Aktuell noch in Beobachtung — aber es gibt den Hinweis das die Bluetooth Verbindung stabiler ist wenn kein USB
Kabel angesteckt ist.
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3.

Steuerung Hardware

3.1

3.2

Spannungsversorgung

Input DC 14 — 24V/(bei unter 24V kann kein Drehgeber mit 24V betrieben werden!)
5,5 x 2,1 Klinkenstecker.

Mindestens 0,5A.

Sicherung in der Platine: 5x20mm Glasrohrsicherung mit 500mA flink

Drehimpulsgeber / Drehzahlsensor

Aber Version 2023_03_12 besteht die Mdglichkeit statt dem Drehimpulsgeber einen Sensor zu verwenden der nur
einmal pro Rollenumdrehung ein Signal gibt. Es wird mit dieser Funktion also nicht gezahlt pro Umdrehung sondern
die Zeit gemessen. Beide Funktionen benutzen denselben Eingang und es muf nur in der Software umgestellt
werden. (siehe 6.2).

Naturgem@nR ist das Arbeiten mit der 1 Impuls Sensor L&sung im ganz niedrigen Rollendrehzahlbereich nicht so
effektiv.

Digitaler Eingang 5 -24V fir Rollensignal (getestet sind 100 — 1024 Imp/U).

LUZ Standard ist ein Omron E6B2-CWZ6C bzw. E6B2-CWZ5B 1000 Imp/U

Vorbehaltlich ungewdhnlich hoher Rollendrehzahlen kann auch ein 500er notwendig sein. Bei niedrigen Drehzahlen
kdnnte man auch auf 2000 Imp/U wechseln. Einzustellen in der Hardwarekonfig (siehe 6.2) Eine Eingangsfrequenz
von 100kHz an der Steuerung kann funktionieren, sollte aber nicht tberschritten werden um die korrekte Funktion
sicherzustellen.

o Pin 1: Spannungsversorgung 5, 12, oder 24V in der Steuerung mittels Jumper einstellbar

o Pin 2: GND Eingang von NPN Drehgeber

o Pin3: 0V Versorgung fiir Drehgeber

o Pin4: Spannungseingang von PNP Drehgeber 5-30V

Ab V5 (rote Alubox)

o Pin 1: Spannungsversorgung 5 oder 24V an der Riickseite umschaltbar
o Pin 2: GND Eingang von NPN Drehgeber

o Pin 3: 0V Versorgung fir Drehgeber

o Pin4: Spannungseingang von PNP Drehgeber 5-30V

Bei der Montage muss darauf geachtet werden das der Drehgeber mechanisch spannungsfrei montiert wird. Der
Drehgeber sollte keinen zu groRen Vibrationen ausgesetzt sein. Schlageinwirkungen auf den Drehgeber haben einen
Defekt zur Folge. Aufgrund des geringen Gewichts und der geringen Beanspruchung reicht in der Regel ein simpler
Winkel mit Langldchern. VVorausgesetzt die Rolle lauft rund. Hochprézise Konstruktionen sind normalerweise nicht
erforderlich! Ein welliges Ergebnis der Kurve deutet oftmals auf Vibrationen hin welche auf den Drehgeber wirken,
die oftmals auch vom Reifen oder Beschadigungen am Fahrzeug kommen.

3.3 Zindungsabnehmer Kupfer

Optional digitaler Eingang 5 — 24V flr Zindfunke (Zindfunkenanzahl pro Umdrehung ist in der Software
einstellbar)

Es muss nicht der LUZ Ziindungsabnehmer verwendet werden. Die Spannungsversorgung ist nicht fir hohe
Leistung ausgelegt. Externe Spannungsversorgung ist moglich, wenn GROUND verbunden wird.

Vor V5 (Plastikbox)

o Pin1:12vDC OUT

Pin 2: 5-24V Input von Drehzahlsensor

Pin 3: OV

Pin 4: 5V Analogeingang 1 — nur ohne Option Analogeingénge

Pin 5: 5V fur Versorgung Analogeingang — nur ohne Option Analogeingdnge

O O O O

Ab V5 (rote Alubox)

o Pin 1: 12VDC Versorgung fiir Drehzahlsensor, niedrige Leistung

Pin 2: 5-24V Input von Drehzahlsensor, lauft Giber einen Spannungsregler 5V
Pin 3: OV

Pin 4: 5V Input von Drehzahlsensor ohne Spannungsregler

Pin 5: 5V Versorgung fir Drehzahlsensor, niedrige Leistung

O O O O

3.4 Ziundungsabnehmer Lichtwellenleiter
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3.5

3.6

3.7

3.8

3.9

(Vor V5 Optional) Lichtwellenleitereingang LWL fiir Zindfunke
LUZ Lichtwellenleiter sollte verwendet werden.
o SMA Anschluss

Klimasensor

Barometrischer Sensor (Klimabox) fir Temperatur und Luftdruck (und Feuchtigkeit ab VV2017_10_01)

BMP085 ohne Feuchtigkeit, BME280 mit Feuchtigkeit. Mit diesen Daten wird in der Software (falls angewéhlt),
das Ergebnis abhéngig von der Einstellung nach DIN 70020, SAEJ1349 oder EWG 80/1269 korrigiert.

Ab V5 (rote Alubox) ist der Klimassensor mit einem 1m langen ACPC Kabel mit RJ10 Steckern extern ausgefuhrt.
Davor war es direkt an der Steuerung hinten angebaut.

Er sollte den gleichen Klimabedingungen ausgesetzt sein wie die Ansaugluft des Motors. Feineinstellen (siehe
Konfig 6.10)

Funkfernbedienung

Funkfernbedienung (siehe 20.3)

Standardmagig ist ein 315MHZ Handsender mit 4 Tasten dabei. Diesen braucht man nicht einlernen. Wenn er nicht
mehr funktioniert ist entweder die Batterie leer oder ein Defekt am Handsender oder Empfanger

Ab V5(rote Alubox) wird die Fernbedienung auf der Platine mittels Pin aktiviert. Davor wird die Funkfernbedienung
mit einem Jumper auf der Platine (Seriell Inputs) aktiviert.

Fernbedienung

(Vor V5 Optional) 4 digitale Eingénge 5V fiir Hardware Fernbedienung (siehe Fernbedienung 20.3)

5 poliger M12 Signalstecker, Aktivierung mittels Jumper auf der Platine, Die Fernbedienung ist eine handelstibliche
4 Kanal Fernbedienung 315MHZ, ohne Kodierung

Vor V5 (Plastikbox)

o Pin 1: Spannungsversorgung 5V
Pin 2: Taste A - START

Pin 3: Taste B - STOP

Pin 4: Taste C - MESSUNG
Pin 5: Taste D - ENTER

o O O O

Ab V5 (rote Alubox) unterer 6 poliger Stecker von links nach rechts, sind standardmaiig mittels Pin auf der Platine
aktiviert.

Buchse 1: 0V Eingang, aktiviert die Fernbedienung

Buchse 2: Signalversorgung 0V

Buchse 3: Taste C - NACHSTE MESSUNG

Buchse 4: Taste D — ENTER

Buchse 5: Taste A — START

Buchse 6: Taste B — STOP

O O O O O O

Zeitronix ZT2 Lambda / EGT
(Vor V5 Optional) RS232 Schnittstelle fur Zeitronix Lambda / EGT Messung (siehe 6.11)
Zeitronix bietet eine serielle Schnittstelle an und hat die Beschreibung der Schnittstelle freigegeben. Damit
empfangt die LUZ Steuerung fertige und glaubhafte Daten welche in der Software live dargestellt werden und in
der Leistungskurve mitangezeigt werden kénnen. Fir die Abgastemperaturmessung EGT ist eine Sonde Typ K
notwendig. Zeitronix 9 poligen SUB D Stecker an der Steuerung anstecken und in der Konfig aktivieren. Siehe
6.11

Zeitronix ZT3 Lambda
(Vor V5 Optional) Optional RS232 Schnittstelle fiir Zeitronix Lambda Messung (siehe 6.11)
Zeitronix bietet eine serielle Schnittstelle an und hat die Beschreibung der Schnittstelle freigegeben. Damit
empfangt die LUZ Steuerung fertige und glaubhafte Daten welche in der Software live dargestellt werden und in
der Leistungskurve mitangezeigt werden kdnnen. Zeitronix 9 poligen SUB D Stecker an der Steuerung
anstecken und in der Konfig aktivieren. Siehe 6.11

3.10 Analogeingéange

2 Analogeingénge frei konfigurierbar in der Software (siehe 6.12) vor V5 als Option
5 poliger M12 Signalstecker

Vor V5 (Plastikbox)

o Pin 1: Spannungsversorgung 5V
o Pin 2: Analogeingang 1 0-5V

o Pin 3: Spannungsversorgung 0V
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o Pin4: Analogeingang 2 0-5V

Ab V5 (rote Alubox) 4 poliger Wago Stecker von links nach rechts
o Pin 1: Spannungsversorgung 5V

o Pin 2: Spannungsversorgung 0V

o Pin 3: Analogeingang 1 0-5V

o Pin4: Analogeingang 2 0-5V

3.11 externe Bremse
(Vor V5 Optional) 9pol SubD Stecker fiir einen Anschluss einer externen Bremse (siehe 6.13)
Wirbelstrombremsen oder dhnliches. Die Regelung der externen Bremse muss extern erfolgen.
o Pinl: 24vDC

Pin2: 12vDC
Pin3: 5VvDC
Pin4: GND

Pin5:  Analog Input 0-5V von externer Bremse NM

Pin 6: Analog Output 0-5V an externe Regelung Solldrehzahl
Pin 7:  Analog Output 0-5V an externe Regelung Ist Drehzahl
Pin 8: Digital Output externe Regelung Ein/Aus

Pin9: GND

O 0O O O O O O O

Ab V5 bis Version April 2023 Platinenversion v5q (rote Alubox) oberer 6 poliger Wagostecker an der Rickseite von
links nach rechts

o Pinl: 5VvDC

Pin2: GND

Pin 3:  Analog Input 0-5V von externer Bremse NM

Pin 4:  Analog Output 0-5V an externe Regelung Solldrehzahl

Pin5:  Analog Output 0-5V an externe Regelung Ist Drehzahl

Pin 6: Digital Output externe Regelung Ein/Aus

O O O O O

Ab V5 Version April 2023 Platinenversion v5r (rote Alubox) gibt es die Mdglichkeit eine LUZ Bremsensteuerung
zu ordern. Diese wird mittels i2c Bus mit der Steuerung verbunden und enthélt einen frei einstellbaren PID Regler
um einen Leistungsteil zu steuern.

Oberer 6 poliger Wagostecker an der Riickseite von links nach rechts

o Pinl: SDA i2c Buskontakt fur Erweiterungsoption externe Bremsensteuerung

Pin2: SCL i2c Buskontakt fiir Erweiterungsoption externe Bremsensteuerung

Pin 3: 12V DC Spannungsversorung fir externe Bremsensteuerung

Pin 4: 0V flr externe Bremsensteuerung

Pin5: Analog Input 0-5V von externer Bremse NM (auch ohne externe Bremsensteuerung nutzbar)

Pin 6: Digital Output Ein/Aus (auch ohne externe Bremsensteuerung nutzbar)

O O O O O

3.12 Aluminiumbox Grau
War optional vor V5 erhaltlich.
Da es immer wieder zu Einfllissen von defekten oder streuenden Ziindungen kommen kann gibt es die Steuerbox
auch in Aluminiumausfiihrung. Von der Technik her dasselbe ist so der Prozessor vor den Elektromagnetischen
Feldern besser abgeschirmt. Verbindungsabbriiche PC-Steuerung werden so beseitigt. Eine Garantie fiir vollstandige
Funktion gibt es hier nicht, da Zindungen sehr stark auf Elektronik einwirken kénnen wo auch diese Abschirmung
zu wenig sein kann.

3.13 USB Anschluss
Das USB Anschlusskabel ist anfallig gegeniiber Stérungen von Ziindungen. Je kiirzer und besser das USB Kabel
desto weniger Verbindungsabbriiche bei streuenden Ziindungen gibt es. 10m erwiesen sich als sehr problematisch
bei manchen Ziindungen. Die gute Alternative ist die Verbindung tber Bluetooth siehe 3.14
o USB Kabel von guter Qualitat
o Nicht aktiv so kurz wie mdglich empfohlen
o  Aktiv maximal 10m empfohlen
o Eine USB Hub kann auch helfen falls es mit nicht aktiven Kabeln Probleme gibt.
Die Konfiguration des USB Anschlusses siehe 2.2

3.14 Bluetooth Verbindung

Vorausgesetzt das Bluetooth funktioniert HardwaremaRig (siehe 2.9) kann man die Steuerung folgend mit dem
Rechner verbinden.
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3.14.1 Windows 7
e  Steuerung einschalten
e Windows Taskleiste unten rechts Bluetooth Symbol anklicken
e Bluetooth Netzwerkgeréte anzeigen oder Gerét hinzufligen auswahlen
e ,LUZ Bench Control“ Gerit auswihlen und mit Weiter bestétigen

) :" Gerdt hinzufdgen

Wahlen Sie ein Gerdt aus, das diesemn Computer hinzugeflgt werden soll. |

Meue Gerdte werden weiterhin gesucht und an dieser Stelle angezeigt.

— LUZ Bench_Control
| Bluetooth
= Andere

3

Wie soll vorgegangen werden, wenn das Gerdt nicht gefunden wird?

[ Weiter ][ Abbrechen ] |

e Option Kopplungscode eingeben auswahlen und ,,1234* eingeben

@ j’ Gerdt hinzufigen
- o e S e -

Geben Sie den Kopplungscode fir das Gerat ein.

Hiermit wird Gberprift, b Sie die Verbindung mit dem richtigen Gerét
herstellen.

1234|

Der Code wird entweder auf dem Gerdt angezeigt, oder er befindet sich
in den im Lieferumfang des Gerdts enthaltenen Informationen,

LUZ_Bench_Control

Wie muss vorgegangen werden, wenn der Code fir die Gerdtekepplung nicht gefunden werden kann?

[ Weiter ][ Abbrechen ]

o  Gerétetreiber werden jetzt installiert. Die Windows Updates kdnnen (ibersprungen werden. In der
Taskleiste unten rechts kann man den Fortschritt ansehen wenn man darauf klickt.

§ } Das Gerat kann jetzt verwendet werden. ™ *
¥ Die Geratetreibersoftware wurde erfolgreich installiert. )
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:_] Gerdtetreiberinstallation ﬁ

Installieren von Gerdtetreibersoftware

StandardmédBgige +f Verwendung jetzt méaglich
Seriell-aber-Bluetooth-Verbindung (COM2T)
Eluetooth-Peripheriegerdt i_# Windows Update wird durchsucht...

Das Herunterladen der Gerdtetreibersoftware von Windows Update kann einige Minuten
dauern.
Herunterladen von Treibersoftware von Windows Update Gberspringen

Schliefen

Das Gerdt erscheint jetzt in den Bluetooth Geraten. Hier kann das Geréat im Fehlerfall auch entfernt
werden um es neu mit dem Rechner koppeln zu kénnen.

—

Gerat hinzuflgen Drucker hinzufdgen Gerat entfernen

Unter Windows kénnen erweiterte Gerdtesymbole und -informationen aus dem Internet angezeigt werden. Klicken 5i... X%

4 (erdte (1)

LUZ_Bench_Cont
rol

- | LUZ_Bench_Control
J Kategorie: Andere

ie Com Schnittstellen sind jetzt im Gerate Manager sichtbar. In diesem Fall Com5 und Com?. Die
Nummern werden je nach Rechner frei vergeben.

25 Gerate- Manager e o= | |

Datei  Aktion  Ansicht  ?

a = Dellh4800 -
> 49 Akkus |;|
4 73" Anschliisse (COM & LPT) 5
- 77 Arduino Mega 2560 (COM3)
------ ? ECP-Druckeranschluss (LPT1)
——L=LIntel(R] Active Managarment-Fechnology-SOL [COMA)

| - ? StandardmaBgige Seriell-Gber-Bluetooth-Verbindung (COMS)
P ndardméafgige Seriell-Gber-Bluetooth-Verbindung (COMT
. -8 Audio-, Video- und Gametomtrotter il
e ST TR AP SR
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e Inder Taskleiste unten rechts auf das Bluetooth Symbol mit der linken Maustaste klicken und
Einstellung 6ffnen auswahlen

Gerdt hinzufdgen
Herstellen einer Verbindung far ein Gerdt zulassen

Bluetooth-Netzwerkgerite anzeigen

Einem persanlichen Metzwerk beitreten

(= L ——
C Elnﬁellungen aftnen
e

Adapter dearrivreren

Sy tfernen

hFE @

2 ¢ @
o
Anpassen...

o  Feststellen welche die Ausgehende Com Schnittstelle ist. In diesem Fall Com5. Fenster wieder
schliessen. Die Com Schnittstelle darf nicht groRer als 9 sein. Sollte das der Fall sein muf3 im
Gerédtemanager manuell eine Com Schnittstelle unter 9 ausgewahlt werden. Natlrlich mu man dabei
darauf achten das keine andere Funktion beeintrachtigt wird. Bei Windows 7 mull man dann das Gerét
,»LUZ Bench_Control* nochmals als Bluetoothgerit entfernen und neu hinzufiigen, oder den Bluetooth
Adapter deaktivieren und aktivieren. Bei USB wiirde ein simples Aus und Einstecken reichen.

£} Bluetooth-Einstellungen @

Optionen | COM-Anschlisse |Hardware | Freigegebener Drdner|
Dieser Computer verwendet die unten aufgelisteten COM-Anschldsse
(seriell). Lesen Sie im Bluetooth-
Gerdtehandbuch, ob ein COM-Anschluss erforderlich ist.

Anschluss  Richtung Name
COMS Ausgehend LUZ_Bench_Control 'SPP Dev'
COM7 Eingehend  LUZ_Bench_Control

lHinzungen...] I Entfernen ]

Einen COM-Anschluss fir ein Bluetooth-Gerdt auswéhlen

[ oK ] [ Abbrechen ] Ubernehmen

e Inder Priufstands Konfig die richtige Bluetooth Schnittstelle einstellen. Und falls man mit Bluetooth
anstatt USB verbinden will auch Auswahl ,,USB Verbindung vorrangig* deaktivieren. Falls die
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Software mit der Box verbunden ist, dann einmal ,,Disconnect® und wieder ,,Connect®

Einstellungen

1000

3,56

]

Hardwsare ]A\Igemein I Datei ] Drucken I Ubersicht] Messen ] Mess\aufl Zoom ] Klima ] EGT/Lambda 1 Analog ] Analog NM I Admin ]

Drehgeber [Signale / Umdrehung]
Tragheitsmoment Rolle [kgm?2]
Feinjustage des Priifstandes

Rollendurchmesser [m]
Feinjustage km/h

COM Port USB [1 - 9]
Baudrate 115200

COM Port Bluetooth [1 - 9]
Baudrate 115200 /8/n/1/n
Code; 1234

I USB Verbindung vorrangig
¥ Permanente Com Port Uberwachung

¥ permanente Monitor Uberpriifung

Lager und Rollenverluste

5 Lager und Rollenverluste [Nm] ~ akiuele Verluste
Ubernehmen

Anleitung: Messung starten und wihrend der Beschleunigung(!)
mit irgendeinem Fahrzeug den Hinterreifen anheben. Nach einigen [
Sekunden freilaufender Rolle die Messung Stoppen.

Dadurch werden nur die Rollenverluste gemessen.
Danach >aktuelle Verluste abernehmen<.

Das Ganze mehrmals durchfilhren zur Kontrolle! Welche
Ubersetzung eingestellt ist, ist unwichtig!

Bluetooth Verbindung Bluetooth Empfanger
Hardware Online Info Hardware riicksetzen Ziindung Sensor
{nur dber USE) riicksetzen

gespeichert
Aktuelle Seite espeicherte Werte .
p gest Schiiessen
speichern wiederherstellen
Konfig archivieren Konfig importieren Software Version: v5.201203 Programm initialisieren Erweiterte Konfiguration

3.14.2 Windows 10
Steuerung einschalten
Windows Taskleiste unten rechts Bluetooth Symbol anklicken

Bluetooth Netzwerkgerate anzeigen oder Geréat hinzufiigen auswahlen
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Kontrollieren ob Bluetooth eingeschalten ist und Bluetooth — oder anders Gerat hinzufiigen auswahlen

- o x|

Einstellungen

@ Statseite Bluetooth- und andere Gerate
AnEtElIng Sichen 1) Bluetooth- oder anderes Gerét hinzufd
Gerite
Bluetooth
BB Bluetooth- und andere Gerate @D -
15 Drucker 8 Scarvier Jetzt als "HSAWIONBO024° sichtbar
O Maus 5
Maus, Tastatur & Stift
B3 Touchpad O Dell MS116 USB Optical Mouse
Eingabe

o stift und Windows Ink Weitere Gerate

Realtek USB GbE Family Controller
() Automatische Wiedergabe Mit USB 3.0 verbunden

USB Audio
8 uss [1))) Mit USB 3.0 verk

unden

D Benachrichtigungen anzeigen, wenn eine schnelle Kopplung
méglich ist
Wenn diese Opt

Gerat hinzufiigen

Gerat hinzuflgen

Wiéhlen Sie die Art des Geréts aus, das Sie hinzufligen méchten.

Bluetooth
Mause, Tastaturen, Stifte oder Audiogerdte und andere Arten von Bluetooth-Geréten

Drahtlose Anzeige oder Docking-Station
Drahtlose Monitore, Fernseher oder PCs, die Miracast oder drahtlose Docking-Stationen
verwenden

Alle weiteren
Xbox-Controller mit Drahtlosadapter, DLNA und mehr

Abbrechen
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,LUZ Bench Control* Gerit auswihlen und Code ,,1234“ eingeben und Verbinden

Gerat hinzufiigen

Gerat hinzuflgen

Stellen Sie sicher, dass das Gerét eingeschaltet und auffindbar ist. Wihlen Sie unten
ein Gerdt aus, um eine Verbindung herzustellen.

J HBC-Logger 516-1600175
J HBC-Logger 516-1600171

LUZ Bench_Control

Verbindu 1 hi

> PIN fiir LUZ

Verbinden Abbrechen

Abbrechen

Das Gerdt sollte jetzt gekoppelt sein.

Einstellungen o X

@ Startseite Bluetooth- und andere Gerate

Einstellung suchen £ ]

4 Bluetooth- oder anderes Gerat hinzufigen

Gerite
Bluetooth

E8 Bluetooth- und andere Gerite @

B Drucker & Scaniier Jetzt als “HSAWIONBO024" sichtbar

O Maus 5

Maus, Tastatur & Stift
E3 Touchpad O Dell MS116 USB Optical Mouse
B Eingabe

Weitere Gerate

[il LUZ_Bench_Control

o Stift und Windows Ink

() Automatische Wiedergabe

8 use .R‘eal‘(;eliUSB GbE Family Controller

verbunden

@) (2

3
rbunden

[[] Benachrichtigungen anzeigen, wenn eine schnelle Kopplung
méglich ist
Wenn diese Option aktiviert ist, ké hnell eine Verbindung mit

nen Sie s
serdten herstellen, die sich in der Nshe und im

titzten Blueto

Kopplungsmodus befinden

Hinunterscrollen um die Auswahl Weitere Bluetooth Optionen auswéhlen zu kénnen. Hier kann man
dann feststellen welche die ausgehende Com Schnittstelle ist. In diesem Fall Com8. Fenster wieder
schlielen. Die Com Schnittstelle darf nicht groRRer als 9 sein. Sollte das der Fall sein muss im
Geratemanager manuell eine Com Schnittstelle unter 9 ausgewahlt werden. Natirlich muss man dabei
darauf achten das keine andere Funktion beeintréchtigt wird. Bei Windows 10 reicht es normalerweise
wenn man Bluetooth danach einmal aus und ein schaltet. Bei USB wirde ein simples Aus und
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Einstecken reichen nach einer COM Nummer Anderung.

Einstellungen

{n Startseite

Einstellung suchen

Geréte

Bluetooth- und andere Gerite

I < @b

Drucker & Scanner

Maus

Touchpad

Eingabe

& Stift und Windows Ink

() Automatische Wiedergabe

USB

Bluetooth- und andere Gerate "

Lassen >le dlese Uption aeakuviert, damit Tur neue Lerate bel

Verwendung getakteter Internetverbindungen ke
(Treiber, Infos und Apps) heruntergeladen wird. S
zusétzliche Kosten.

Bluetooth noch schneller aktivieren

Um Bluetooth ohne Offnen der Einstellungen eind
wiahlen dort das Symbol ,Bluetooth”.

Verwandte Einstellungen

Geréte und Drucker
Soundeinstellungen
Anzeigeeinstellungen

Weitere Bluetooth-Optionen

Dateien tber Bluetooth senden oder empfangen

Haben Sie eine Frage?

0 Bluetooth-Einstellungen X

Optionerf” COM-Anschliisse rdware
Dieserfi(_venwendet die ugten aufgelisteten COM-Anschliisse

(seriell). Lesen Sie im Bluetooth-Gerdtehandbuch, ab ein
COM-Anschluss erforderlich ist.

Name
LUZ_Bench_Control ‘SPP Dev'

Anschluss
COM
comM9

Richtung

Ausgehe...
Eingehend LUZ_Bench_Control

Hinzufiigen.. Entfernen
Abbrechen Ubernehimen

Bluetooth-Verbindungen reparieren
Freigeben von Dateien (iber Bluetooth

Neuinstallation von Bluetooth-Treibern

e Inder Prifstands Konfig die richtige Bluetooth Schnittstelle einstellen. Und falls man mit Bluetooth
anstatt USB verbinden will auch Auswahl ,,USB Verbindung vorrangig* deaktivieren. Falls die
Software mit der Box verbunden ist, dann einmal ,,Disconnect* und wieder ,,Connect®

-
Einstellungen

[S5)

3.15 Pin Belegung

Hardware ]Allgemein } Datei } Drucken ] Ubersicht I Messen ] Messlauf] Zoom } Klima ] EGT/Lambda ] Analog ] Analog NM } Admin I

1000 Drehgeber [Signale / Umdrehung]

Tragheitsmoment Rolle [kgm?2]

3,36 Feinjustage des Priifstandes
031 Rollendurchmesser [m]

r

Feinjustage km/h

,37 COM Port USB [1 - 9]
Baudeata-115200 (8/0/1/)

8 COM Port Bluetooth [1 - 9]
Baudrate 115200 /8/n/1/n
Code: 1234

I USB Verbindung vorrangig

¥ Permanente Com Port Uberwachung

Lager und Rollenverluste

5 Lager und Rollenverluste [Nm]  aktuelle Verluste
tibernehmen

Anleitung: Messung starten und wahrend der Beschleunigung(!)
mit irgendeinem Fahrzeug den Hinterreifen anheben. MNach einigen
Sekunden freilaufender Rolle die Messung Stoppen.

Dadurch werden nur die Rollenverluste gemessen.
Danach >aktuelle Verluste ibernehmen-<.

Das Ganze mehrmals durchfiihren zur Kontrolle! Welche
Ubersetzung eingestellt ist, ist unwichtig!

b permanente Monitor Uberprifung Hardware Online Info Bluetooth Verbindung Bluetooth Empfanger
EulErE e =2 Hardware riicksetzen Zindung Sensor
(nur dber USB) riicksetzen
gespeichert
Aktuelle Seite gespeicherte Werte Schiiassen
speichern wiederherstellen
Kanfig archivieren Konfig importieren Software Version: v5.201203 Programm initialisieren Erweiterte Konfiguration

e e = e a — —=

Steuerungen vor V5 (rote Alubox) werden hier nicht mehr beriicksichtigt. Fiir Informationen kontaktieren sie bitte

LUZ.

Ab Version V5. Alle Pin Belegungen sind direkt am Boxaufkleber beschrieben.

Anderung der Belegung der externen Bremse ab April 2023 Platinenversion v5r.
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Kurvenansicht
Diese Ansicht ist dazu da um gespeicherte Kurven zu vergleichen und mit verschiedenen Mdglichkeiten anzusehen.

B Prusfstendaism - LUZ Racing Systems LUZ Prifstand

/I . Auto-Zeichnen Interpobiert
Ubersicht [l axMoricor  Softyare Dietmar Mauerbauer v5.220223 “

Anzeige DEL

Messen
mport | O 1

Zeichnen o

Drucken ||{)

Speichern

Init

' Keine Auswahl

Getriebe

Radzug.

Zeiten

Konfig

min:

max:

S—— -
max: O 15 X

Suchen |[()

Ansichten_|
Details E/A 7 B AUE

4.1 Messen: Umschalten zur Messansicht

4.2 Import: Es 6ffnet sich die Dateiauswahl mit dem in der Konfig eingestellten Pfad (siehe 6.4) um 1-16
gespeicherte Kurven auswéhlen zu kénnen. Nachfrage welche Kurve gewéhlt werden soll — siehe Konfig 6.6.

4.3 Zeichnen: Die Ansicht wird neu aufgebaut. Diese Funktion ist notwendig
falls Autozeichnen abgewihlt ist, oder Anderungen in der Konfig gemacht wurden.

Es wird die Ansicht aktualisiert welche mit der Taste Ansichten (siehe 4.29) eingestellt wurde
4.4 Drucken: Die Ansicht wird gedruckt, oder die Druckansicht wird gedffnet. (sieche Konfig 6.5)
4.5 Speichern: Da Windows und Excel Microsoft Programme sind, sollte man hier ab und zu mal
dricken! (Bekanntes Problem: Manchmal héngt sich Excel auf nach dem Bestétigen der OK Meldung
mit der Maustaste. Das Bestétigen der OK Meldung mit der Enter Taste funktioniert bis jetzt immer)
4.6 INIT: Die Kurvenansicht wird zurlickgesetzt auf Standardwerte. Kann man immer driicken
4.7 Auswahl U/min: Es werden die ausgewahlten Kurven mit PS und NM bei berechneter

Motordrehzahl angezeigt
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Eighon Touing I Delorto PHEE 36/ efEigenAns 32mm I HOTB0MDBS/PUNINLKASIZULF ohne I [=4881-1023]

4.8 Auswahl km/h: Es werden die ausgewahlten Kurven mit PS und NM bei gemessener
Geschwindigkeit angezeigt
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4.9 Auswahl Zeit: Es werden die ausgewahlten Kurven mit PS und NM in Abhéngigeit
der Zeit in Sekunden angezeigt. Diese Ansicht ist immer mit Minuswerten bei der Y-Achse.
Kurven die mit alteren Versionen aufgezeichnet wurden kénnen das nicht in der Ubersicht darstellen.
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4.10Auswahl Vario km/h: Es werden die ausgewahlten Kurven mit PS bei gemessener Geschwindigkeit
angezeigt. Nicht berechenbare Daten werden in den Details ausgeblendet. Die Ansicht Vario wird verwendet
wenn es keine fixe Ubersetzung gibt wie es bei Variomatikgetrieben der Fall ist. Oder wenn ein Gangwechsel
wahrend der Messung durchgefiihrt wurde.
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4.11Auswahl Vario Zeit: Es werden die ausgewéhlten Kurven mit PS in Abhéngigkeit der Zeit

angezeigt. Nicht berechenbare Daten werden in den Details ausgeblendet. Die Ansicht Vario wird verwendet
wenn es keine fixe Ubersetzung gibt wie es bei Variomatikgetrieben der Fall ist. Oder wenn ein Gangwechsel
wahrend der Messung durchgefiihrt wurde. Diese Ansicht ist immer mit Minuswerten bei der Y-Achse.
Kurven die mit alteren Versionen aufgezeichnet wurden kénnen das nicht in der Ubersicht darstellen.
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4.12 Vorwahl Pgem: Leistung gemessen (Pgem) zeigt nur positive Leistung die direkt am Rad gemessen wurde.
Normalerweise und idealerweise inklusive der Rollenverlustleistung (siehe Konfig 6.2)
Kurven die mit alteren Versionen aufgezeichnet wurden kénnen das nicht in der Ubersicht darstellen.
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4.12 Vorwahl Pnorm: Leistung nach Norm (Pnorm) zeigt die Motorleistung und nicht die Radleistung an,
welche durch ermitteln der Verluste am Ende einer Messung hochgerechnet wird.
Diese ist aber nur bedingt aussagekréftig da sehr viele Komponenten diesen Wert beeinflussen.
Siehe (5.2.39)
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|
4.14 Getriebe:  Aufruf des Getrieberechners (siehe Getrieberechner Kapitel 10)
4.15 Radzug:  Aufruf des Radzugdiagramms (siehe Radzugdiagramm Kapitel 11)
4.16 Zeiten: Aufruf des Steuerzeitenrechners (siehe Steuerzeitenrechner Kapitel 12)

4.17 Konfig: Aufruf des Konfig Fensters (siehe Kapitel 6)
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4.18 Interpoliert: Diese Funktion ist eine reine graphische Glattung. Durch diese Funktion lauft die
Kurve im Diagramm nicht genau durch die berechneten Max Werte.

4.19 gelbes Daten Fenster: Mit der rechten Maustaste auf das Farbfeld der gew(inschten Kurve hat man

die Maglichkeit das gelbe Daten Fenster anzuwéhlen mit den Daten der Kurve. Einige wollen auch

nachtraglich davon ein Foto machen

4.20Autozeichnen: Ist das aktiviert wird bei jeder Anderung die Kurvenansicht neu aufgebaut.

Ansonsten muss man manuell ,,Refresh* betétigen. Das kann man ausschalten, wenn
man z.B. einen langsameren Rechner hat und 6fter mal mehrere Kurven Aus/Ein
blenden will, oder sonstige mehrere Anderungen auf einmal durchfiihren will.

4.21 Auswabhlfeld:
Bei jeder Kurve wo eine Bezeichnung steht ist eine Kurve hinterlegt. In diesem Fall 1-3.
Angewéhlt sind die Kurven 1 und 3. Und zwar PS und NM bei beiden Kurven.

Bei jeder Anderung im Auswahlfeld wird mit aktiviertem Autorefresh die Ansicht aktualisiert. Die PS und NM
Spalte kann man ausblenden, wenn man immer nur beide Werte auf einmal ansehen mdchte. (siehe Konfig 6.6)
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11255

PO ISSBES5ILF ohne

4211

4.21.2

4.21.3

4.21.4

4215

Kein Kommentar I

Anzeige
Hier wird mit einem linken Mausklick an oder abgewahlt ob die Kurve in der
Ubersicht angezeigt wird. Auch die Details werden von der aktiven Kurve angezeigt.

PS

Hier wird mit einem linken Mausklick an oder abgewéhlt ob die PS dieser Kurve
angezeigt werden. War die Kurve bis dahin abgewahlt wird sie jetzt angewahlt. Sind
die NM auch abgewahlt wird die Kurve abgewahlt

NM

Hier wird mit einem linken Mausklick an oder abgewéhlt ob die NM dieser Kurve
angezeigt werden. War die Kurve bis dahin abgewahlt wird sie jetzt angewéhlt. Sind
die PS auch abgewahlt wird die Kurve abgewahlt

DEL
Die Kurve wird aus der Kurvenansicht geldscht. Fir erneutes Anzeigen muss sie
wieder importiert werden.

ALLE
Mit Klick auf die untersten Kastchen werden entweder alle Kurven an oder abgewahlt,
alle PS an oder abgewdhlt, alle NM an oder abgewahlt, oder alle Kurven aus der
Ansicht entfernt.

4.22 Diagramm PS/Umin min max:
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Hier kann man die minimalen oder maximalen Werte einstellen oder mit der rechten

Maustaste wahlen. Um eine genauere Ansicht zu erhalten.

Ist bei Umin_min der Wert 1000 eingestellt dann wird der minimal Wert automatisch berechnet.
Auswahl auch tber rechte Maustaste moglich.

(3] Prifstand.xisb - Maximale Ansicht Didi’s Prifstand © Mauerbauer Dietmar
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4.23 Details 1/O:
Hier kann man alle Details ansehen. Wenn mehrere Kurven geladen sind und man die Passende sucht um sie
auch anzuzeigen.
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4.24 Farben:
Abhéngig von der Einstellung in der Konfig (Siehe 6.6) wird der Hintergrund und Schriftfarben von den linken
Zellen unten bei den Details genommen. Wenn man die &ndert braucht man nur einmal Zeichnen driicken. Oder
die Farbreihenfolge ist immer die gleiche der
ausgewahlten Kurven.

4.25 PS/NM Vergleich
Hier kann man eine Berechnung einblenden welche den Unterschied der Fl&che der sichtbaren
Kurvenausschnitte anzeigt. Es wird immer die mindeste Flache gesucht und dann in Prozent die Mehrflache der
anderen Kurven angezeigt. PS und NM konnen einzeln eingeblendet (einstellbar in der Konfig siehe 6.6), an und
abgewahlt werden.
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4.26 Details
Die Details der einzelnen Kurven werden unterhalb der Reihe nach angefiihrt. Je strukturierter vorher die
Messung beschriftet wurde umso tbersichtlicher kénnen jetzt die Details verglichen werden.

(] Maximale Ansicht Didi’s Priifstand  Software Dietmar Mauerbauer - Prisfstand.xlsm | = =
i Didi’s Praifstand Ubersicht Software Dietmar Maverbauer v1.141201 el Mt
PS nach DIN 70020 ) Anzeige PS _NM__ DEL
= o=y Mauerbauer Distmar 2ebra (216 PS)123)
=1 Zebra 128 1 + L E
2 {3 zeman: import 0
5 Zebra 51 P S N1 Lo 2z o o E
/ \ Zeichnen [~ D0
20 o 3 ju} u} =
Drucken 0
18 o 4 O O E
Speichern 0
o 5 a o B
16 . ]
// it O 6 0 O &
! umin [}
1 / Y I kmfh o 7 o o =
| " varla 0
=] ] a o B
Getriebe 0
o kil ju} u} =
Radzug 0
_ o 0 o =} E
20| Zeiten [
=] hil a o B
Konfi
———_ Sl 15 < ’ADH 2 oo E

o
O ® o o E

\ s
.

5 Utmin 0o
miry: 4500 o 15 O o =

\ ‘ P5 Mauerbauer Dietmar Zebra (22 1PS) (131)
i 10 l...mn B v E

ma:

Zebra | M;

_
r Dietmar ¢ PKSOXLZ [ 120620941713 | 21.6 PS | 9045 Uimin | 17, NM | 752 Uimin | 11,1 km#h | 10864 Uimin | 1019,3 mbar | 23.7C Tk 6126
ABSEIZTA G

0
o 1 o o =

7500 8000 8500 ‘9000 9500 10000 10500 11000 11500 Detals 1/0

ORT W' ' BENHS3P105/150cem | Palinifinaleg 25-18 0T Plastild 1200g | | k=10062

Parmakit Direkt wWForce
M3RC

Keihin Pk 351 5eh i ns!sforce’ | HOTFOMDEIPJOMLISIILF ohne | Kein Kommentar | 4.68kam’

Zeile 1:

Messungsnummer
Fahrzeug/Name/Messungsname
Datum/Zeit

Maximale PS

Bei Drehzahl

Maximale NM

Bei Drehzahl

Maximale Geschwindigkeit
Maximale Drehzahl

Luftdruck

Temperatur
Gesamtubersetzung (mit Reifen/Rolle)

O 0O 00O OO O0OOoOO0oOOoOOo

4.26.1 2-Takt

Zeile 2:

Zylinder

Kurbelwelle/Malie

Zindung/Zindungseinstellung/Schwungscheibe/Gewicht der Schwungscheibe
Steuerzeiten

Korrekturfaktor der sich aus Luftdruck und Temperatur ergibt

O O O O O

Zeile 3:

Auspuff

Vergaser/Ansaugweg

Bediisung

Kommentar

Tragheitsmoment der Rolle/ Impulse des Drehgebers

O O O O O O

4.26.2 4-Takt

ma: ]
O 6 _E

|
Detsils BIA o E  ALLE

. PS

1

[ [ [ LPS | Wmin | .MM [ Umin Lkmth | Utmin | singegebene Ubersstzung: 1

Motortyp k A I Aufladung kA { Buspuff kA Hockenwelle: k A Zeiter: k. Programm: kA ko

Zulinderkopf: k& Luftsystem: kA Einl tem: k..
— Dindertep [ ChsysomkAlErssssysim

Daten: k A Mafe: kA Kein Kommentar J=ke by =k @

Zeile 2:

Motortyp

Aufladung / Auspuff
Nockenwelle / Zeiten
Programm
Zylinderkopf

O O O O O

Zeile 3:
o  Luftsystem / Einlasssystem
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o Vergaser/Ansaugweg
o Daten/ Male
o Kommentar
o Tréagheitsmoment der Rolle / Impulse des Drehgebers
1] 1t [ LPS | Umin [ .NM [ Uimin Lkmth | Uimin | eingegebens bersetzung: 1
. PS Detail 1 k.A. [ Detail 2: k@, { Oetail 3: kA, Detail 4: k.. { Oetail 5: kA, Oetail 6 kA, k=karr.
Detail 7: k.. [ Detail B: k.A. { Detail 3: k.A. Detail 10: k.A. { Detail 11 kA, Kein Kommentar J=k b =k A,

4.26.3 Individuell

Die Bezeichnung der individuellen Details kann in der Konfig (siehe 6.3) festgelegt werden.

Gewisse Details werden aus Platzgriinden zusammengefasst
Zeile 2:

Detail 1

Detail 2 / Detail 3

Detail 4 / Detail 5

Detail 6

O O O O

Zeile 3:

Detail 7

Detail 8 / Detail 9

Detail 10 / Detail 11

Kommentar

Tragheitsmoment der Rolle / Impulse des Drehgebers

O O o0 0O O

4.27 obere Skala

Die Obere Skala kann (einstellbar in der Konfig siehe 6.6) ein und ausgeblendet werden. Diese Skala ist
programmtechnisch von der NM Skala abhangig und wird deshalb nicht angezeigt, wenn keine NM Skala da ist

(z.B. Vario Ansicht)
B Priifstand SFRacing Ubersicht

4000 450D S000 5500 600D 6500 7000 7500  B0DD 8500  S000 9500 10000 10500 11000 11500 12000

Soityare Distmar Mauerbaver v2 50EE

7S rach DIN 70020

=]

Vi | .
/ ! o
R R R T e R T

n20E 1922 | 28,8 PS | 9999 Umin | 212 NM | 762 Uimin | 19,8 kmth | 1153 Uimin | 9408 mbar
I Folnifmalog F70T Plstk I ABVERTSNAE
I HOTE2/MDE 0P JONLTAE ohne | ) I

4.28 Auswahl Optionen
Hier ist auswahlbar welche zusétzliche Optionen man als Diagramm sehen mdchte.
Die Anzeige dieses Auswahlfensters wird in der Konfig eingestellt. (siehe 6.6)

2 -
0 E_ I Uve-1fmin
] Anmalogl
ST AnalogZ
g e
o1 | Lambda
5 L I
2500 3000 3500
. Kurbeheelle L min

4 | BGMI7T ! Ma
BGM
EigBox Touring

Voraussetzungen

- Die Kurve wurde mit der gewiinschten Option (ausgenommen Live U/min) aufgezeichnet

- Die Kurve wurde mit einem nicht zu altem Softwarestand aufgezeichnet
- Maximal 3 Optionen kdnnen gleichzeitig angezeigt werden.

4.28.1 Live U/min
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Bei Auswahl mit fixer Ubersetzung (U/min, km/h, Zeit) wird die Abweichung der Live Drehzahl zur
berechneten Drehzahl in Prozent angezeigt. Die Einstellung der Skala erfolgt in der Konfig (siehe 6.7)
Das dient zur Schlupferkennung. Ob Kupplung, Reifen usw. Ein gewisse Abweichung ist je nach
Geschwindigkeit und Leistung ganz normal.

Didi’s Priifstand Ubersicht Schtasns Distmar Mausrbauis o v
(250 3000 3500 4000 4500 5000 5500 6000 6500 7000 7500 L
18
NV =
16 —— =
1 — = =
12 _ ~ =
-
: A =
10 —
— \[ =
8
Fl | E
6 21
g Al fe=—=1"T [ ‘ =
F = I & H
e =
oz | 7 =
i
0 2 0 £
A B
2 i 7
ey f in =
IS A e 14 [
analog2 E
5 E T [
6 e N - =
Lo mas:
B . = 28 o 6 &
2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500 6000 6500 7000 7500 8000 8500 9000 omas 24
Korbahoste v EALLE
it 6.1 T in q 31, C_[gemessen Az
Zind kA [ k=10763
HOTZGHLF ohne [ [ J=¢711=71000

Bei Auswahl ohne fixe Ubersetzung (Vario) wird die Livedrehzahl dargestellt (blaue Kurve). Die Skala

an der rechten Seite wird wie folgt berechnet. Der Durchschnitt aus allen Drehzahlpunkten wird
berechnet. Davon ausgehend wird ein Fenster dargestellt das in der Konfig (siehe 6.7) eingestellt wird.
Mit dieser Mdglichkeit kann man eine Variomatik sehr gut einstellen.

Didli's Prafitand Ubersicht St sre Distmar Maueibsuer /5 1216 e
PS nach DIN 70020 0
32 11600 | =0
mpart
30 11200
i E—— Zaichoen
28 — FCETT | —"
6 — " 10400 || Speicrern
= = | ot |
24 > > ¥ 10000
£ | *bgem
22 ~ == — T = == T 9600 | pnorm
L | g
20 > T 9200 | /ey
12 — ~ { ss00 |7t
|  zait
16 t 8400 |
" |  Varlo zelt
| Gatrict
i ‘ 7600 || pacrig
10 7 i 7200 | zeien
8 / a0 ||_*oro
| s
6 7 wewmin 6400 i
oest | s
2 andioga I 0
Kmih
o T 5600 min o
o | P
@ == 5200
o 10 20 20 0 50 60 70 20 %0 100 110 120 cetate £
speed imih
El| 5011 Wurzer Ganther ? taljet Dragst 7501201 w01 | Z5Aps] T T TT12.8 temdh [ wswber | ti5C
29,4 PS Walox ah Kirbelnelle | & TOSBIESIolo00e [ Zeieri Lk [ %=1,0045
Pped ian [ Keihin 38Vfors k I Automatk [=4.11l= 1000

4.28.2 Analog

Bei Anwahl werden die Kurven des Analogeingangs angezelgt Emstellbar in der Konflg

| Didi’s Priifitand Ubersicht i1 s M5 i Memr
( ) 1 2 3 3 5 5 7 B B 10 1 Messen
6 TPz
=== | et || o 1
Zerren || Wemer Claud GTS300 (17,6 PS) 98]
o
® —— Drucken 301(29.4 PE) (459)
~ o
I ey n1(EE A PSITEE]
4 * . init =
e GBGHTTT 5PS) (263)
s L “ pgarm
w0 Prorm
3 c =
RS s
- R S ~ " kmfh E
§? —— 6 (v pac
= 1 ‘ \ Los | — ; =
s T |, L | vz —
g i — Getiese [T 07
£ —= o 0 =
— Radxg T
@ O zeen | o 1 =
™ ]
oo |l o p @
a1 =[.Ps 3]
[ = . i 5 E
@ Ansiogi T oo 0]
2 | e . s o # =
ek ]
= min o 5 &
Lamota
mae ]
= = o 6 ®
0 1 2 3 a 5 6 7 8 9 10 1 2
. 7 B ALLE
BGMI77 { Genser wnlfgangi Motor B12201812:33 [ 5. PS Sﬁnﬁ LHrmn [ 66 NM 4313 Ulmin fmin | 1073 mbar | i
BT o 05 | EESIPETIP TS 1B ST
BB T SR e T PR A o

4283 EGT

siehe 6.12)

Die Werte mussen bei der Messung in Verbindung mit Zeitronix ZT2 oder ZT3 aufgezeichnet worden
sein. Dieser Wert wird dann hier dargestellt. Die Unterteilung kann in der Konfig eingestellt werden.

(siehe 6.11)
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i Didi's Priifstand Ubersicht Scfuare Distmar Mavierb suer 5 B2 il

(s nach DIN 70020 Messen
6 PS) (2221
—semrEs mext 1 O
Dot || Wemer Claud GT5300 (17,4P5) 9]
5 - o
. ~ Drucken || v 30123, Po) (43
~
" - S ey n1(28,6PS) (168)
it
. g BGMTT (5 PE)263)
- Peem
5 - " Pnorm 0
o 5 =
= " u/min ]
2 * kmfh o7 =
2t ]
- son ; o s =
& ]
1 2 S vazelt | o 3 &
Getriebs ]
. \ R
) \ Radzug
° s \ ]
Zien || 0 M ®
400 ]
Kelis || o &
1 - = ]
[ . it o u &
snaiost mie 0
) H—. o ® &
G ek ]
= i o %5 &
b
me ]
= o6 _E
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1
2 v ALLE
BGMIT7 { Genser Wolfgang { Motor 6122081233 | 5. PS | I % T
BT PiagioDs |EEIPETP 0N Boom P i T e .
BB Tout Dellorio PHEHB0IDefScooFSZBmm FTZ0 DB DML 2ZVLF ohne E

4.28.4 Lambda

4.29

4.30

431

Die Werte miissen bei der Messung in Verbindung mit Zeitronix ZT2 oder ZT3 aufgezeichnet worden
sein. Dieser Wert wird dann hier dargestellt. Die Unterteilung kann in der Konfig eingestellt werden.
(siehe 6.11)
[

Didi’s Priifstand Ubersicht Softo are Distrmar Mavierbauer o5 131215 il R ==
(" S nach DIN 70020 Messen
3 TSI (222]
—s oo et
T et Cleudi GT5300(17 4 PE(36]
5 —
*’ - Ducken irther 301(25.4 P5) (469)
o
: - Speioner st (28,6 ) (156)
it
s anaEGHTTT 5 P (268)
3 s
a0
2 "
- os \
1 s
\
~ | \
0 2 \
oss
1
ejmin
o
srics
2 M andesz |
=
% tamoza
3
0 1 2 3 4 5 6 7 8 3 10 1
5 [ BGEMITT  Genser Wollgang { Motor B zeoBza | 5, PS5 | T T
BT I BEAIPETIPI0E Boor Piaggia T2y 207w0T Elestart
BETouring I HE0/Dre 5000 1PS 28 AOTZ0NOE0FIOMLRZZILF ohne

Ansichten

Mit dieser Funktion kann man verschiedene Ansichten herstellen.

Z.B. fur einen Ausdruck ohne Details oder ohne Leistungsdaten.

Der Diagrammaufbau mit der gewéhlten Anzeigeart wird zuklnftig in der gewtinschten Art ausgefiihrt
bis es entweder iiber diese taste wieder gedndert, die Taste ,,INIT* gedriickt, oder das Programm
initialisiert wird.

Ansicht einstellen | ——

Bitte die gewiinschte Anicht wahlen!

Komplette Ansicht: Es wird alles angezeigt

nur Kurven : Es werden alle Infos und Leistungsangaben ausgeblendet
ohne Daten : Es werden die Leistungsangaben ausgeblendet
ohne Details  : Es werden die Informationen ausgeblendet

ohne Daten ohne Details

Komplett nur Kurven

Suchen
Die Suchfunktion wird getffnet. Siehe 16

DIN, SAE, EWG Anzeige

Falls die angezeigten Kurven mit unterschiedlicher Norm bzw. auch ohne Korrektur gemessen und
archiviert wurden wird das in der Ubersicht extra angezeigt. Wenn alle mit gleich gemessen wurden
wird das nur einmal angezeigt.

Es ist nicht mdglich hier die Norm zu &ndern. Dafiir muss die Messung in das Arbeitsfenster importiert
(siehe 5.2.40), dort ge&ndert, neu berechnet und neu archiviert werden.
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Messung

5.1. Messfenster
Mit dieser Ansicht wird die Messung durchgefihrt. Hier kann man die meisten Funktionen einstellen die man
dafiir bendtigt. Grundlegende Einstellungen (ob man z.B. Analogeingédnge iberhaupt verwendet) werden vorher
in der Konfig (siehe 6) gemacht. Diese Ansicht variert minimal, je nachdem ob man U/min oder km/h als
Anzeige fir die Analoganzeige wéhlt. Oder ob man eine NM oder Vario Messung durchfiihrt. Und natrlich wie
man sich diese Ansicht einrichtet.
Die aktuelle Ansicht ist mit einer Aufldsung von 1920x1080.(min. 1280*800)
Die notwendigen Funktionstasten sind alle links oben gehalten falls der Monitor wider
Empfehlung kleiner ist.

Ablauf Zandung Ubersetzung 0 Zondfunke
START | STOP e T e o =

0
=EE 2l e | Ufmin Role

Folgemessungen 1 Funke / 1 Um
|—|_o <[ e — | T Svop ™ <ton = [ 100005 F[112 1 Cmessen [artesiat
Referenzkurve von Ubersicht auswahlen j 4| p | ¥ tetzte kurve |—Ans-mm
- T Leerlauf  Aut.Aus [ Messlauf " km/h \
| Langzeitmessung
" nomm
 faat 7 8
Warte Start fiir Leistung messen ;‘_.é 6 9
[ vorgabe

4
;

o /miin
’pﬁ 0 0.0 ‘ima

NM r EGT ~ AFR  Analogl T~ Analog2
ONM XXX°C| X.XX | XXX | XXX
T | e | st | et | [ 50X [ 3000KmBar 30635 e cn |
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= ___________________  ___ a
Ablaut Ziindung Ubersetzung

" Obersetzung | 5400 | "hZetl=]

Zundfunke
e [075075 irpue ] O

START | STOP g 1
- “leistung [ 5600 | ' [+ 4. S |
Folgemessungen 4 U/mn Role
[0l 4|» ﬁ::::‘"" ’;‘,ﬂ‘; F‘ j ¥ <lmh [ J| - ‘ 9 Fmessen [arte Start
‘ 4| b |7 letzte Kurve [ Ausviahl Drehzahianzzige
——r ‘ I Leerlauf | Aut.Aus [ Messlauf | Kontaktziindung
e
6 P 7 8
5 L—"" I Vorgabe I 0
™ Scroll

. 4 11

: 3 12

. 2 13

0 U/min
5 s NM 0 o'o km/h
OPS ONM
/ ¥ EGT ® LAMBDA  ~ Analog I * Analog 2
1000 2000 3000 4000 5000 5000 7000 ‘ XXX °C| X.XX | 400 | 0,37
Uimin v | sones | s | RHOE, [ HO0KeBaT] [ 0GR, = ot en
Aktive Messung L———
Ablauf Zindung Ubersetzung 0

Start Ubersetzung Messen
Anzahl aut. Folgemessung 0 4| »

STARTI STOP

v Ubersetzung I !ﬁﬂ e
7000 2 713

¥ Leistung

Zindfunke
“ 1 Funke / U 4,9 ©manuell | 0/50ms  Impuse 'ﬂ

© 2 Funke / U _enanee [T U/min Role

¥ Autestop & | 7000 ﬂ 2 !s_ﬁ © 1 Funke / 2U 6,44  messen Warte Start

J 4| p | ¥ terzte kurve Anwahl Livedrehzahl
r ¥ Leerlauf ¥ Aut.Aus [~ Messlauf [~ Kontaktziindung

Chart —

[¥ Langzeitmessung

8  sow

 norm

C fast
. I

R e
6
5
4
) -
: .0 vm 4200
™ Drehzahivorgabe Aktiv
0'0 V14

1 ~ Analog 1  Analog 2

| XXX | XXX

PS NM - EGT ~ LAMBDA
0
2000 3000 4000 5000 5000 7000 8000 ‘ OPS ONM| XXX °C | X.XX

U/min

Ervichten | sereenshot TEFFH 31.5°C | 1000mbar | 31.5% F wifetexe en
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aktive Messung

Ablauf e Ziindung Ubersetzung 0 Zondfunke
. - nacl eit (s
START | sTOP [l It I T R o =
eistung 7000 j €2 Funke [ U _mmoae |7 Ufmin Role
anzan ut, Fogemessing l—[) <> I Autestop = | 7000 j’ = ls—jl € 1 Funke [ 2U 6,44 < messen Warte Start

Referenzkurve von Ubersicht auswahlen j 4| » |7 retzte kurve ’—;rwvahl L = - -
O Leerlauf ¥ Aut.Aus ™ Messlauf ™ Kontaktziindung ‘

—tiam

Warte Start fiir Leistung messen

Beschleunige maximal

“~
0 umn 4200 ﬂ
0,0 fma T
" Analog 1 ™ Analog 2
XXX | XXX
PS NM r EGT ~ LAMBDA
'0PS|0NM XXX°C| X.XX

rnentn | sereensar |TF.‘TF|| 31.5°C | 1000mbar [ 31.5% F wifetede ein

X

Ablauf Ubersetzung

Zindung 0 Zundfunke
™~ Obersetzung | 2800 = " el . .
START [ STOP ([ va =T e I S ;:::;"E

Folgemessungen 1 Funke /1 Um
[Tolalr]| pammes " Stop ™ <tn = [10000H T [11 5 - 1 Comessen [yate st

Referenzkurvs Ubersicht auswahle - ¥ letzte Ki el
& von Ubersidit ausuiahlen ERID e e [ Leertouf ¥ Authus ™ Messtouf d © kit |

Warte Start fiir Leistung messen

Beschleunige maximal

~ AFR r
ONM| XXX °C| X.XX & XXX | XXX
Mlmlmllﬁmmﬁmmm

511 START

Es ist nur bedienbar wenn ,,ﬁbersetzung Messen* oder ,,Leistung messen aktiv ist und wenn eine
Getriebevariante ausgewahlt ist und da ein Wert steht (gerechnet / gemessen)

512 STOP
Jederzeit bedienbar.
- Leistungsmessung lauft
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5.13

5.14

Stop Uber Fernbedienung oder linke Maustaste
Messung wird beendet, Fenster geschlossen und (falls in der Konfig so eingestellt) wird die
Ubertragung ausgefiihrt
Stop Uber rechte Maustaste
Messung wird beendet, Fenster wird nicht geschlossen, Bereit fur nachste Aktion
- Ubersetzung messen, Zeit lauft, Warten auf bestimmte Drehzahl.
Die Funktion wird abgebrochen, Bereit fiir ndchste Aktion
- Leerlauf (keine Aktion lauft)
Messfenster wird geschlossen

Ubersetzung messen

Vorrangig vor Leistung messen. Beim Ubersetzung messen werden die Ziindfunken und die
Rollenimpulse gezéhlt und durchdividiert. Die Ubersetzung gibt also welches Verhéltnis von der
Kurbelwelle zur Rolle besteht und kann folglich nur fur Prifstande mit gleichem Rollendurchmesser
verwendet werden.

Sobald Ubersetzung messen gestartet ist wird abgewartet bis gentigend Impulse und Ziindfunken
vorhanden sind um eine Ubersetzung berechnen zu kénnen. Die Ubersetzung wird solange neu
gemessen bis 3 plausible Werte hintereinander vorhanden sind.

Abweichungen bis 5% kdnnen vorkommen und sind hauptsachlich auf

unterschiedliche Drehzahlen, Schlupf am Reifen und Zlindaussetzer zurlickzufthren.

Das Fenster ist nicht sichtbar wenn Variomatikmessung angewahlt ist in der Messansicht (5.2.19)

Starten Ubersetzung messen:
- Zeitist abgewahlt, Drehzahl ist abgewahlt

o Start driicken (auch Fernbedienung)

o Ubersetzung messen wird sofort gestartet
- Zeit angewahlt, Drehzahl abgewahlt

o Start driicken (auch Fernbedienung)

o Nach Ablauf der Zeit wird Ubersetzung messen gestartet
- Zeit ist abgewdhlt, Drehzahl ist angewahlt

o Die Drehzahl wirde ich bei ¥z bis % der zu erwartenden Drehzahl einstellen

o Start driicken (auch Fernbedienung)

o Zuerst muss man unter der eingestellten Drehzahl sein

o Dann muss man Uber die eingestellte Drehzahl beschleunigen. Am besten normal

beschleunigen nicht schnell.

o Bei iiberschreiten der Drehzahl wird Ubersetzung messen automatisch gestartet
- Zeitist angewahlt, Drehzahl ist angewahlt

o Die Drehzahl wiirde ich bei ¥ bis % der zu erwartenden Drehzahl einstellen
Start driicken (auch Fernbedienung)
Zuerst muss man unter der eingestellten Drehzahl sein
Zeit lauft
Dann muss man (ber die eingestellte Drehzahl beschleunigen. Am besten normal
beschleunigen nicht schnell.

o Bei iiberschreiten der Drehzahl wird Ubersetzung messen automatisch gestartet
- Zeitist angewahlt, Leistung messen ist angewéhlt

o Ubersetzung messen ist fertig

o Zeitlauftab

o Leistung messen wird eingeleitet, mit den dafur eingestellten VVorgaben

O O O O

Stoppen Ubersetzung messen:

- Sobald eine verniinftige Ubersetzung gemessen wurde

- Stop Taste oder Fernbedienung Stop — Ubersetzung wird nicht Gibernommen und es kann gleich
wieder eine Messung begonnen werden.

- Wenn eine unglaubwiirdige Ubersetzung berechnet wurde kommt eine Frage ob die Ubersetzung
Ubernommen werden soll

Leistung messen
Nach dem Start wird das Fenster andersfarbig, je nach Einstellung.

Start Messung

- Zeit ist abgewdhlt, Drehzahl ist abgewahlt
o Start driicken (auch Fernbedienung)
o  Leistung messen wird sofort gestartet
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5.15

5.1.6

5.1.7

5.18

5.1.9

- Zeit angewahlt, Drehzahl abgewéhlt

o Start driicken (auch Fernbedienung)

o Nach Ablauf der Zeit wird Leistung messen gestartet
- Zeit ist abgewéhlt, Drehzahl ist angewahlt

o Start driicken (auch Fernbedienung)

o Zuerst muss man unter der eingestellten Drehzahl sein

o Dann muss man tber die eingestellte Drehzahl beschleunigen.

o Bei Uberschreiten der Drehzahl wird Leistung messen automatisch gestartet
- Zeit ist angewdhlt, Drehzahl ist angewahlt

o Start driicken (auch Fernbedienung)

o Zuerst muss man unter der eingestellten Drehzahl sein

o Zeitlauft

o Dann muss man (ber die eingestellte Drehzahl beschleunigen.

o Bei Uberschreiten der Drehzahl wird Leistung messen automatisch gestartet
Um Leistungsmessung automatisch zu starten nach der Ubersetzung messen muss die Zeit angewahlt
sein. Auch Os ist einstellbar!

Beenden der Messung
- Nach maximal 30s automatisch oder 300s bei Langzeitmessung
- Nach driicken der Stop Taste mit der linken Maustaste oder Fernbedienung
o Messfenster wird geschlossen und falls in der Konfig eingestellt die Ubertragung und
Berechnung eingeleitet
- Nach driicken der Stop Taste mit der rechten Maustaste
o Messung wird abgebrochen und ist gleich wieder bereit fiir die ndchste Messung
- Wenn Autostop (siehe 5.1.25) angewahlt ist und dessen Bedingungen erfllt sind wird die Messung
automatisch gestoppt und falls in der Konfig eingestellt die Ubertragung und Berechnung
eingeleitet

Live Diagramm (Chart)

Das Livediagramm lebt von der Ubertragungsrate wahrend der Messung und gibt nicht die genau

berechnete Kurve wieder da dies erst mdglich, wenn alle Werte aufgezeichnet und genau berechnet

wurden.

Das Diagramm stellt sich beim Uberschreiten eines Wertes automatisch nach.

Sie hat keinen Einfluss auf die Messung oder die spater berechnete Kurve. Sie zeigt entweder PS zu

U/min oder PS zu km/h an. Je nachdem was in der Messansicht eingestellt ist. (Siehe 5.2.19).

- Die Vorgaben sind einstellbar in der Konfig (siehe 6.8).

- Manuelle Einstellung ist hier auch méglich um z.B. das Chart bereits auf das zu erwartende
Ergebnis einzustellen. Sobald eine Kurve aber die Werte Uberschreitet wird wieder automatisch

skaliert
o Slow
Niedere Aktualisierungsrate der Kurve. Fir langsam hochdrehende Rolle
o norm
Normale Aktualisierungsrate der Kurve. Fiir normal hochdrehende Rolle
o fast

schnelle Aktualisierungsrate der Kurve. Fur schnell hochdrehende Rolle
- Taste ohne Bezeichnung
o INIT. Setzt das Chart auf automatische Skalierung zurtick.

Referenzkurve
Es gibt die Auswahlmdglichkeit aus allen aktuell in der Kurvenansicht importierten Kurven eine Kurve
auszuwéhlen um diese anzuzeigen

letzte Kurve anzeigen.
Die letzte Kurve aus der Messansicht wird zum Vergleich angezeigt.

Lambda/EGT
Falls man die Option Lambda an der Steuerung hat kann hier diese aktuellen Werte anzeigen lassen.
Damit die Messwerte mitaufgezeichnet werden muss es hier aktiviert sein.

Ubersetzung Auswahl
Eine Option (gerechnet / gemessen) muss angewahlt sein. Die Werte werden von der
Messansicht ibernommen (falls vorhanden).
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5.1.10

5.1.11

5.1.12

Beim Messen der Ubersetzung wird hier der Wert iiberschrieben und auch in der Messansicht
Ubernommen.
Die Werte kénnen hier direkt eingetragen werden. Linksklick in das Feld zur Eingabe.

Analoganzeige

Der Drehzahlmesser zeigt die Livedrehzahl (5.1.11) in Abhéngigkeit der Zindung (5.1.12) an oder die
Drehzahl anhand der ausgewahlten Ubersetzung (5.1.9)

Der Drehzahlmesser zeigt im letzteren Fall nicht die Motordrehzahl an, sondern die Drehzahl die mit
der Ubersetzung zur Rollendrehzahl berechnet wird. Sie stimmt also nur wenn der Gang eingelegt ist
mit der die Ubersetzung berechnet/gemessen wurde!

Einrichten der Messansicht siehe 6.15

Bekanntes Problem: Die Analoganzeige wird grafisch auf den Monitor gezeichnet und ist nicht in Excel
integriert. Daher kann es sein das die Linien Uberschrieben werden. (z.B. durch Hilfetexte, oder Hin und
herziehen des Messfensters) Beim néchsten Aufbau werden die Linien wieder neu gezeichnet.

Auswahl Drehzahlanzeige

- Leerlauf ist angewéhlt
Wahrend das Fenster gelb (bei Standardfarbschema) ist wird die Drehzahl vom
Ziundungsabnehmer angezeigt in Abhéngigkeit der Zindungseinstellung. Leerlauf
wihlt sich automatisch an wenn ,,Ubersetzung* messen angewihlt wird

- Messlauf ist angewéhlt
Wiéhrend das Fenster griin (bei Standardfarbschema) ist wird die Drehzahl vom
Zundungsabnehmer angezeigt in Abhangigkeit der Zlindungseinstellung (Hat keinen
Einfluss auf die folgende Leistungskurve, da die Kurve immer von der Rollendrehzahl
aus berechnet wird, da die Livedrehzahl dafir zu ungenau wére)

- Aut.Aus (Automatisch Aus) )
Falls aktiv wird nach erfolgtem Ubersetzung messen, ,,Leerlauf* automatisch
abgewahlt damit die Drehzahl nach gemessener Ubersetzung angezeigt wird.

- Kontaktziindung
Unterbrecherziindungen prellen. Darum kommt es haufig zu springendem
Drehzahlmesser. Mit dieser Funktion wird eine gewisse Zeit nach Erkennen eines
Funkens kein neues Signal angenommen. Darum funktioniert diese Funktion nur bis
6000 U/min (bei 1 Funken/U). Danach kdme der reguldre Funken in der
ausgeblendeten Zeit.

- Ubersetzung messen )
Wiéhrend dem Messen der Ubersetzung wird keine Drehzahl angezeigt

- Km/h
Die Analoganzeige wird auf Geschwindigkeitsmessung umgeschalten. Die Drehzahl
kann weiterhin in der Digitalanzeige angezeigt werden.

Auswahl Ziindung
Die Auswahl ist nur verfugbar, wenn die eine Livedrehzahl angewahlt ist.
Damit wird die Zundfunkenanzahl pro Kurbelwellenumdrehung eingestellt. Falls kein
Zindfunkenabnehmer verwendet wird, sondern ein anderes Signal (z.B. OT Geber) um die Drehzahl zu
ermitteln muss diese Anzahl hier eingestellt werden.
-1 Funke /4U
1 Funke/Signal alle 4 Kurbelwellenumdrehungen, Faktor 0,25
-1 Funke /2U
1 Funke/Signal alle 2 Kurbelwellenumdrehungen, Faktor 0,5
-1 Funke /1U
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1 Funke/Signal pro Kurbelwellenumdrehungen Faktor 1
-2 Funke /1U

2 Funken/Signale pro Kurbelwellenumdrehungen Faktor 2

-7 Funke /1U
7 Funken/Signale pro Kurbelwellenumdrehungen Faktor 7

5.1.13 Geschwindigkeit
Sofern die Hardwareeinstellungen (Rollenumfang, Rollenimpulse / U) passen werden die km/h
verlasslich genau angezeigt. Komplett unabhéngig davon was die Rolle bewegt!

5.1.14 Ansicht einrichten
Siehe 6.15

5.1.15 Test
Ein auf dem Prozessor gespeicherter Testlauf wird mit der aktuellen Ubersetzung simuliert.
Funktioniert nur, wenn nur Leistung messen angewahlt ist, und sonst nichts.

5.1.16 Hilfetexte

Bei Anwahl werden mit dem Mauszeiger Hilfetexte zu den Funktionen angezeigt. Die Hilfetexte
tberschreiben die Linien der Analoganzeige.
Beim Abschalten der Hilfetexte wird die Analoganzeige neu gezeichnet.

5.1.17 Vorgabe
Bei Anwahl wird Uber dem Chart angezeigt was aktuell zu tun ist und was als nachstes zu tun ist in
Abhéngigkeit von den getroffenen Einstellungen.
Das Fenster verschwindet bei aktiver Leistungsmessung automatisch. Die Zeit nach dem Ausblenden
kann in der Konfig eingestellt werden.

:ﬂl'?ll::‘e::ae;unu messen | 3400 = :Jll;;me:::;u»amnm | 3400 i‘
START | STOP EXrrrrr e aciii START | STOP g e
I nach Zeit ’T (| ¥ nach Zeit ’2_ ] E‘

Referenzkurve von Lbersicht auswahlen j ﬂ Referenzhurve von Ubersicht auswiblen j 4
-
¢

T L

164— 16— 3
14~ Warte Start fiir Leistung|  ||“/~| Drehzahl muss unter i
ol messen b 3400U/min sein

T Beschleunige maximal ®~ |  Warte 2s bis Ubersetzung
\ messen
61+— L

9 0
2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 R
Ulmin Uimin

diese Bilder sind von einer alteren Version
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5.1.18

5.1.19

5.1.20

5.1.21

lAh'S::::ngm---m A
START STOP ¥ Lelstung messen | 4200 - mﬂ'n.q"_““ . ’Wj ,ﬁj‘n
START | STOP i) r %ﬂ o

" nach Zeit ’_ 5 :I

Referenzkurve von Lberscht auswahien |# DR

Pefererckurve von Lberscht auswahlen j a| p [Fletzt
' I Refe

- Chart.
o

& ram
i

Warte 5s bis Leistung
messen

Beschleunige maximal

“— Beschleunige maximal

& Gas zu, auskuppeln und
o VORSICHTIG!! bremsen

0 o
2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 | 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
Ulmin Uimin

diese Bilder sind von einer alteren Version

Langzeitmessung

Die normale maximale Laufzeit einer Messung ist 30s mit einer Aufzeichnungsrate von 50ms. Bei
Anwahl ist die maximale Laufzeit 300s mit einer Aufzeichnungsrate von 500ms.

PS/NM Ausgabe

Hier werden wahrend dem Messlauf die aktuellen PS und NM ausgegeben. Auch hier  wie bei der
Kurve, gilt wieder, dass es nur eine Vorschau ist und die genaue

Berechnung spater erfolgt.

Folgemessung

- Die Anzeige kann in der Konfig (siehe 6.7) de/aktiviert werden.

- Es zeigt an wie oft das Messfenster noch automatisch gestartet wird.

- Folgemessungen funktionieren nur in Verbindung mit angewéhltem ,,Autostop* (siehe 5.1.25) und
wenn dieser auch ausgeldst hat

- Bei driicken der STOP Taste wird die Folgemessung nicht beriicksichtigt und nicht automatisch
gestartet.

- alle archivieren: Jede Messung wird archiviert und danach neu gestartet

- nur letzte archivieren: Nur die letzte Messung einer Folgemessung wird archiviert, wenn es als
Folgemessung automatisch gestartet wurde. Alle anderen Messungen werden geldscht, werden aber im
Livediagramm angezeigt, wenn es in der Konfig so eingestellt ist. Gleiche Funktion wie ,,STOP* mit
Rechtsklick (siehe 5.1.2)

- wenn beide Optionen abgewahlt sind wird jede Messung gleich behandelt wie vorher beschrieben.
Eingabe der Ubersetzung

Diese Funktion ist verwendbar, wenn man einen externen Drehzahlmesser oder einen fahrzeugeigenen
Drehzahlmesser hat.

5.1.21.1 Halbautomatik
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Ablauf ’7:‘ L Zundung Ubersetzung
- ART STOP  Ubersetzung | 5200 — "¢ eit AS .
J ¥ Leistung 3000 =] ” ’Tz‘ . ’m

Folgemessung
2| a[v| P, | " Awostor @[ 7200 2 = [4 3 380
Referenzkurve von Ubersicht auswahlen - F letzte Kurve [~ Amwah! Livedrehzanl —
KIS s [ Leerlauf @ Aut.
Ubersetzung Eingabemessung
< Manuelle Eingabe - Halbautomatik
gewtinschte Ufmin einstelen, zu
zuvor gemessene Drehzahl und km/h ‘Auswahldrehzah! beschleunigen

auswahlen und bestatigen

Rolle b/min o v/min | 4000 ﬁ i

‘ Abbruch ‘

Fernbedienung "ENTER" Fernbedienung "START" Fernbedienung "MESSUNG"
Y1114}
Die gewiinschten U/min einstellen mit der man den Motor im gewiinschten Gang bewegen wird
Das Fahrzeug im gewiinschten Gang auf die eingestellte Drehzahl bringen
Entweder die Taste Messung drticken in der Software an der Fernbedienung (C)
Die Ubersetzung wird anhand km/h und U/min berechnet und angezeigt

,,Ubernehmen* oder ,,Enter* an der Fernbedienung (D) iibernimmt die Ubersetzung und schlieRt
das Eingabefenster

agrwdE

5.1.21.1 Manuelle Eingabe

Ablauf b Zeit 5] Zandung Ubersetzung
. - | mach Zeit [s
sTARTI sTOoP I UHENS 2 4] 5 5,61 ol
“ Leistung [ 3000 < 1|~

Folgemessung
™ i N -
[21 «]» r:t:s::::vmn ¥ Autostop ~ | 7200 z‘ v |4 z‘ (e 3,89 ¢ messen
| Referenzkurve von Ubersicht auswahlen j 4| p | ¥ tetzte kurve ”AHWEN Livedrehzahl —
I Referenzkurve| | Leerlauf ¥ Aut.
Ub tzung Eingab g
= Manuelle Eingabe ~ Halbautomatik

gewiinschte Ufmin einstellen, zu
zuvor gemessene Drehzahl und km/h 4 4 1 Auswahldrehzahl beschleunigen
auswahlen und bestatigen 14 und "Messung" driicken

imn 60 wmn | 4000 3| r

Ubernehmen‘ Abbruch ‘

Fernbedienung "ENTER" Fernbedienung "START" Fernbedienung "MESSUNG"

1. Die zuvor irgendwie festgestellten U/min und km/h eingeben. Diese kénnen z.B. auch vorher auf

der Strale festgestellt werden.

Die Ubersetzung wird anhand km/h und U/min berechnet und angezeigt

3. ,,Ubernehmen® oder ,,Enter” an der Fernbedienung (D) {ibernimmt die Ubersetzung und schlieft
das Eingabefenster

N

5.1.22 Analog Anzeigen
Falls die Hardware dafir vorgesehen ist, und die Anzeige in der Konfig angewahlt ist kann man hier die
Analogeingange live ansehen. Damit die Analog Messwerte mitaufgezeichnet werden muss es hier
aktiviert sein.

5.1.23 Drehzahlvorgabe
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Diese Funktion ist fiir externe Bremsvorrichtungen. Sie muss in der Konfig archiviert werden. (siehe
6.13)

Bei Aktivieren wird an der Schnittstelle flir externe Bremsen (siehe 3) die eingestellte Solldrehzahl und
Istdrehzahl als 0-5V Ausgang freigeschalten. Die Konfiguration dieser Funktion und dieser Ausgénge
erfolgt in der Konfig (siehe 6.13). Das stufenweise runter bzw. raufschalten der Solldrehzahl kann auch
Uber die Fernbedienung durchgefiihrt werden solange das Messfenster gedffnet ist. (C = rauf, D =
runter)

5.1.24 Screenshot
Aus welchem Grund auch immer. Um vom Messfenster einen Screenshot zu erstellen. Er wird dann im
Pfad abgelegt der in der Konfig angegeben ist (siehe 6.4)

5.1.25 Autostop

Wenn der Autostop angewahlt ist wird die Messung automatisch gestoppt. Nur in Verbindung mit dem

Autostop werden Folgemessungen (siehe 5.1.20) automatisch gestartet. Den Autostop kann man mit

folgenden Optionen ausldsen.

- Nach Drehzahl
Wenn der Haken bei der Drehzahl gesetzt ist, wird die Messung 2s nach Uberschreiten der
einstellten Drehzahl gestoppt.

- Nach Zeit
Wenn der Haken bei ,,nach Zeit“ gesetzt ist, wird die Messung nach dieser abgelaufenen Zeit
gestoppt

- <kmh
Wenn der Haken bei ,kleiner km/h* gesetzt ist wird die Messung gestoppt, wenn die Rolle eine, in
der Konfig einstellbare (siehe IBN), Zeit lang durchgehend langsamer geworden ist.

5.1.26 Ubersetzung speichern )
Mit einem Rechtsklick auf einen der 2 Ubersetzungs-eingabefelder erscheint das Fenster mit dem man
bis zu 8 verschiedene Ubersetzungen speichern kann.

Rot: Auswahl welche Ubersetzung ilbernommen werden soll. Beim 3. Wird der jeweilige Gang
geldscht.

Blau: Die rote Auswahl wird in den gewiinschten Gang libernommen

Schwarz: Der gewiinschte Gang wird in die griine Auswahl Gibernommen

Griin: Auswahl in welche Ubersetzung der Gang tibernommen wird

Silber: Ubersetzung von ,,Gemessen® nach ,,Manuell* kopieren

4'43 " manuell
J Einoabe
5;41 * messen

! Auswahl Drehzahlanzeige -
r\re”'_ Leerlauf | Aut.A

5.2 Messansicht
Das ist die Hauptansicht wihrend der Messungen. Sie ist von allen Seiten iiber die Taste ,,Messen‘ erreichbar.
Die Messansicht ist im Viewer nicht vorhanden. Die Messansicht verfligt Giber alle Funktionen. Gegeniiber der
Kurvenansicht kénnen hier Pnorm, LiveUmin, EGT, Lambda, Analog Werte angezeigt werden.
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11,93kW | Drehzahl| 6.475 U/min | Vmax| 103,8km/h | min x-Achse| g""‘" anzelgen
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5.2.2

Diese Taste 0ffnet das Messfenster. Daflir muss die Software mit der Steuerung verbunden sein. Siehe

5.2.2.

Vor dem Offnen des Messfensters wird immer ein RESET durchgefiihrt. Siehe 5.2.5.

Connect

Uber diese Funktion wird die Software mit der Steuerung verbunden.
Voraussetzungen: Korrekt installierter Arduino Treiber

Die ComPort Nummer in der Konfig (siehe 6.2) muss mit der im Gerate Manager
Ubereinstimmen, (das ComPort ist nur bei verbundener Steuerung ersichtlich!)

Die COM Port Nummer muss unter 10 sein!!
[=o@] = ]

=4 Gerite-Manager

Datei  Aktion Ansicht 7
e=|mE]
|
3 Akkus
475" Anschlisse (COM & LPT)
37 Arduino Mega 2560 (COM9)
"? Communications Port (C&dl)
YZ' ECP Printer Port (LPTL)
‘? HUAWEI Mobile Connect - 3G Application Interface (COME)
? HUAWEI Mobile Connect - 3G PC Ul Interface (COMS)
: ‘? Intel(R) Active Management Technolegy - SOL (COM4)
b -% Audio-, Video- und Gamecontroller
b -5 Bildverarbeitungsgerate
- |8 Rinmetricche Gerdte

| NS

[..m

ComPort Einstellungen (wie im Bild)
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5.2.3

524

5.25

5.2.6

5.2.7

528

5.29

5.2.10

Eigenschaften von Arduine Mega 2560 (COMS) (=]

Aligemein | Anschlusseinstelungen | Treber | Details |

Bfspro Sekunde: 115200 =)
Datenbits: B v
Fattdt: [Keine <]
Sopebitss 1 ]
Fusssteveng: [Keme v

Eveter Standardwerte

N

Abbrechen

Bekannte Probleme: Sollte die Verbindung abbrechen (meistens wegen nicht entstorter Zindanlage
oder zu langem USB Kabel) dann die USB Verbindung kurz ab und wieder anstecken und wieder
,Connect“ driicken. Manchmal auch die Steuerung ein paar Sekunden abschalten. Dadurch das es
Windows ist kann es bei einem Treiberproblem notwendig sein einmal ein anderes USB Port zu
benutzten. Dann eventuell kontrollieren ob im Geratemanager eine neue COM Port Nummer vergeben
wurde. Diese dann richtigstellen. Es kam auch schon vor das die Arduino Software deinstalliert und neu
installiert werden musste da der Treiber defekt war. Solche Fehler passieren aber eher in der
Entwicklungsphase und nicht mehr in der der Bedienphase.

Disconnect
Verbindung zwischen Steuerung und Software trennen

Transfer

Zwischenzeitlich nicht verfligbar ist es ab dieser Version wieder verfugbar.

Hier driicken um einen manuellen Transfer der letzten Messung von der Steuerung einzuleiten.
Notwendig wenn in der Konfig nicht der automatische Transfer eingestellt ist. Oder wenn z.B. bei einer
Bluetooth Ubertragung ein Fehler angezeigt wird kann man hier nochmals eine Ubertragung anstoRen.
Nach dem Transfer werden die durchnummerierten Messpunkte auf Vollstdndigkeit Uberpriift. Die
letzte Messung ist solange auf der Steuerung gespeichert bis a) die Steuerung neu gestartet wird b) ein
Reset durchgeflhrt wird c) das Messfenster ge6ffnet wird (damit wird immer ein Reset durchgefihrt)

RESET

Hier kann man manuell Steuerung und Messansicht fiir eine nachste Messung vorbereiten. Der Reset
wird bei jedem Offnen des Messfensters durchgefiihrt. Damit wird die letzte Messung in der Steuerung
geléscht. Auch Daten in der Messansicht werden geléscht. Falls die Messung noch nicht archiviert
wurde wird nachgefragt ob diese auch wirklich geléscht werden soll ohne zu archivieren.

Zeichnen
Das Diagramm wird neu aufgebaut. Bei den direkten Anderungen der Einstellungen in der Messansicht
(Mindest Drehzahl, Mindest PS, Varioanzeige...... ) funktioniert das automatisch nach Anderung.

Berechnen

Die Kurve wird neu berechnet und danach neu gezeichnet. Bei den direkten Anderungen der
Einstellungen in der Messansicht (Auflésung....) funktioniert das automatisch nach Anderung. Bei
Anderungen in der Konfig ist das notwendig. (z.B. Minuswerte anzeigen...... ) Man kann nichts falsch
machen hier nach einer Anderung zu driicken.

Korrektur

Hier kann man nachtrégliche Anderungen durchfiihren was die Details und Einstellungen der Messung
betrifft. Wenn man z.B. draufkommt, dass man vergessen hat die richtige Bediisung einzugeben. Siehe
nachtrégliche Korrektur Kapitel 7

EGT
Anzeige der Abgastemperaturmesswerte, nur mit Option EGT/Lambda mdglich. Sind keine Messwerte
vorhanden sieht man nur die Achsen. Einstellungen siehe Konfig 6.11

Lambda
Anzeige der Lambdamesswerte, nur mit Option EGT/Lambda mdéglich. Sind keine Messwerte
vorhanden sieht man nur die Achsen Einstellungen siehe Konfig 6.11
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5.2.11

5.2.12

5.2.13

5.2.14

5.2.15

5.2.16

5.2.17

5.2.18

5.2.19

5.2.20

5.2.21

5.2.22

5.2.23

Details umschalten

Mit dieser Funktion kann man festlegen welchen Detailtyp man fur die aktuelle Messung haben
mdchte. Es hat keinen Einfluss auf die Messung, sondern ist nur fur strukturierte
Informationsaufzeichnung gedacht. Die Festlegung der individuellen Details werden in der Konfig
durchgefihrt (siehe 6.3)

Interpoliert
Diese Funktion ist eine zusétzliche, reine graphische Glattung ohne die Messauflésung zu verandern.
Durch diese Funktion lauft die Kurve im Diagramm nicht genau durch die berechneten Max Werte.

Live U/min

Anzeige der Livedrehzahl

- U/min, km/h Anzeige
Die Livedrehzahl wird als Schlupf in % zur berechneten Drehzahl dargestellt. Die Auflésung kann
in der Konfig eingestellt werden.

- Vario Anzeige
Die Livedrehzahl wird als Kurve dargestelit.
Die Skala sucht sich automatisch den Mittelwert Gber alle eingelesenen Drehzahlwerte und zeigt
dann einen in der Konfig eingestellten Bereich an.

Ansicht
Umschaltung zur Kurvenansicht

Konfig
Offnet die Konfig (siehe 6.)

E_)rucken
Offnet die Druckansicht fiir die Messansicht

Speichern
Speichert diese Software mit den aktuellen Einstellungen und Ansichten. Da es eine Microsoft Software
ist sollte man das von Zeit zu Zeit einfach mal dricken.

Fahrzeug
Hier kann man ein Fahrzeug auswéhlen, speichern, anlegen, andern und konfigurieren.
Siehe Fahrzeug Fenster 8.1

Auswahl U/min km/h Vario

Hier kann man wéhlen welche Ansicht das Diagramm anzeigen soll.

U/min PS und NM Kurve werden angezeigt. Abhangig von der berechneten Motordrehzahl

Km/h  PS und NM Kurve werden angezeigt. Abhangig von der gemessenen Geschwindigkeit

Vario PS Kurve wird angezeigt. Abhéngig von der gemessenen Geschwindigkeit. Fir die
Variomessung wird im Feld ,,freie Eingabe“ ein Getriebewert eingetragen damit das Programm
funktioniert. Bei Abwahl von Vario wird dieser Wert wieder geloscht. Ein Getriebe ist bei
Variomessung nicht relevant, weil es keine korrekten NM zu berechnen gibt. In der PS Formel
krzt sich das Getriebe raus und daher stimmen diese.

Zeit PS und NM Kurve werden angezeigt. Abhangig von der Zeit

Vario Zeit PS Kurve wird angezeigt. Abhéngig von der Zeit.

Daten anzeigen

Anzeige von dem gelben Fenster welches nach der Messung angezeigt wird. Es werden die aktuellen
Werte angezeigt. Manche fotografieren das gerne um es zu posten.

Es schliet sich nach 30s oder nach einem Klick auf das gelbe Fenster.

Angezeigt werden Max PS, Max NM, Max Drehzahl, Priifstand Name, Name und Fahrzeug oder falls
diese leer sind der Messungsname. Einstellungen siehe Konfig

Leistung
Anzeige der maximalen PS bei welcher Drehzahl

Drehmoment
Anzeige der maximalen NM bei welcher Drehzahl

max Drehzahl
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5.2.24

5.2.25

5.2.26

5.2.27

5.2.28

5.2.29

Anzeige der berechneten maximalen Drehzahl bei gemessener maximalen Geschwindigkeit

Ubersetzung

Aktuell verwendete Gesamtubersetzung (Rolle zur Kurbelwelle)

Diese kann sein die berechnete oder die gemessene Ubersetzung oder die freie Eingabe
Mit der Taste LOSCHEN werden alle Getriebedaten geléscht.

Getriebe Messen

Hier muss ,,JA“ oder ,,NEIN“ stehen. Es kann mit Tastenklick oder rechter Maustaste ausgewahlt
werden. Bei der Umschaltung im Messfenster andert sich diese Zelle automatisch mit.

JA: Es wird der gemessene Wert (ibernommen der zuvor im Messfenster ermittelt wurde. Dieser Wert
kann im Fahrzeug mitgespeichert werden; fiir Folgemessungen.

Die Eingabefenster fiir Getriebe und Reifen werden schwarz.

Laschen

Getriebe 10,00

Suchen |

Ubersetzung messen

I

Ziindunzstype

2 Funke /1 Um

Zylinder,

Quattrini M244

Vergaser

Dellorto PHBE3S.

Zindung|

Falinisnalog

24-16°vaT/5300-8500Umin

Feifenschiupi

Estart/1620g

NEIN: Es wird er berechnete Wert tibernommen der aus den Werten (Primér, Getriebe, Reifen und
Reifenschlupf, Rollenumfang) berechnet wird. Die Eingabefenster fir Getriebe und Reifen werden rot
falls sie leer sind. Hier muss dann etwas eingegeben sein sonst wird der Wert 1 fiir die
Gesamtubersetzung verwendet.

Loschen ‘ Suchen ‘

Getriebe 1,00

fris Eingabe

Zindungstype|2 Funke /1 Um

| GangZl 18
7 Zylinder

Quattrini M244

Vergaser|Dellorto PHBE3S.
z2 Zindung|FoliniAnalog

] 4-16°voT/5300-8500Umin
Schwungrad|Estart/16208

Reifammfang ]
Reifenschiupt| 035 |

freie Eingabe

Falls man ein anderes Fahrzeug hat oder wofir auch immer kann man hier die Gesamt(!)bersetzung
frei eingeben. Die Gesamtibersetzung von Rolle zur Kurbelwelle.

Berechnete und gemessen Ubersetzung werden nicht berlicksichtigt. Bleiben aber gespeichert. Um
diese wieder zu aktivieren, den Wert in der freien Eingabe I6schen.

Fir die Variomessung wird hier ein Wert von 4,123456789 angenommen damit das Programm
funktioniert.

Beim INIT wird dieser Wert immer geldscht.

Getriebe . |

Léschen ‘ Suchen |

freic Eingabe

Fieifenschlupf

Obersetzung messen

NEIN

Zindungstype

2 Funke /1 Um

Zylinder

Quattrini M244

Vergaser

Dellorto PHBESS

Zundung]

PoliniAnalog

Zundeinstellung

24-16°voT/5300-8500Umin

Schwunzrad

Estart/1620g

Getriebeeingabe

Man kann die Daten handisch einschreiben. Oder mit der rechten Maustaste darauf klicken dann kommt
man zur Getriebeauswahl. Siehe Getriebeauswahlfenster 9.3.1 Eingegeben wird die Anzahl der Z&hne
des verwendeten Gangs.

Getriebe 6,72 Laschen | Suchen ‘
freic Eingabe Ubersetzung messen | NEIN
GangZ1 16 Zindunzstype |2 Funke /1 Um
2 68 Zylinder|Quattrini M244
Ganz 72| 22 Vergaser| Dellorto PHBE3S
2 46 Zundung|Polinidnalog
Fifonumfang 1459 G 24-16%v0T/5300-8500Umin
Fieifenschiupt 0% Schwungrsd| Estart/16202
Reifeneingabe

Man kann die Daten handisch einschreiben. Oder mit der rechten Maustaste darauf klicken. Dann
kommt man zur Reifenauswahl. Siehe Reifenauswahlfenster — siehe 9.4

Der Reifenumfang wird in mm eingegeben. Der Reifenschlupf in %. (z.B 1 oder 3...)

Bemerkung: Bei meinen Messungen hat sich ein Schlupf von 4% bei genau gemessenem Reifenumfang
als realistisch erwiesen)

Luftdruck
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5.2.30

5.2.31

5.2.32

5.2.33

5.2.34

5.2.35

Dieser Wert wird nach jeder Messung erneuert. Falls kein Sensor angeschlossen ist muss man hier
handisch den Luftdruck in mbar eingeben. Andernfalls ist das Fenster rot und es wird mit dem
Standardluftdruck von 1013mbar gerechnet.

Achtung: Hier wird der absolute atmospharische Umgebungsluftdruck eingetragen! Nicht der relative
der auf den meisten Haushaltsgeraten angezeigt wird. Absolut = echter Luftdruck, Relativ = auf
Meereshdhe umgerechneter relativer Luftdruck

7 Drehzahl 2.590 U/min Vmax 511 km/h
28 Luftdruck 1011,1 mbar Temperatur 12,3°C St
Temperatur

Dieser Wert wird nach jeder Messung erneuert. Falls kein Sensor angeschlossen ist muss man hier
handisch die Temperatur in °C eingeben.
Andernfalls ist das Fenster rot und es wird mit der Standardtemperatur von 20°C gerechnet.

Diagramm max/min U/min
Hier kann man den Wert einstellen von wo bis wo das Diagramm angezeigt werden soll. Auswahl mit
der rechten Maustaste moglich.

Messungsbezeichnung
Das ist ein Pflichtfeld. Hier muss etwas eingetragen sein. z.B. Didi’s Parmaschinken..
Wenn es leer ist, ist das Feld rot und es l&sst sich keine Messung starten.

] Maimale Ansicht Didi's Prifstand  Software Dietmar Mauerbaver - Prifstand exe itk ﬁ
MESSUNG: 1205 21.11.201415:22
MESSUNG PS nach DIN 70020 =
et |

Ifd Nr. Messung

Links oben ist die laufende Nummer der Messung welche im PC(!) nicht in der Software gespeichert
ist. Sollte ein neuer PC verwendet werden beginnt diese Nummer von vorne. Einstellen kann man diese
in der Konfig. Siehe 6.7

Zeitstempel
Der Zeitstempel der Messung, rechts oben, wird automatisch eingetragen. Es wird die PC Zeit dafir
genommen.

DETAILS

Die Details sind rein nur zur Information und haben keinerlei Einfluss auf die Messung.

Hier kann man alle Informationen héndisch eintragen wie man will. Wenn man eine gewisse Form
wahren will kann man auch mit der rechten Maustaste das Detailauswahlfenster benutzen. (Siehe
Detailauswahlfenster 9.3.) Auch von der Fahrzeugauswahl (siehe 8) her werden diese Felder
beschrieben.

Mit der Loschen Taste werden diese Felder geleert. Auch die Messungsbezeichnung wird geldscht.

(Name, Fahrzeug, Kommentar) sind Felder die immer gleichbleiben.
2-Takt: Festgelegte Detailnamen. Die Infos darin sind frei beschreibbar oder eben mit dem

Detailauswahlfenster auszuwéhlen, (Zylinder, Vergaser, Zindung, Zlndeinstellung, Schwung, Auspuff,
Kurbelwelle, Welle, Zeiten, Ansaugsystem, Bediisung)

Getriebe

Lbschen

DATEN

InfosLdhen

freie Eingabe

Reifenzchlupf|

Ubersetzung messen

1A

Auspuff]

BBTouring

Fahrzeug

Motor

Details

Zindungstype

1 Funke /U

Kurbelwelle

Piaggio DS

Name

Genser Wolfgang

Zylinder

BGM177

Make

B63/H57/P105/178ccm

Kommentar

+ 2-Takt

Vergaser

Dellorto PHBH30

Zeiten

keine Fudi/Kodi/voT116 noT68/qunbearbeitet, DS und OrikW bearbeitet

Zindung

Piaggiol2V

Ansaugsystem

Dre/ScootRS/28mm

" 4-Takt

Zundeinstellung

20001

Bedisung

HD120/NDGO/PID/NLX2(2)/LF ohne

Schwungrad

Elestart

“ Individuell
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4-Takt: Festgelegte Detailnamen. Die Infos darin sind frei beschreibbar oder eben mit dem
Detailauswahlfenster auszuwahlen, (Motortyp, Luftsystem, Zylinderkopf, Daten, Programm, Auspuff,
Nockenwelle, Zeiten, Male, Einlasssystem, Aufladung)

Infos Ldschen |

Getriebe Lschen DATEN
freie Eingabe Ubersetzung messen [J& Auspuff|BBTouring Fahrzeug Mator DetaI|S
Zindungstype|1 Funke /U Nockenwelle|Piaggio DS Name Genser Wolfgang
Matortyp|3GM177 Zeiten|863/H57/P105/178ccm Kommentar - 2-Takt
Luftsystem|Dellorto PHEH30 MaRe|keine Fudi/KodifvoT116 noT68/qunbearbeitet, DS und OriKW bearbeitet
Zylinderkopf|Piaggiol2V Einlasssystem |Dre/ScootRS/28mm ¢ 4-Takt
Daten|20%0T Aufladung|HD120/ND60/PID/NLX2(2)/LF ahne e
“ Individuell
Programm |Elestart

Individuell: Die Begriffe dieser Details sind frei zu vergeben in der Konfig (siehe 6.3). Dafiir gibt es
kein Detailauswahlfenster. Die Fahrzeugauswahl beschreibt auch diese Felder

InfosLdschen |

Getriebe wschen DATEN
freie Eingabe Ubersetzung messen [IA Detail 6|BBTouring Fahrzeug Motar Detalls
Ziindungstype |1 Funke / U Detail 7|Piaggio DS Name Genser Wolfgang
Detail 1|BGM177 Detail 8|B63/H57/P105/178ccm Kommentar © 2-Takt
Detail 2| Dellorto PHBH30 Detail 9|keine Fudi/Kodi/voT116 noT68/(unbearbeitet, DS und OrikW bearbeitet
Detail 3|Piaggiol2V Detail 10| Dre/ScootRS/ 28mm © 4-Takt
Detail 4] 20°0T Detail 11]HD120/NDEO/PIO/NLX2(2)/LF ahne # Individuell
Rieifenschiup Detail 5|Elestart # Individue

5.2.36 Archivieren

Archivieren

Auswahl
¥ Hame

¥ Bezeichnung der Messung
¥ Hummer der Messung
™ Auspuff

¥ ps

I~ HM

¥ U/ min

[ km/h

¥ Motortyp

[ MaBe

™ Luftsystem

™ Aufladung

™ Einlasssystem

I” nockenwelle

¥ Zeiten

™ Zylinderkopf

¥ Daten

™ Programm

¥ Kommentar

¥ Datum j/ Zeit

Dateiname

Name

PS

U/min
Daten

Motortyp
Zeiten

Datum / Zeit

Bezeichnung der Messung

Nummer der Messung
Kommentar

Hilfe Sonderzeichen
INIT

aktuelle Einstellung
speichern

Pfad | E:\Messungent

=

Datei

64 von 220 Zeichen frei

BGM177 Genser Wolfgang Mr 221 unbearbeitet, DS und OrikKVW bearbeitet (0 PS) Datum - Zeit (0 Umin)
20%0T BGM1TT B63-H57-P105-178ccm

vV als Messdatei (empfohlen)

Jduz

Mit dieser Funktion wird die aktuelle Messung gespeichert. Mit allen Werten und Daten.
Die Details dndern sich je nach Einstellung. (siehe 5.2.11)
Die Details werden auch in die Dateieigenschaften fir Ansicht im Windowsexplorer geschrieben. Siehe

9.1,9.2

wahlen, wenn man die Taste daneben betatigt.

Pfad: Vorgeschlagen wird die Pfadeinstellung aus der Konfig. Man kann aber auch frei

Als Messdatei: Bei Anwahl wird die Datei mit der Endung ,,luz“ angelegt. Die Datei ist

kleiner und das Programm funktioniert schneller. Diese Datei bietet bei der Suchfunktion den
sehr groRen Vorteil das die Datei durchsucht werden kann. (siehe 6). Bei Abwahl wird eine
Excel ,.xlsx* Datei angelegt. Das bereitet bei einigen Vista und W7 Probleme und bringt das
Programm zum Absturz. Nachteil von ,,luz ist das die Dateieigenschaften beschrinkt sind.

Siehe 9.1, 9.2
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5.2.37

5.2.39

5.2.39

e Datei: Vorschau des Dateinamens. Der Pfad und Dateinamen zusammen darf 220 Zeichen
nicht tberschreiten! Microsoft Excel kann nicht mehr verarbeiten. Tip: z.B. einen Pfad mit
C:\Messungen anlegen damit der Dateiname langer sein kann. Mit einem Trick kénnen
Dateien wo der Speicherort + Name langer als 220 Zeichen ist wieder importiert werden. Die
Datei wird auf einen temporéren Ordner mit einem kurzen Namen kopiert und dann importiert.
Eine Hinweismeldung dazu kann man in der Konfig an oder abwahlen. (siehe 6.4)

e Auswahl: Anhaken was in dem Dateinamen alles enthalten sein soll

¢ Reihenfolge: Mit den Pfeiltasten kann die vorher mit der Maus markierte Auswahl an die
gewunschte Position geschoben werden.

e Aktuelle Einstellung speichern: Damit kann man die eingestellte Auswahl und Reihenfolge
furr folgende Archivierungen in der Konfig speichern.

e INIT: Es wird alles auf die aktuell in der Konfig gespeicherte Einstellung zuriickgesetzt.

e Abbruch: Das Fenster wird geschlossen, es wird nicht archiviert, die aktuelle Messung geht
nicht verloren.

e OK: Die Messung wird mit den getroffenen Einstellungen archiviert
Hat man in der Konfig ,,Autoarchivieren bei Folgemessung® wird automatisch ohne
Auswahlfenster archiviert. Andernfalls wird nicht(!) archiviert!

COM Fenster

Das Com Fenster erscheint nach einer Messung, wenn die Messung mit der STOP Taste der
Fernbedienung beendet wurde.

Oder wenn in der Konfig die Einstellung ,,Com Fenster immer nach Messung Stop* angewahlt ist.
Siehe 6.7.

Solange dieses Fenster gedffnet ist, kann von der Fernbedienung aus die nachste Messung gestartet
werden.

mEssunG: 298

=r

s
ard

Verbindung (Com Port) mit Steuerung geéffnet...
B Warte auf Taste von Fernbedienung...

Néchste Schnell-
= Messung Import

Com

schliessen schliessen

Archiv und ‘

e Né&chste Messung: Wenn in der Konfig ,,Autoarchivieren bei Folgemessung* aktiviert ist (siehe
6.4) wird die Messung ohne Archivfenster (siehe 5.2.36) ohne Nachfrage archiviert. Es ist dieselbe
Funktion wie die Taste NEU an der Fernbedienung.

e Schnell-Import: Diese Funktion archiviert die Messung ohne Archivfenster (siehe 5.2.36),
wechselt automatisch zur Kurvenansicht und importiert die ausgewahlte Anzahl der letzten
Messungen automatisch — Anwahl in der Konfig 6.4

e Com schliessen
Das Com Fenster wird geschlossen. Die Messung ist noch nicht archiviert und von der
Fernbedienung ist kein Neustart mehr mdglich.

e Archiv und schliessen
Die Messung wird ohne Archivfenster (siehe 5.2.36) und ohne Nachfrage archiviert und das Com
Fenster wird geschlossen. Es ist von der Fernbedienung kein Neustart mehr méglich.

Auswahl PGem
Leistung gemessen (Pgem) zeigt nur positive Leistung die direkt am Rad gemessen wurde.
Normalerweise und idealerweise inklusive der Rollenverlustleistung (siehe Konfig 6.2)

Auswahl PNorm

Leistung nach Norm (Pnorm) zeigt die Motorleistung und nicht die Radleistung an,

welche durch ermitteln der Motorverluste am Ende einer Messung hochgerechnet wird.

Diese ist aber nur bedingt aussagekréftig da sehr viele Komponenten diesen Wert beeinflussen.

Vorgehensweise:

1. Es mussen die Rollenverluste stimmen

2. Die Kupplung des Fahrzeugs muss perfekt trennen um die Getriebe, Lager und Reibungsverluste
korrekt rauszumessen.

3. Der Messlauf muss korrekt durchgeftihrt werden was man an der Kurve erkennen kann.

4. Am Ende der Messung muss man bevor die Rolle langsamer wird die Kupplung gezogen haben
damit Bremswirkung der Rolle sich nur aus Eigenverlusten, Getriebe und Lagerverlusten (siehe
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5.2.40

5.2.41

6.2) und Reibungsverluste des Reifens zusammensetzt und nicht die Motorbremse mitgemessen

wird.

Ein paar Sekunden lang sollte der Messlauf so noch weitergefiihrt werden bevor gestoppt wird.

6. Die Kurve hat in der PNorm — Ansicht nun einen negativen PS und NM Anteil (Aufer Vario)
Dieser negative NM Anteil muss anndhernd gerade rickwartslaufen sonst war die Messung nicht
korrekt.

7. Inder Konfig kann man eine Zeit einstellen damit der Bereich am Anfang des Auslaufs nicht
berticksichtigt wird. (siehe 6.7)

o

Es wird der Minimalste Wert genommen um die Motorleistung zu ermitteln. Wurde auRerhalb der
Ausblendzeit die Bremse betatigt, oder das Gewicht auf dem Reifen verandert oder nicht korrekt
ausgekuppelt stimmt der ermittelte Motorleistungswert nicht!

Import

Um nicht alle Daten neu eingeben zu miissen oder auch um die Ubersetzung wieder zu verwenden
benutzte man diese Taste um eine vorhandene Messung in die Messansicht zu laden. Auch gewisse
Korrekturen und neu abspeichern sind so mdglich.

Zuschauerfenster
Wenn in der Konfig die Option ,,2.Monitor* angewéhlt ist (Siehe 6.7), dann wird automatisch auch das
Zuschauerfenster angezeigt, damit wéhrend der Messung die Zuschauer was zu sehen haben.

Kurvenansicht 2. Monitor

Priifstand SFRacing

3000 4000 5000 6000 7000

|

L] \‘\

0
3000 4000 5000 6000 7000 8000

| 13,2PS | 16,3 NM |7406 U/min| 170 km/h |

Ist dann auch noch die Klassenwertung aktiv und in der Klassenverwaltung diese Anzeige aktiviert
dann wird je nach Einstellung auch das mitangezeigt (Siehe Klassenverwaltung 13.)
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B Priifstand SFRacing =
Rennvespa EVO / Hornets / Quattrini Gehduse / Franz / Parmakit / Dellorto VHSB34 / B60/H
124000 3000 4000 5000 6000 7000 80010 KLASSE: | bis 100ccm

Pos. Nr. Name PS

L 1 15 Hornets 40,59

12 128 2 199 Bauer Stefan 8,39
10 \ 10
6 6
4 A 4

[
// \

2 I 2

0 0
2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000

13,2PS | 16,3 NM |/7406 U/min| 170 km/h

5.2.42 Analog
Aus und Einblenden der Analogeingénge in dieser Messansicht
- Hardware muss vorhanden sein
- Inder Konfig muss es aktiviert sein (siehe 6.12)
- In der Messung muss es aufgezeichnet worden sein (siehe 5.1.22)
Die Bezeichnung ,,Analog 1 und ,,Analog 2* kann in der Konfig selbst konfiguriert werden.
(siehe 6.12.)

5.2.43 Luftfeuchte
Sensoren die auch die Luftfeuchte messen sind seit V2017 _10_01 verbaut. In der Formel fir die
DIN 70020, SAEJ1349, EWG 80/1269 Berechnung ist auch die Luftfeuchte enthalten. Sie wirkt sich
nicht gravierend aus. Diesen Sensor kann man aber auch nachriisten bei &lteren Steuerungen.

5.2.44 Suchen
Das Suchfenster wird gedffnet (siehe 16)

5.245 DIN SAE EWG Auswahl
Hier wéhlt man aus mit welcher Norm der Korrekturfaktor der Klimadaten berechnet wird.
Normalerweise nimmt man die Norm mit welcher die Leistungsdaten vom Hersteller des Fahrzeugs
angegeben wurde. Die Messung baut sich bei Anderung automatisch neu auf.

2500 3000 3500
| 17 ‘
I DIN 70020 hd

ohne Korrektur

5 EWG 80/1269 Benzin
EWG 80/1269 Diesel

_| :
aren
it
2ct | EWG 80/126% Turbodiesel
1. SAE J134% Benzin —
_| 1
[4

s

SAE 11349 Diesel
SAE 11349 Tur

3

2

Konfig (Einstellungen)

Mit der Konfig kann man die Software einstellen. Diese Daten sind groRteils in dem Programm gespeichert. Wenige
Daten werden auf dem Computer gespeichert (wie z.b. die Anzahl der L&ufe). Wenn man also Daten verandert sollte man
zumindest die Datei einmal speichern bevor sie geschlossen wird.

ACHTUNG: ,,aktuelle Seite speichern* bedeutet das die gednderten Werte fiir die Bearbeitung in das Programm
tbernommen werden. Es bedeutet noch nicht, dass sie im Programm auch dauerhaft gespeichert sind. Dafur muss das
Programm (also die Excel Datei) einmal gespeichert werden!

Aus Datensicherungsgriinden kann man die Konfig auch extern an einen beliebigen Platz wegspeichern um sie spater
wieder gesamt oder teilweise importieren zu kdnnen.

Auch die gesamte Pruefstand.exe oder gleich den ganzen Ordner sollte man regelmaliig an einen beliebigen Platz
kopieren um es im Fehlerfall zuriickkopieren zu kénnen.
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6.1. Bedienung

6.2. Hardware

Konfig Archivieren: Archivieren hei3t das alle Einstellungen EXTERN nochmals gespeichert werden
damit nichts verloren geht. In der Software selbst sind alle Einstellungen gespeichert. Man kann auch
beliebig viele Konfig speichern mit verschiedenen Einstellungen. So kénnte man sich schnell 2
verschiedene Einstellungen erstellen um z.B. sogar 2 Priifstdnde zu betreuen, oder fur den normalen
Betrieb und den Wettbewerbsmodus (siehe 13). Teilweise Einstellungsimporte von einer solchen
externen Konfig sind auch mdglich (siehe 6.3)

Konfig importieren: Eine zuvor gespeicherte Konfig kann ausgewéhlt werden und alle Einstellungen
werden bernommen. Sinnvoll fir Updates oder wenn man andere Fahrzeuge oder Details (siehe
Details 6.14.7) verwendet.

Datei initialisieren: Wie beim Offnen der Software werden gewisse Zustande zuriickgesetzt. Es
werden keine (!) gespeicherten Einstellungen verandert. Init kann man immer betatigen!

Erweiterte Konfiguration: Damit kommt man zu den Tiefen der Einstellungen. Man sollte vorher eine
Kopie der Software haben und sich an die VVorgaben halten. Siehe Erweiterte Konfiguration 6.14
Aktuelle Seite ibernehmen: links unten wird immer angezeigt ob die aktuelle Seite mit den
gespeicherten Einstellungen tibereinstimmt. Um die Anderungen zu speichern diese Taste driicken.
Gespeicherte Werte wieder anzeigen: Sollte links unten verandert stehen und man méchte wieder die
urspriinglichen Werte

Schliessen: Beim Schliessen dieser Ansicht alle Register auf Veranderung Uberprift und man bekommt
dann eine Meldung mit Auswahl. Nach einer Anderung sollte man, abgesehen vom externen
Archivieren zumindest die Datei sofort speichern.

Einstellungen X

Ermittiung Rollendrehzahl mittels 1 Sensor nach Zeit, anstatt Lager und Rollenverluste
Drehgeber
Lager und Rollenverluste [Nm]  aktuelle Verluste

1000 Drehgeber [Signale / Umdrehung] 5 iibernehmen
4 68 Tragheitsmoment Rolle [kgm2]

! Feinjustage des Priifstandes Anleitung: Messung starten und wihrend der Beschleunigung(!)
0351 Rollendurchmesser [m] mit irgendeingm Fahrzeug den.Hinterreifen anheben. Nach einigen

v Sekunden freilaufender Rolle die Messung Stoppen.

5 g?uh;r';i:flssin[é ,;8?’11!1!" — Dadurch werden nur die Rollenverluste gemessen.
M
3 COM Port Bluetooth [1 - 9] e
Baudrate 115200 /8/nf1/n
¥ USB Verbindung varrangig

¥ Permanente Com Port Uberwachung

¥ permanente Monitor Uberpriifung

I Trainings Mode (ohne Hardware) Bluetooth Verbindung Bluetooth Empfénger
_ Hardware riicksetzen Ziindung Sensor
gespeichert Hardware Online Info (nur diber USE) riicksetzen

Hardware ]Allgemein ] Datei ] Drucken Uhersicht] Messen ] Messlauf] Zoom ] Klima ] EGT/Lambda ] Analog ] Analog NM ] Admin ]

Feinjustage km/h

Danach >aktuelle Verluste (ibernehmen=<.

Das Ganze mehrmals durchfiihren zur Kontrolle! Welche
Code: 1234 Ubersetzung eingestellt ist, ist unwichtig!

Aktuelle Seite gespeicherte Werte .
speichern wiederherstellen Schliessen

Software Version: v5.230317

Konfig archivieren | Konfig importieren Programm initialisieren Erweiterte Konfiguration

Ermittlung Rollendrehzahl mittels Sensor Auswahl ob 1 Sensor pro Umdrehung benutzt wird oder
eine Drehimpulsgeber

Eingabe Rollenimpulse / Umdrehung vom Drehgeber

Eingabe Tragheitsmoment der Rolle (Vollwelle J=1/2*m*r?)

Eingabe des Rollendurchmessers auf dem der Reifen lauft

Eingabe Com Port USB (siehe Systemsteuerung/Geratemanager) dieser ist nur sichtbar wenn die
Steuerung mit dem PC verbunden ist und muf unter 10 sein. Siehe 5.2.2
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6.3 Allgemein

Eingabe Com Port Bluetooth (siehe Systemsteuerung/Geratemanager) dieser ist sichtbar wenn
Bluetooth aktiviert ist und sobald Bluetooth gekoppelt ist. Eine aktive Verbindung ist nicht notwendig.
Die Com Nummer muB unter 10 sein. Siehe 3.13
USB Verbindung vorrangig Bei Auswahl wird beim nachsten Connect die USB Verbindung
ausgewéhlt, andernfalls die Bluetooth Verbindung
Permanente Com Port Uberwachung Verbindungsabbruch zur Steuerung wird sofort angezeigt.
Sonst wird die Verbindung erst bei der ndchsten Bedienung uberpriift
Permanente Monitor Uberpriifung Kontrolle zu bekanntem Excel Problem aktivieren (siehe 15.3).
Wird ein mdgliches Problem mit Tasten oder SchriftgréRe erkannt erscheint einmalig ein Hinweis das
man das Programm ohne Speichern schlieen soll. Durch die Windows und Monitor und
Grafikkartenvielfalt ist hier eine Option um diese Kontrolle auch abwahlen zu kénnen falls notwendig
Trainings Mode Damit ist es mdglich ohne angeschlossene Hardware das Messfenster zu 6ffnen um
zu Uben oder Dinge anzusehen. Wenn im Trainingsmode im Messfenster eine Messung ,,gestartet* wird
und danach gestoppt wird, erfolgt ein Transfer von einer Messung die in der Software hinterlegt ist. Es
gibt 2 verschiedene Messungen. Eine NM Messung mit fixer Getriebelibersetzung und eine Vario
Messung. Damit kann man die Einstellungen ansehen, lernen uben.
Lager und Rollenverluste
Die Lagerverluste werden bei der Messung eingerechnet. Sie sollten also schon einigermalen stimmen
um auch diesen Toleranzfaktor eines Rollenpriifstands zu minimieren. Je schwerer die Rolle desto
groRer in der Regel die Lagerverluste.

o Die Lagerverluste bei der am haufigsten verwendeten Durchschnittsrollen(!) Drehzahl messen,

da die Drehzahl den Wert minimal beeinflusst.
o Dir Rollenverluste sollten jahrlich oder alle 1000 Laufe kontrolliert werden
o Daes geringfiigige Toleranzen gibt bei den Lagerverlusten werden diese am Besten bei einer
Geschwindigkeit gemessen, die meist der Fall ist auf diesem Priifstand.

Taste Hardware Online Info Ab Hardware V5 (rote Alubox) kann man einige Infos von der
Steuerung auslesen. (Die Infos hier im Bild sind nicht typisch)

Hardware Info >

A% Version: DIP 1124 <5
'-0-' Drehgeber Signal NPM
= ohne FE Inputs DIP 2

ohne FE Seriell DIP 2
PMOBS aktiv DIP 7
Zeitronix R5232 nicht aktiv DIP 4
Bluetooth nicht aktiv DIP 5
Bluetooth Abnehmer nicht aktiv DIP &
Signalaufnahme intern DIP &
PID nicht Aktiv
P 12,30
I: 1.00
D: 4.54
Aktualisierungszeit [ms]: 50

Taste Bluetooth Verbindung Ricksetzen Damit kann man die notwendigen Einstellungen des
Bluetooth Moduls programmieren. Im Normalfall sollte das nicht notwendig sein. Aber falls man es
erneuern muss, kann man mit dieser Taste die Funktion so herstellen das es flr die LUZ Steuerung
verwendbar ist. Es werden HCO05 Module Class 2 verwendet.

Taste Bluetooth Empfénger Ziindung Sensor Rucksetzen Damit kann man die notwendigen
Einstellungen des Bluetooth Moduls fiir den Bluetooth Abnehmer programmieren. Im Normalfall sollte
das nicht notwendig sein. Aber falls man es erneuern muss, kann man mit dieser Taste die Funktion so
herstellen das es fur die LUZ Steuerung verwendbar ist. Es werden HC05 Module Class 2 verwendet.
Das Bluetooth Ziindungsabnehmer Gerét ist noch nicht erhéltlich.
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6.4 Datei

Einstellungen

Hardware Allgemein ]Datei ] Drucken ] Ubersicht] Messen ] Messlauf] Zoom ] Klima ] EGT/Lambda ] Analog ] Analog NM ] Admin ]

Sprache FEhEEE Details Individuell — Import von externer Konfig —
{+ Deutsch {+ Standard 1| Detail 1
2 | Detail 2 Messansicht einrichten Fahrzeuge
" English " Motorino Diavolo
3| Detail 3
" Italiano (" Eichberg Power 4| Detail 4 Fahrzeugverwaltung Details 2 Takt
" Nederlands Initialisieren 5| Detail 5
6| Detail 6 Wettbewerbsmenii Details 4 Takt
Initialisieren 7| Detail 7
8| Detail 8 Getriebedaten
I Leistung in KW anzeigen o Detailo
¥ Wettbewerbsmodus aktiv 10 | Detail 10 Reifen
11 | Detail 11
Experten Version (Programm wird kei Messansicht /
v eine
initialisiert) Sonderzeichen INIT Drehzahlmesser
gespeichert

Aktuelle Seite gespeicherte Werte .
speichern wiederherstellen Schliessen

Software Version: v5.220322

Konfig archivieren ‘ Konfig importieren ‘ Programm initialisieren Erweiterte Konfiguration

Messansicht einrichten: Da es nicht mdglich ist diese Software und die Funktion des Analoganzeige
auf alle Auflésungen und PC automatisch anzupassen muss man die Ansicht der Messoberflache
manuell einrichten. (siehe Messansicht einrichten 6.15)

Fahrzeugverwaltung: Hier kann man gespeicherte Fahrzeuge verwalten. Wenn man viele Fahrzeuge
hat kann man eine zuvor gesicherte Konfig wieder aufrufen und davon Fahrzeuge importieren. Man
kann also auch mehrere Konfig nur fiir Fahrzeuge anlegen. Siehe Fahrzeugverwaltung 8.4

Leistung in KW anzeigen: Aktiviert werden die Leistungsangaben in KW angezeigt und nicht in PS.
Fir z.B. Elektrofahrzeuge

Experten Version: Einige Funktionen in der Messansicht und im Messfenster werden ausgeblendet um
unerfahrene Benutzer nicht zu verwirren. ,,Datei initialisieren‘ ist notwendig.

Klassenverwaltung: Aktiviert die Wettbewerbsfunktion (Siehe 13)

Import von externe Konfig: Man kann verschiedene Konfig wegspeichern. Wenn man z.B. einmal
eine Details Einstellung fir Vespa und einmal eine fiir Lambretta zusammenstellt. Hier kann man
jeweils aus den gespeicherten Konfig dann nur den gewiinschten Part importieren. Auch die
Einstellungen der Messansicht und des Analoganzeige kann man extra importieren falls man einen 2.
Monitor oder unterschiedliche Monitore verwendet.

Sprachauswahl: Sprache auswéhlen. Aktuell sind Deutsch, Englisch, Italienisch und Hollandisch
verflgbar. Auch in Windows kann man die Sprache umstellen, allerdings nicht die Formate (siehe 2.5)
Farbschema: Umstellen von Farbschemen. Zuerst ,,Aktuelle Seite iibernehmen® dann ,,INIT* driicken
Details Individuell: Hier kann man die Bezeichnung der individuellen Details festlegen. Damit kann
man z.B. flr Elektrofahrzeuge eine eigene Detailstruktur aufbauen, Dafur wird es dann noch eine
eigene Detailansicht geben, aber aktuell ist noch nicht bekannt welche Details dafiir relevant waren. Bei
der Anordnung sollte man beriicksichtigen das sie in der Ubersicht teilweise zusammengefasst werden.
(siehe 4.26.3)

Rucksetzen auf Werkseinstellung: Es wird nahezu alles in der Software auf eine Voreinstellung
zuriickgesetzt. Normalerweise sollte man nach dem ersten Einrichten der Software die Pruefstand.exe
auf einen beliebigen Speicherort archivieren um sie im Fehlerfall wieder nach c:\Pruefstand\
wiederherstellen zu kénnen. Auch sollte man vor dem Benutzen dieser Funktion die Pruefstand.exe
archivieren. Aber falls man mdchte kann man hier eben die Software riicksetzen. Alle externen
Speicherwerte am PC werden ebenfalls riickgesetzt. Messungen, Ordnerstrukturen werden nicht
veréndert.

Seite 60 von 128




Einstellungen *

Hardware | Allgemein Datei lDrucken ] Uhersicht] Messen ] Messlaufl Zoom ] Klima ] EGT/Lambda ] Analog ] Analog MM ] Admin ]

Bezeichnung des Priifstands | LUZ Priifstand
Archivpfad (relativ) | \Messungen

Archivpfad abselut (vorrangig) | C:\Messungen
Screenshot Pfad (absolut) | C:\Messungen\Bilder
Pfad Klassendatei (absolut) | C:\Freigabe
Backup Pfad | C:\Pruefstand\Backup
Konfig Pfad | C:\Pruefstand\Konfig

Ll

Import von Windows ¥ letzten verwendeten Pfad vorschlagen bei Import
= alti
M Aktiv " Messuna ¥ Messung als .luz anlegen
Wohin soll importiert werden bei ol )
Doppelklick auf .luz Datei im Windows Ubersicht ¥ Unterordner mit Datum automatisch anlegen
Explarer “ immer nachfragen ¥ Automatisch archivieren bei ~Nachster Messung”
Backup ¥ Backup Erinnerung aktiv IV Automatischer Import bei Schnellarchivieren aktiv
starten ¥ Meldung wenn Pfad zu lang bei Import
gespeichert
Aktuelle Seite gespeicherte Werte Schliessen
speichern wiederherstellen
Konfig archivieren Konfig importieren Software Version: v5.220223 Programm initizlisieren Erweiterte Konfiguration

e Bezeichnung des Prifstandes — das wird in verschiedenen Ansichten mitiibernommen.

e Archivpfad relativ: Gilt fur Messungen archivieren und importieren. Wenn kein Absolutpfad
eingegeben ist wird nach diesem Relativpfad unter dem aktuellen Pfad gesucht.

e Archivpfad absolut: Gilt fir Messungen archivieren und importieren. Eingabe wo Messungen
archiviert werden oder von wo importiert wird. Wenn hier was eingetragen ist wird immer dieser Pfad
vorgeschlagen. Dieser Pfad ist vorrangig vor dem Archivpfad relativ. Und alles unterhalb dieses
Ordners wird verwendet flr das Backup.

e Screenshotpfad absolut: Die im Messfenster erzeugten Screenshots werden in diesem Pfad ohne
Auswahl des Pfades gespeichert. (siehe 5.1.24) Und alles unterhalb dieses Ordners wird verwendet fiir
das Backup

o Pfad Klassendatei (absolut): Hier werden die Dateien gespeichert die zur Klassenauswertung
erforderlich sind. (Siehe 13) Und alles unterhalb dieses Ordners wird verwendet fur das Backup

e Backup Pfad: In diesem ausgewéhltem Ordner wird das gewiinschte Backup mit neuem Unterordner
abgespeichert.

e Backup starten: Manuelles Backup wird durchgefiihrt. Es wird das zuletzt gespeicherte Programm von
c:\Pruefstand zu den im Backup Pfad eingestellten Ordner kopiert. Dabei wird automatisch ein
Unterordner angelegt mit der genauen Zeitangabe

o Konfig Pfad: Dieser Ordner wird bei Archvieren oder Importieren der Konfig vorgeschlagen. Und alles
unterhalb dieses Ordners wird verwendet fiir das Backup

e Unterordner mit Datum automatisch anlegen: Wenn das aktiviert ist wird automatisch ein
Datumsordner zum gewdhlten Pfad angelegt

e Automatisch archivieren bei Folgemessung: Es gibt die Funktion ,,ndchste Messung* nach einer
erfolgten Messung. Ist dieses Kastchen aktiviert wird der Archivierungsvorgang der Messung
automatisiert. Andernfalls wird bei der Funktion ,,ndchste Messung™ nicht archiviert! (siehe Messung
archivieren5.2.36)

e Automatischer Import bei Schnellarchivieren aktiv: Der Schnellimport wird deaktiviert. Es wird
bei Benutzung (siehe 5.2.37) nur das Messfenster gedffnet

e Letzten verwendeten Pfad vorschlagen bei Import: Beim Importieren wird dann wieder der Pfad
vorgeschlagen der das letzte Mal benutzt wurde. Vorrangig vor Relativ und vor Absolut.

e  Messung als ,,Jluz“ anlegen: Messungen werden nicht als Excel Datei gespeichert sondern mit einem
eigenen Dateiformat mit der Endung .luz
Vorteile:

Schnell,
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6.5 Drucken

6.5.1

kleine Datei,
keine Probleme mit W7 und Vista,
Doppelklick Import aus Windows Explorer mdglich
Nachteile: Nur beschranke Dateieigenschaften (siehe 20.1)
Meldung wenn Pfad zu lange bei Import: Es ist nicht mdglich in Excel eine Pfadangabe l&nger als
220 Zeichen zu verarbeiten. Mit einem Trick kann man den Import trotzdem ausfihren. Die
gewiinschte Messung wird in Windows in einen temporéren Ordner kopiert und mit einem kurzen
Namen versehen und dann importiert. Ist diese Option angewahlt gibt es eine Hinweismeldung das dies
durchgefiihrt wurde.
Import von Windows: Im Windows Explorer kann man auf eine luz Datei doppelklicken und die
Messung wird automatisch im Priifstandprogramm importiert. Sollte das Priifstandprogramm nicht
gedffnet sein, wird das vorher automatisch gestartet.
Diese Funktion muf3 im Betriebssystem Windows vorbereitet sein. Nur wenn die Installation mit dem
Setup Programm von LUZ ab 2020-12-16 durchgefiihrt wurde ist das verfiigbar. (siehe 2.4)
Eine Anleitung falls es nicht funktioniert oder der manuellen Nachristung -> (siehe 20.4)
Aktiv: Die Doppelklick Mdglichkeit funktioniert nur wenn es hier aktiviert ist.
3 Optionen stehen zur Verfiigung.
o Messung: Die zu importierenden Messungen werden automatisch in der Messansicht gedffnet
o Ubersicht: Die zu importierenden Messungen werden automatisch in der Ubersicht gedffnet
o Immer nachfragen: Es kommt immer ein Fragefenster in dem man entscheiden kann wohin
importiert werden soll.

Windows Import X

In welchem Fenster soll die Messung gedffnet werden?

Messung iibersicht | ABBRUCH
e =

Hardware } Allgemein } Datei Drucken ]Uberswcht] Messen } Char‘t} Zoom } Klima } EGT/Lambda } Analog TN ] Analog NM ]

I” Seitenansicht immer zeigen bei Drucken aus Ubersicht I Druck Ubersicht mit Footer/Header

Logo

Messfenster Ubersicht Kurvenansicht

’O,T IU,T Korrekturfaktor Logo x Koordinate Istwert ’?
’U,T ’U,T Korrekturfaktor Logo y Koordinate Istwert ’?
’W W Position im Diagrammbereich x Koordinate ’?
W W Fosition im Diagrammbereich y Koordinate ,57

M ein W ein Logo immer einblenden ¥ ein

Test Ein Test Ein I¥ Logo beim Drucken einblenden Test Ein

Im gleichen Pfad wie dieses Programm mul? eine Datei sein die Logo.gif heisst.

Test Aus

gespeichert
Aktuelle Seite espeicherte Werte -
i g= 5 Schliessen
Ubernehmen wieder anzeigen
Konfig Archivieren | Konfig importieren Software Version: v4.171218 Datei initialsieren Erweiterte Konfiguration

Seitenansicht immer zeigen: Auswéhlen, wenn man den Druck vorher in der Seitenansicht immer
kontrollieren will, oder den Drucker umstellen méchte

Druck Kurvenansicht mit Kopf/FulRzeile: Auswahlen wenn zusétzliche Beschriftungen anzeigt
werden sollen (Priifstandname, Datum, Programmierer... Also ich ©)

LOGO
Bei Anwahl wird fir einen Ausdruck ein Logo eingeblendet.
Speicherort des Logos: Im selben Ordner wie das Programm. C:\Prifstand\logo.qgif
Name des Logos: Logo.gif
Grofie des Logos: hat keinen grofRen Einfluss da man mit dem Korrekturfaktor die
Héhe und die Breite &ndern kann.
Position: Kann mit den Korrekturfaktoren an die gewiinschte Stelle geschoben werden.
Test Ein: Zeigt eine Vorschau des Logos im jeweiligen Fenster
Test Aus: Beendet die Vorschau und blendet das Logo aus.
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6.6 Ubersicht

Logo immer einblenden: Das Logo ist stdndig eingeblendet.
Logo beim Drucken einblenden: Das Logo wird beim Drucken eingeblendet. Unabhéngig von der
Einstellung ,,Logo immer einblenden*

Einstellungen *

Hardware | Allgemein ] Datei ] Drucken Ubersicht ll‘v‘lessen ] Messlaufl Zoom ] Klima ] EGT/Lambda ] Analog ] Analog NM ] Admin ]

Diagramm Vorgabewerte ¥ Auto-Zeichnen bei Init anwahlen

Minimum Maximum [ Messpunkte anzeigen im Diagramm
,7 ’7 ¥ Obere Diagrammachse anzeigen im Diagramm
,zﬂT Tj::: ’iEDT ¥ Legende einblenden

,107 km/h ’T Details immer alle einblenden

,Di sek ’307 Vor Kurve lischen nachfragen

manuelle Auswahl der Nummer (1-16) bei Import

-
-
-

[ PS / NM Minuswerte anzeigen I PS Flachenfenster anzeigen
r
v
r

M Auswahl Optionen anzeigen NM Flachenfenster anzeigen

¥ Auswahl Motorleistung oder Radleistung (Pgem, Pnorm) o ) ) )
automatisch immer die gleiche Farbreihenfolge

PS Auswahlspalte anzeigen
™ MM Auswahlspalte anzeigen
3 MM Skalierungsfaktor Y-Achse im Diagramm, (1-3)

gespeichert 1 Anzahl Kommastellen Leistungsangabe

Aktuelle Seite gespeicherte Werte .
speichern wiederherstellen Schliessen

Konfig archivieren ‘ Konfig importieren Software Version: v5.230317 Programm initialisieren Erweiterte Konfiguration

Diagramm Vorgabewerte: Das ist der Standardwert nachdem das Kurvenansichtdiagramm aufgebaut
wird. Die Anzeige der Mindestdrehzahl kann in der Kurvenansicht schnell gedndert werden und bei Init
wird auf diesen Wert zuriickgesetzt. Der Wert Null heif3t das es deaktiviert ist!

PS / NM Minuswerte anzeigen: In der Kurvenubersicht werden alle Werte angezeigt, und nicht nur
positive. Das bezieht sich nicht auf Darstellungen welche immer Minuswerte anzeigen (Pnorm, Zeit,
Vario Zeit..)

Auswahl Optionen anzeigen: Das Fenster zur Auswahl der Optionen (Live U/min, Analog, Lambda,
EGT) wird angezeigt. Auch wenn die Anzeige abgewahlt wird bleibt die Auswahl der einzelnen
Optionen bestehen.

Automatisch immer die gleiche Farbreihenfolge: Bei Anwahl werden die ausgewéahlten Kurven
immer in der gleichen Farbreihenfolge angezeigt. Bei Abwahl kann man die Farben selber auswéhlen.
(Siehe 4.24)

Auswahl Motorleistung oder Radleistung: Auswahl Pgem und Pnorm wird eingeblendet

Auto Zeichnen anwahlen bei INIT: In der Kurvenansicht kann man aus Geschwindigkeitsgriinden die
Funktion Autozeichnen abwahlen. Hier kann man anwéhlen ob sich das beim INIT wieder anwéhlt
Messpunkte anzeigen im Diagramm: Anwahlen wenn die Messpunkte im Diagramm angezeigt
werden soll

Obere Diagrammachse anzeigen im Diagramm: Es wird die untere Skala nach oben gespiegelt. Nur
fur U/min und km/h Ansicht. Nicht fur Vario (Aus programmtechnischen Grinden).

Legende einblenden: Die Legende links oben in der Kurvenansicht wird angezeigt

Details immer alle einblenden: Bei der Kurvenansicht werden nach dieser Einstellung nur die Details
der angezeigten Kurven eingeblendet oder alle. Es gibt auch eine Taste in der Kurvenansicht fiir
einmaliges Anzeigen aller Details bis zum néchsten Refresh der Kurvenansicht

Vor Kurve léschen nachfragen: Anwahlen wenn man immer bestétigen will wenn eine Kurve aus der
Kurvenansicht entfernt wird.

Manuelle Auswahl der Nummer bei Import: Anwahlen wenn man immer Auswéhlen will auf welche
Nummer eine Kurve abgelegt beim Import. Es wird immer die néchste freie Kurve vorgeschlagen.
Wenn alle 16 Kurven belegt sind kommt diese Frage nach der Nummer immer.

PS Flachenfenster anzeigen: Das Fenster um die PS Flachen unter den angezeigten
Kurvenausschnitten darzustellen wird angezeigt
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e NM Flachenfenster anzeigen: Das Fenster um die NM Flachen unter den angezeigten
Kurvenausschnitten darzustellen wird angezeigt

e PS/NM Auswahlspalte anzeigen: In der Ubersicht kann man sich damit eine eigene Spalte zum Ab
und Anwéhlen von nur PS oder NM von einer geladenen Kurve.

o Skalierungsfaktor: Bei Darstellung der NM auf der rechten Seite kann hier die Hohe der Skalierung
eingestellt werden. Wenn die NM Aufteilung zu gering ist, kann es sein das es zwischen den
Skalierungen keinen Unterschied gibt. (Bei einem NM Wert unter 10) Diese Einstellung gilt fur die
Messansicht und die Kurveniibersicht
3 ... unterstes Drittel 2... Bis zur Mitte 1... Uber das ganze Diagramm

e Anzahl Kommastellen Leistungsangabe: Wenn mdglich kann man hier einstellen das 2
Kommastellen angezeigt werden. Sollte die Leistungsangabe z.B. 3stellig sein ist das nicht an jeder
Stelle méglich.

6.7 Messen
Einstellungen *
Hardware ] Allgemein ] Datei ] Drucken ] Ubersicht Messen l Messlaufl Zoom ] Klima ] EGT/Lambda ] Analog ] Analog NM ] Info ] Admin ]
419  |aufende Gesamtnummer Felen (RareEr e e g
I~ gemessene Ubersetzung vor jeder Messung ldschen W' Anzeige nach jeder Messung (PS, NM, U/min)
¥ COM Fenster anzeigen nach Messung Stop 3 Fensterposition
I Tastaturbedienung in Messfenster aktiv 1: links oben 2: mittig 3: Vollfenster 4: verschiebbar
3 Anzeigedauer [s]
Zweiten Monitor aktivieren _ 300 Breite [Pixel]
- Anordnung rechts vom Hauptmonitor e
- gleiche Oberk;nte ) 600 Hehe [Pixel]
- Messfenster Einstellungen miissen angepasst werden
- falls bei Anderung einzelne Fenster nicht mehr sichtbar sind muB ] -
das Programm initialisiert werden. Live Drehzahl Anzeigeeinstellungen
_ _ _ . _ ¥ Anzeige aktiv
¥ Bedienung auf Monitor 1 anzeigen M maximale Ansicht
) ) ) 2 Auflésung vertikal [%s]
Mindestauflésung Diagrammpunkte. Messpunkte werden ) . . o
200 interpolierend zusammengefasst bis mindstens dieser 3000  Min/max Abweichung Umin bei Vario von
Abstand ist zwischen den Kurvenpunkten der x-Achse. Die Durchschnitt (300-10000)
Kurve wird runder bzw. zackiger. Taste Berechnen driicken o )
wenn der Wert hier geandert wurde [s] Zeit die bei PHorm am Anfang des Auslaufs nicht
gespeichert beriicksichtigt wird in der NM Berechnung
Aktuelle Seite gespeicherte Werte .
speichern wiederherstellen Schliessen
Konfig archivieren ‘ Konfig importieren Software Version: v5.230605 Programm initialisieren Erweiterte Konfiguration

o Laufende Gesamtnummer: Der PC zéhlt die Anzahl der Ubertragenen Messungen. Sollte dieser Wert
korrigiert werden. z.B. ein neuer PC dann hier den passenden Wert eingeben

e Gemessene Ubersetzung vor jeder Messung I6schen: Auswihlen, wenn man immer die Ubersetzung
neu messen will.

e COM Fenster anzeigen nach Messung STOP: Wenn man die Messung beendet von der
Fernbedienung aus kommt ein Fenster (N&chste Messung/Schnellarchivieren/Schliessen), damit man
mit der Fernbedienung auswahlen kann ob man gleich noch eine Messung machen will ohne den PC zu
benutzten. Hier kann man auswéhlen ob dieses Fenster immer kommt auch wenn man am PC die
Messung beendet.

e Tastaturbedienung in Messfenster aktiv: Tastatur Kurztasten werden aktiviert. Die Einstellungen
dazu wird mit der Taste Bearbeiten angezeigt und kann mit Doppelklick auf die gewiinschte Zeile
gedndert werden. Ubernommen wird sofort nachdem die Konfig gespeichert wird. Z.B. Will man die
Taste START im Messfenster mit der Taste ,,1“ auf der Tastatur betétigen stellt man hier 1 ein. Es
funktionieren nur nur Zahlen und Ziffern. Keine Umlaute, Sonderzeichen usw.

ia | Taste Start 1
419 |aufende Gesan| Taste Stop 2 oK |
[ . Taste Stop Rechtsklick 3 oK d
gemessene Ubersetzun| (ibersetzung Messen aktivieren 4 oK
P Ubersetzung Startdrehzahl aktivieren Q oK
* COM Fenster anzeigen | (jersetaung Startdrehzahl rauf W oK r
3 i Ubersetzung Startdrehzahl runter E oK
Tastaturbedienung in M Leistung Startdrehzahl aktivieren R oK
Leistung Startdrehzah rauf T oK
M Leistung Startdrehzahl runter z oK. f
iy oliprbo) oK
Zweiten Morf
Microsoft Excel XK re
= .f’«‘nnr'rinunt oK
- - gleiche O oK. R
i e o |
- falls bei As e gi ]
das Program oK
oK th
W Bedie oK
1 oK.
Mi | ok _ul
200 Taste Engabe ofnen/sdiiessen Ly oK

mtél’pﬂl\efeﬂa Eingabe Funktion wahlen &

Seite 64 von 128



Zweiten Monitor aktivieren: Das Messfenster, das Daten Fenster und das Zuschauerfenster werden
auf einem 2. Monitor angezeigt, falls vorhanden.

Der 2. Monitor muss in der Systemsteuerung rechts neben dem Monitor sein auf dem

das Programm lauft. Die Oberkante muss gleich sein. Die Einstellungen fiir die Ansicht missen neu
eingestellt werden (siehe 6.15)

Eigenschaften von Anzeige ‘E‘E‘

Designs | Deskton Darstellung | Einstellungen

Orden Sie die Monitarsymbole 30 an, dass sie der physikalischen Anordnung
Thver Monitore entsprechen

21

Anzeige:

1. [Mehrere Monitore) mit ATI Mobiity Fiadeon HD 2600 v

Bidschimaufigsung Farbaualat

Niedrig J Hoch Hiichste [32 Bit] v
1280 % 1024 Pinel IV ' .

Dieses Gerdt als primaren Monitor verwenden
indows Deskiop auf dissem Monitor enveitem

\denlizieren | [ Broblembehandung... | [ Eweeitert |

o [t ) [Menane] | o X P (ACHTUNG: Excel Problem Siehe 2.4)

= « Anzcige  Bildschirmauflasung ~ | 42 N Systemsteverung durchsuchen F3

Andern Sie die Darstellung auf den Bildschirmen.

K
@ @E

p—
Aufosng
ausretong

Mehiere Ancigen

Dies ist derzsit cler Hauptbildschirm. Enweiterte Einstellungen

Verbindung mit einem Projektor herstellen (oder driicken Sie die & -Taste, und tippen Sie auf P)
Text und weitere Elemente vergraBem oder verkleinern

Welche Anzeigeeinstellungen soll ich auswéhlen?

Abbrechen Uberehmen

Jhier Windows 7 (ACHTUNG: Excel

Problem Siehe 2.4)

€t o x
@ Startzmite Anzeige

- 2
|9 hemeine

40 Seurat

1 Senacichigungen & Astianen e Aberechen ntfeieen B @ e oforden

£ ot
[ ———
Farbe

© Hetbenies & Energisparen —

C ™ [C

= Sosiher o

B Windaws HD Color

[ r—

1 sk hesen BE projeieren

K Gemarsarne Muatung Skalierung und Anordnung
e (Gt v Tast, A ncaren Eevantsn secsem
5 Bemonssesiten

@ o

RS—— hier Windows 10
(ACHTUNG: Excel Problem Siehe 2.4)

Bedienung auf 1. Monitor anzeigen: Falls der 2. Monitor aktiv aber nicht im Sichtbereich ist kann
man sich damit eine zusétzliche Bedieneinheit einblenden

Maximale Ansicht: Wenn die Bedienung auf Monitor 1 angewdhlt ist, dann wird diese in maximaler
Ansicht dargestellt. Es kann auch wahrend der Anzeige umgeschaltet werden.
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Mindestauflésung Diagrammpunkte:

Diese Funktion ist notwendig damit die Messpunkte gleichmaRig auf die Drehzahl oder
Geschwindigkeitsanzeige aufgeteilt werden. Es ist Giberhaupt einstellbar ausgefiihrt da man damit den
Prufstand auf schnelles oder langsames hochdrehen der Rolle einstellen kann.

Die Anzahl der Kurvenpunkte ist einstellbar zwischen >50 — >400 U/min.

z.B. 200 bedeutet das solange Messpunkte zusammengefasst werden bis von einem Messpunkt zum
ndchsten mindestens 200U/min sind. Das ist notwendig um eine Glattung der Kurve zu gewéhrleisten.
Zusatzlich gibt es noch die Interpolation Funktion. (siehe 5.2.12) Bei zu geringer Auflésung ist die
Kurve zackig. Bei zu grolRer Auflésung nicht Aussagekraftig.

Die Aufldésung von >200U/min hat sich als Aussagekréftig mit einem Drehgeber mit 2000Imp/U
bewiesen. Bei einem Drehgeber mit 500 Imp/U ist flir eine schone Kurve eine gréRere Auflosung
notwendig.

Sollte es viele Vibrationen geben welche Ausschlége an der Kurve verursachen, oder die Rolle bei der
Messung langsam hochdrehen kann man mit einem héheren Wert eine weichere Kurve erhalten und
damit glatten. Bei schnellem Hochdrehen der Rolle kann man den Wert nieder einstellen und damit eine
genauere Kurve durch mehrere Berechnungspunkte erhalten.

Durch diese Glattung gibt es Schwankungen im Kommabereich, da sich der hochste Messpunkt
naturlich bei der Glattung mitandert! Die Glattung sollte nach Mdglichkeit bei wiederholter Messfahrt
nicht mehr verandert werden. Sie muss normalerweise nur am Anfang eingestellt werden.

Bemerkung am Rande: Jede glatte Kurve von einem Priifstand ist eine interpolierte / geglattete Kurve!
Nicht nur in dieser Software!

Gelbes Daten Fenster nach Messung:
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6.8 Messlauf

Priifstand SFRacing
Messung: | Polini G

17,8 PS

22 NM
/.367 U/min

Mauerbauer Dietmar
PX125

Anzeige nach jeder Messung: Auswéhlen ob nach jeder Messung eine groRe Ansicht mit PS/NM und
max U/min angezeigt wird. Es gibt auch eine Taste in der Messansicht wo man das wiederholen kann.
In der Ubersicht kann man das Fenster fiir geladene Kurven anzeigen indem man bei den Details mit
der rechten Maustaste auf das farbige PS Feld klickt und dann ,,Daten Fenster auswihlt. Flrs Foto
machen sehr beliebt....
Anzeigedauer: Anzeigedauer nach welcher Zeit das Daten Fenster automatisch geschlossen wird. Bei
Tastenklick in das Fenster wird auch geschlossen.
Fensterposition: Man kann einstellen wo das Daten Fenster angezeigt wird.

o 1...links oben mit den darunter angefiihrten GréBeneinstellungen

o 2...mittig mit den darunter angefiihrten GréRReneinstellungen

o 3...der ganze Bildschirm wird ausgefullt

o 4...verschiebbar, die Position wird bis zur ndchsten Initialisierung gespeichert
Breite / Hohe: Bei Fensterposition 2 wird hier die Hohe und Breite in Pixel eingestellt
Test: testet die Einstellungen des Daten Fensters. (Nicht vergessen vorher ,,aktuelle Seite speichern)
Live Drehzahl Anzeige aktiv: aktiviert das Kontrollkéstchen in der Messansicht. Damit kann man fir
Schaltroller die Motordrehzahl zur berechneten Drehzahl kontrollieren. Z.B. um Schlupf zu erkennen
Auflésung vertikal: Das sind die Schritte der vertikalen Skala in Prozent zur berechneten Drehzahl.
min/max Abweichung bei Vario: Bei der Livedrehzahlanzeige bei Varioansicht wird von allen
gemessenen Drehzahlen der Mittelwert genommen. Die Mindest und Maximale Skalierung von diesem
Mittelwert stellt man hier ein.
Ausblendzeit Pnorm: Bei Pnorm wird die Negativleistung als Verlustleistung gesehen und zur
gemessenen Leistung addiert um die Motorleistung zu erhalten. Am Beginn des Auslaufs ist da
manchmal noch die Motorbremse zu erkennen da man vielleicht die Kupplung nicht passend genug
betétigen kann. Dafir kann man hier eine Ausblendzeit einstellen. Diese Zeit wird nicht ber(cksichtigt
am Beginn des Langsamer Werdens der Rolle.
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Einstellungen X

Hardware I Allgemein ] Datei ] Drucken ] Ubersicht] Messen Messlauf lZoom 1 Klima ] EGT/Lambda ] Analog ] Analog NM ] Admin ]

Chart

2000 Umdrehungen Minimum Startwert [U/min] 8000 Umdrehungen Maximum Startwert [U/min]
0 Leistung Minimum Startwert [PS] 18 Leistung Maximum Startwert [PS]

W Letzte Kurve im Chart automatisch anzeigen wenn Bezeichnung gleich ist
¥ Abgebrochene Kurven im Chart anzeigen

I Live Chart detailiert zeichnen (schnellere Aktualisierung)

Messfenster

M Echtzeit PS anzeigen lzi Zeitriickblick von Autostop und <kmh (Standard 2s)
W Echtzeit NM anzeigen |5— Empfindlichkeit von Autostop und <kmh (0-50) in %
M Auswahl Folgemessung anzeigen IT Aktualisierung Analoganzeige [20-300ms]

r )
e (HeEimeT 8 Genauigkeit Ubersetzung messen (3-20) mehr = genauer

~ | zusatzliche grofe Anzeige oben rechts

z|
=
w

gespeichert

Aktuelle Seite gespeicherte Werte _
speichern wiederherstellen Schliessen

Konfig archivieren ‘ Konfig importieren Software Version: v5.230515 Programm initizlisieren Erweiterte Konfiguration

Eingabe der Standardstartwerte vom Live - Diagramm im Messfenster. Nur relevant wenn keine
vorhergehende Kurve existiert oder keine Referenzkurve ausgewahlt wurde.
Letzte Kurve automatisch anzeigen: Auswéhlen ob die letzte Kurve in der Messansicht iibernommen
wird zum Vergleich
Abgebrochene Kurven anzeigen: Wenn man eine Messung mit Rechtsklick stoppt wird die
abgebrochene Kurve im Chart angezeigt. So kdnnte man schnell viele Kurven hintereinanderfahren.
Die Kurven werden nicht gespeichert!
Live Chart detailiert zeichnen: Das Live Diagramm wird doppelt so schnell aktualisiert. Zuséatzlich
zur Einstellung im Messfenster (slow, norm, fast siehe 5.1.5)
Echtzeit PS / NM anzeigen: Im Messfenster wird eine VVorschau der PS / NM digital angezeigt.
Auswahl Folgemessung anzeigen: Es gibt die Mdglichkeit Messungen automatisch aufeinander
starten zu lassen. (siehe 5.1.20) Hier wird eingestellt ob diese Auswahl im Messfenster angezeigt
werden soll.
Langsamer Rechner: Es muss schon ein sehr langsamer Rechner sein damit diese Funktion genutzt
werden sollte. Dabei werden die Liveanzeigen anders abgearbeitet damit die Analoganzeige nicht
ruckelt wahrend dem Messlauf. Dadurch kann es wiederum zu Springen im Diagramm kommen. Auf
die Messung an sich hat es tberhaupt keinen Einfluss!
Zeitrickblick von Autostop und <km/h: Beim Autostop (siehe 5.1.25) gibt es die Mdglichkeit die
Messung automatisch zu stoppen wenn die Rolle langsamer wird. Diese Zeit gibt an welche
zuriickgeblickt und geprift wird ob die Rolle langsamer wird. Nachfuhrend wird die Sensibilitat dieser
Prifung einstellt. Ein Wert gréfer 0 Sekunden muR eingegeben werden damit dieser Ablauf
funktioniert.
Empfindlichkeit von Autostop und <km/h
Dieser Wert gibt an um wieviel Prozent, der eingestellten Rickblickzeit, die Rolle doch noch
beschleunigt werden darf, ohne Auswirkungen auf den Autostop zu haben.
Beispiel: 2s Zeitruickblick, 10% Empfindlichkeit.

Die Rolle muB in den letzten 2sek mindestens 1,8sek lang langsamer geworden sein. (nicht
zwingend durchgehend 1,8sek)
Der Grund fur die Existenz dieser Einstellung ist wenn z.B. eine Fehlziindung oder Zwischengas
nicht 100% trennender Kupplung die Rolle ganz kurz wieder beschleunigt. Die Elektronik ist naturlich
so schnell und bekommt das mit, aber der Autostop soll trotzdem erkennen das es das Ende der
Messung ist.
Aktualisierung Analoganzeige: Damit wird die Zeit eingestellt wie schnell die Analoganzeige (U/min
oder km/h) aktualisiert wird. Das konnte man als die ,,Dampfung® der Analoganzeige bezeichnen.
Genauigkeit Ubersetzung messen: Die Anzahl der Messungen die intern durchgefihrt wird und dann
der Durchschnitt ermittelt wird. Je mehr desto genauer. Allerdings wird die Dauer des Messens auch
langer, abhdngig von der Drehzahl der Rolle.
Zusatzliche grof3e Anzeige oben rechts: Man kann damit im Messfenster oben rechts eine Anzeige
auswahlen die grof? angezeigt wird. VVorausgesetzt die Pixelanzahl der Bildschirmbreite (also die
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6.9 Zoom

Monitoraufldsung) lasst das zu.

Zandung Ubersetzung Zindfunke

‘:‘ nach Zeit[s]
5" ’7:‘ & ’—1 © manuell | 0/50ms  Impuke
Z‘ - _a M 0 U/min Rolle

= . c
:‘ :I I XXX messen km/h
ﬁ' |y |7 letzte kurve ’—Auswahl Or i

- ve| [ Leerlauf ¥ Aut.Aus [~ Messlauf I~ Kontaktziindung

I” Langzeitmessung 6 7

Einstellungen = |

Hardware I Allgemein ] Datei ] Drucken 1 Ubersicht] Messen I Messlauf Zoom lKIima ] EGT/Lambda ] Analog ] Analog NM ] Admin ]

70 Messfenster Zoom Test

0 Messfenster Spaltenbreite (min 10) Test

4

e

’—
2
80 Ubersicht Zoom 1
’—

15 Ubersicht Spaltenbreite (min 10) Test

|

Auflasung auswahlen

gespeichert
Aktue{le Seite yesgetcﬁeﬂe Werte Schiiessen
speichern wiederherstellen
Konfig archivieren ‘ Konfig importieren Software Version: v5.201204 Programm initialisieren Erweiterte Konfiguration

Optimale Zoomanpassung der Mess und Kurvensansicht
Zoom sollte genlitzt werden um die Hohe anzupassen
Spaltenbreite sollte fur die Anpassung an die Monitorbreite genutzt werden.

Test driicken um die gednderte Einstellung zu testen. Wenn man fertig ist auf ,,Aktuelle Seite
tibernehmen*

Auflosung Auswéhlen: Um eine Grundeinstellung der visuellen Einstellungen der Software zu haben,
sind in der Software Basiswerte hinterlegt was Zoom und Einstellungen der Messansicht betrifft. Je
nach Option und Wunsch wird aber bei der Messansicht eine manuelle Anpassung notwendig sein.
(siehe 6.15). Sollte die Auflosung des Rechners hier nicht dabei sein, kann man zumindest eine
naheliegende auswéhlen. Dieses Fenster erscheint auch nach dem ersten Mal 6ffnen und wenn die
Software auf Werkseinstellung (siehe 6.3) zuriickgesetzt wurde. Zu finden sind diese Werte in der
Systemsteuerung/Anzeige. Diese Einstellung &ndert nicht die Werte in der Windows Systemsteuerung.
Es wird nur die LUZ Software dafiir passend eingestellt. In diesem Fall hat der Monitor auf dem die
LUZ Software l&uft eine Auflésung von 1920x1080 und der Zoom(Skalierung) ist auf 125% eingestellt
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[ Eingabe i h ju

Wahlen sie eine Monitorauflésung und Zoom
(Einstellungen in der Systemsteuerung)

. 1280:1024  100%
. 1366x768

. 1600800

. 16801050

. 19201080

Fal £ L3 [ £

10...1280:1024 125%
11...1366x768
12...1600:900
13...1680:1050
14...1920:1080

z.B. Anzeigeeinstellungen unter Windows 10

Einstellungen

@ Startseite Anzeige
Einstellung suchen pel I He||igkeit und Farbe
System Helligkeit fiir die integrierte Anzeige dndern
= Anzeige Nachtmodus
@D Aus
d) Sound

Einstellungen fiir den Nachtmodus

[ Benachrichtigungen und Aktionen
Windows HD Color

D Benachrichtigungsassistent

Erhalten Sie auf dem oben ausgewéhlten Bildschirm in HDR- und WCG-
() Netzbetrieb und Energiesparen Videos, -Spielen und -Apps ein helleres und lebendigeres Bild.

Windows HD Color-Einstellungen
= Akku

i Skalierung und Anordnung

GréBe von Text, Apps und anderen Elementen dnderi
[8 Tablet-Modus

I 125%

¥ |

Hi Muttitasking Erweiterte Skalierungseinstellungen

&1 Projizieren auf diesen PC Bildschirmauflésung
1920 x 1080 (empfohlen)

2 Gemeinsame Nutzung
Bildschirmausrichtung

[ Zwischenablage I Querformat Vl

Windwos 7
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6.10 Klima

T e e e T Rall WS S e -EIEM

- - - — - —

@ - | B=S| « Alle Systemsteuerungselemente » Anzeige

v |‘?| | Systemsteuerung G'u:hsu:hen
| ——————

Startseite der Systemsteuerun . . . . .
y o Die Lesbarkeit auf dem Bildschirm erleichtern
Auflasung anpassen Si.e kﬁnner? die TextgréBe und weitere Elemgnte auf demn Eildschirm dndern, indem Sie eine
s dieser Opticnen auswihlen, Wenn Sie nur einen Teil des Bildschirms voribergehend
@ Farbe kalibrieren wergraiern machten, verwenden Sie die Bildschirmlupe.
Anzeigeeinstellungen dndern
Ver?indung mit einem @ Kleiner - 100 % (Standard) Worschau
Projektor herstellen -
ClearType-Text anpassen
Benutzerdefinierte Textgrafie © Mittel - 125 %
(DPI) festlegen

© Grober - 150 %

o]
(7]

N

Ubernehmen
Siehe auch
Anpassung
Gerite und Drucker
= e Taew w0
- _r— - — — - —
@Ovr <« Anzeige » Bildschirmauflosung v | 45 ' | Systemsteuerung durchsuchen = pel l
-
-~

Andern Sie die Darstellung auf den Bildschirmen.

@

Anzeige: 1. DELL P2319H ~

Auflésung: 1920 x 1080 (empfohlen) |

Mehrere Anzeigen: [Dise Anzeigen erweitern ']

Dies ist derzeit der Hauptbildschirm. Erweiterte Einstellungen

Verbindung mit einem Projektor herstellen (oder driicken Sie die &% -Taste, und tippen Sie auf P)

Text und weitere Elemente vergroBern oder verkleinern

Welche Anzeigeeinstellungen soll ich auswéhlen?
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Hardware | Allgemein } Datei } Drucken ] Uberswcht] Messen } Messlauf] Zoom Klima NEGTfLambda } Analog ] Analog NM } Admin ]

Korrektur Temperatur [°C], maximal einstellbare Toleranz (+/-5) |

Korrektur absoluter Luftdruck [mbar], maximal einstellbare Toleranz (+/-5)

11

Korrektur Luftfeuchtigkeit [%], maximal einstellbare Toleranz (+/-5)

W Klimasensor vorhanden (Abwéhlen falls Sensor defekt, Werte manuell eintragen)
W Klimadaten vor jeder Messung laschen

W Klimadaten im Messfenster anzeigen (nur maglich wenn Sensor angewahlt ist)
gespeichert

Aktuelle Seite gespeicherte Werte 5
speichern wiederherstellen Schliessen

Konfig archivieren | Konfig importieren ‘ Software Version: v5.200110 Programm initislisieren

Erweiterte Konfiguration

o Temperatur Korrekturwert fir den Sensor (Einmal abgleichen mit geeichtem Gerat)

e Umgebungsdruck Korrekturwert fur den Sensor (Einmal abgleichen mit geeichtem Gerét — Achtung
es wird der Absolut Luftdruck gemessen!)

o Luftfeuchtigkeit Korrekturwert fiir den Sensor (Einmal abgleichen mit geeichtem Gerét)

e Sensor vorhanden: Abwéhlbar falls der Sensor defekt ist. In der Messansicht kann man die Werte
auch manuell eintragen

e Werte vor jeder Messung l6schen: Abwéhlbar falls man Werte manuell eingibt

o Kilimadaten im Messfenster anzeigen: Damit die Daten live im Messfenster angezeigt werden. Die
Daten werden nur im Leerlauf aktualisiert. Nicht bei laufender Messung.

6.11 EGT /Lambda
Diese voreingestellte Funktioniert nur in Verbindung mit Zeitronix ZT2 oder ZT3. Fiir andere Lambda oder
Temperatursensoren ist die Funktion Analog zu verwenden. Siehe 6.12

Hardware I Allgemein I Datei } Drucken ] Uberslchtl Messen } Mess\aufl Zoom } Klima EGT/Lambda Mna\ug ] Analog NM } Admin I

EGT / Lambda funktioniert nur mit Zeitronix ZT2, fiir andere Gerite Analog Einginge benutzen

EGT (Abgastemperatur) Lambda
’17 Korrekturfaktor Anzeige ,17 Korrekturfaktor Anzeige
’ﬁ Standardwert [°C] ,T Wert Mittellinie
’3— Skalendrittel Vertikal (1,2,3) ,1— Skalendrittel Vertikal (1,2,3)
’3— Skalendrittel Horizontal (1,2,3) ,1— Skalendrittel Horizontal (1,2,3)
50 ~| Auflosung EGT 0,5  ~| ¥ skala Auflasung

W Abgas Werte als AFR anzeigen

IV EGT Funktion aktiv 2 Skalendrittel Vertikal, wenn nur EGT oder Lambda aktiv ist (1,2,3)

IV Lambda Funktion 2 Skalendrittel Horizontal, wenn nur EGT oder Lambda aktiv ist (1,2,3)

leer = Werte von aben
3 Ansichten aktualisieren
gespeichert

Aktuelle Seite gespeicherte Werte .
speichern wiederherstellen Schijessen

Konfig archivieren ‘ Konfig importieren | ST VEE IS R Programm initialisieren

Erweiterte Konfiguration

o Korrekturfaktor: Nachjustage der EGT und Lambda Werte die eingelesen werden. Ausgangswert = 1

e Standardwert: Eingabe Wert in der die x — Achse des Diagramms liegen soll. z.B. EGT 550°C
Lambda 0,8

e Skalenviertel vertikal: Eingabe in welchem Viertel des Diagramms die horizontale Achse liegen soll
von links nach rechts

e Skalenviertel horizontal: Eingabe in welchem Viertel des Diagramms die vertikale Achse liegen soll
von oben nach unten

o Auflésung: Auswéhlen welche Auflosung die EGT und Lambda Skala haben soll
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Skalenviertel vertikal wenn nur EGT oder Lambda: Eingabe in welchem Viertel die horizontale
Achse liegen soll wenn nur ein Wert ausgewahlt ist

Skalenviertel horizontal wenn nur EGT oder Lambda: Eingabe in welchem Viertel die horizontale
Achse liegen soll wenn nur ein Wert ausgewahlt ist

Abgas Werte als AFR Anzeigen: Man kann hier die Anzeige wahlweise zwischen Lambda und AFR
umschalten.

Ansichten aktualisieren: Damit werden die Messansicht und Kurvenubersicht neu gezeichnet. Falls
man hier Anderungen durchgefiihrt hat.

EGT Funktion aktiv: Wenn man die Option Lambda/EGT nicht hat kann man hier die Option
ausblenden damit die Anzeigen nicht dargestellt werden

Lambda Funktion aktiv: Wenn man die Option Lambda/EGT nicht hat kann man hier die Option
ausblenden damit die Anzeigen nicht dargestellt werden

6.12 Analog Eingénge

Einstellungen

Hardware ] Allgemein } Datei ] Drucken } Ubersicht] Messen ] Messlauf] Zoom ] Klima } EGT/Lambda Analog ]Analog NM ] Admin ]

Analogeingang 1 Analogeingang 2
I Analog 1 Funktion aktiv Kalibrierung [¥ Analog 2 Funktion aktiv Kalibrierung
Analogl Bezeichnung Analog2 Bezeichnung
1 Korrekturfaktor Anzeige 1 Korrekturfaktor Anzeige
750 standardwert (Mittellinie) 0,5 Standardwert (Mittellinie)
1 Skalendrittel vertikal (1,2,3) 3 Skalendrittel vertikal (1,2,3)
2 Skalendrittel horizontal (1,2,3) 2 Skalendrittel horizontal (1,2,3)
100 Skalierung (Auflasung vertikale Achse) 0,1 Skalierung (Auflosung vertikale Achse)
0 Kommstellen in den Anzeigen (0-?) 2 Kommstellen in den Anzeigen (0-?)
gESDEiChEI‘t Ansichten aktualisieren
Aktuelle Seite gespeicherte Werte 5
speichern wiederherstellen Schiiessen

Konfig archivieren ‘ Konfig importieren ‘ Software Version: v5.200110 Programm initialisieren

Erweiterte Konfiguration

Aktiv: Falls die Hardware vorhanden ist, kann man die Funktion hier archivieren

Bezeichnung: freie Bezeichnung mdglich. Das ist der Anzeigename.

Korrekturfaktor: zum feinjustieren des Eingangs

Standardwert: Hier den Wert eingeben der umgerechnet als x-Achse stehen soll

Skalenviertel vertikal: Anzeigeviertel der senkrechten Achse im Diagramm

Skalenviertel horizontal: Anzeigeviertel der waagrechten Achse im Diagramm

Skalierung: Schritte der senkrechten Achse

Kommastellen: Falls Kommastellen erforderlich sind, kann man hier die Anzahl eingeben
Kalibrierung: Damit kommt man zur Einstellung der Analogeingénge. Falls der Analogeingang einen
geradlinigen Verlauf hat reicht z.B. Beispiel 1. Man kann aber auch eine Kurve darstellen beim
Analogeingang dann kann man bis zu 50 Punkte zwischen 0 und 5V angeben (Im Beispiel 2 trotzdem
eine gerade Linie falls es jemand kontrolliert ;-) )
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ANALOG EINGANG 1 Kalibrierung
Hier wird der das 0-5V Signal auf die Werte
eingestellt die angezeigt werden sollen. Bei
einem gerade Verlauf reichen 2 Werte (0 und
5V). Fiir einen nicht geradliniegen Lauf kann
man diese mit der Genaugigkeit von 50
Punkten darstellen.

Die Groke des orange markierte Bereich darf nicht
verandert werden. (51 Zeilen)
- Der Spannungswert mul aufsteigend s=in und
dazwischen darf sich keine leere Zelle befinden
- nach 5V wird nicht mehr weitereingelesen

die Zelle rechts neben dem Spannungswert darf
ebenfalls nicht leer sein

nur numerische Werte erlaubt

Spannungswerte miissen zwischen D und 5 sein (auch
Kommastellen)

i Spannung (0-5V)

i 5 1500)
i

Anzeigewert

'

Yom Aufzeichnung . Ubersicht

ANALOG EINGANG 2 Kalibrierung
Hier wird der das 0-5V Signal auf die Werte
eingestellt die angezeigt werden sollen. Bei
einem gerade Verlauf reichen 2 Werte (0 und
SV). Fir einen nicht geradliniegen Lauf kann
man diese mit der Genaugigkeit von 50
Punkten darstellen.

- Die GroRe des orange markierte Bereich darf nicht
verandert werden. (51 Zeilen)

- Der Spannungswert muk aufsteigend sein und
dazwischen darf sich keine leere Zelle befinden

- nach 5V wird nicht mehr weitereingelesen

- die Zelle rechts neben dem Spannungswert darf
ebenfalls nicht leer sein

- nur numerische Werte erlaubt

- Spannungswerte milssen zwischen 0 und 5 sein (such
Kommastellen)

Getrieberechner 4 * M

Spannung (0-5V) Anzeigewert

0 0
01 0,028
02 0,056
03 0,084
04 0,112
05 0,14}
06 0,168
07 0,136
08 0,224
08 0,252

1 0,28}
11 0,308
12 0,336
13 0,364
14 0,392
15 0,22}
16 0,448
17 0,47¢]
18 0,504
19 0,532

2 0,56}
21 0,588
22 0,616
23 0,604
24 0,67
25 0,7]
26 0,728

Aufzeichnung Ubersicht -~ Getrieberechner

Beispiel 1 geradlinig Abgastemperatur, Beispiel 2 Kurve Lambda

* Ansichten aktualisieren: Damit werden die Messansicht und Kurventibersicht neu gezeichnet. Falls
man hier Anderungen durchgefihrt hat.

6.13 Analog NM

Einstellungen
Hardware ] Allgemein ] Datei ] Drucken ] Ubersicht] Messen ] Messlaufl Zoom ] Klima ] EGT/Lambda ] Analog Analog NM lAdmin ]
Drehzahlvorgabe Analogausgang 0-5V LiveMM Analogeingang 0-5V
I Funktion aktivieren 200 Ufrmin x 10
o200 Ufmin x 10 I~ Funktion aktivieren :E;::SS:;E” nach Verénderung
100 Schrittweite
U min ¥ MM Wert von extern auch vor Messung anzeigen
PID Regler Intern
™ Eunktion sktivieren Zum Auswerten einer externen Bremsvorrichtung
Lesen Kalibriereinstellung in der erweiterten Konfiguration
P 10 1 | D | 50 Analogeingang 1: NM Istwert
Zykluszeit von Regler und Analogausgénge Senden
(50-5000msek) 100
Fir eine externe Bremsvorrichtung
Analogausgang 1: Drehzahl Sollwert / PID Ausgang .
Analogausgang 2: Drehzahl Istwert Kalibrierung
gespeichert Ansichten aktualisieren ‘
Aktuelle Seite gespeicherte Werte .
speichern wiederherstellen Schliessen
Konfig archivieren Konfig importieren Software Version: v5.230317 Programm initialisieren Erweiterte Konfiguration

e Mit dieser Funktion kann man mittels einer externen Bremsvorrichtung die NM messen. Dafiir wird
uber eine eigene Schnittstelle ein Analogwert eingelesen und auf NM kalibriert. Diese NM werden
dann zur Tréagheit addiert.

e Drehzahlvorgabe: Aktivieren der Funktion damit es in der Messung ausgewahlt werden kann. Damit
werden 2 Analogausgénge ausgegeben welche einer externen Regelung die Istdrehzahl des Motors und
die Solldrehzahl des Motors mitteilen. Die Ausgange werden als 0-5V ausgegeben.
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e (0V=: Eingabe der Drehzahl bei Ausgabe 0V welche noch mit 10 multipliziert wird — kleinste
Einstellung der Solldrehzahl

e 5V=: Eingabe der Drehzahl bei Ausgabe 5V welche noch mit 10 multipliziert wird — héchste
Einstellung der Solldrehzahl

e Schrittweite: Man konnte die gewiinschte Drehzahl manuelle eingeben im Messfenster, oder man kann
es per Tastenklick oder Fernbedienung verandern. Dafiir kann man hier die Schrittweite pro Tastenklick
festlegen.

e PID Regler intern: Man kann den LUZ internen PID Regler benutzen indem man diese Funktion
aktiviert und die PID Werte an die Steuerung sendet (die man zur Kontrolle auch von der Steuerung
lesen kann). Damit wird auf dem Analogausgang 1 statt dem Drehzahl Sollwert gleich der Regelwert
fur den Leistungsteil ausgegeben. Auch die Aktualsierungszeit der Analogausgange kann man hier
einstellen.

e LiveNM: aktivieren falls man den externen Analogwert einer externen Bremse nutzen will. Bei reiner
Tréagheitsmessung muss das HIER deaktiviert sein sonst stimmen die Messungen nicht.

o NM Wert von extern auch vor der Messung anzeigen: Manchmal méchte man gar keine Messung
starten sondern den NM Wert von der Bremse einfach nur beobachten. Mit dieser Funktion wird der
NM Wert von der Bremse auch im Leerlauf angezeigt. Dann vielleicht noch zur guten Ubersicht als
groRe Anzeige oben rechts (siehe 6.8).

e Kalibrierung: Damit kommt man zur Einstellung des Analogeingangs. Falls der Analogeingang
keinen geradlinigen Verlauf kann man hier 50 Punkte festlegen zwischen 0 und 5V. siehe auch 6.16

e Ansichten aktualisieren: Damit werden die Messansicht und Kurveniibersicht neu gezeichnet. Falls
man hier Anderungen durchgefiihrt hat.

6.14 Erweiterte Konfiguration
In dieser Ansicht kann man auch einiges falsch machen, daher sollte ein Backup der Software vorhanden sein.
Generell gilt - KEINE ZELLE / ZEILE / SPALTE LOSCHEN oder EINFUGEN! Auch kein DragAndDrop
verwenden. (Das hei3t keine Zellen mit der Maus ziehen....) Es gibt auch Autowert Zellen die nicht veréndert
werden durfen.

Die Ansicht ist Spaltenweise aufgebaut und nicht unbedingt strukturiert. Es ist auch nur fir Daten und
Einstellungserfassung gedacht. Alles in dem Blatt Konfig wird beim Archivieren archiviert oder eben wieder
importiert.

C o E F G H | J K L ]

= I =1

VR T ALLGEMEIN ANSICHT

Drehzanlmessarsinnichtan |

Einstellungen Hardware Archivierungsaoptionen
v
Signale | Umdrehung 1024 Messungspfad elativ:  {Messungen Diagramm
Trégheitsdurchmesser 1 0351 m pfad absolut™ O
Trigheitsmaoment [CED 7330ka) 468 katm® 4111501723 Secreenshat Plad DaPriitstandsEilder Werte bei INIT (%= ja, lzer = nein, 0=
Werluste Folle [MM] 5 4,6318376E3 EackupFfad CaPriifstandsSackup Mindestdrehzahl 1000
Werluste nur fiir Pnorm verwenden Konfig Prad DPridfstandskonfig M1an Orehzahl 10000
Berechnungsuntergrenze [nat in Use) 3000 Umin Mindest FS o
Espert Yersion B Maz PS5 20
Mame des Priifstandes Didi's Prijfstan Min kmh 0
Com Online 3 Computerhlame [Autofeld - wird iibe DELLR4200 Mas kmb 100
Eontrolle archiviert]Autow Min Zeit o
Kentrolle verSndert] Autou Mas Zait 30
may. Anzahl Kurvenpunkte 1000
‘Standard Messpunkte Intervall in Lfmil 200 MALC Adresse
Mezszyklus [schnelle Messung) a0 I Korrektur DI PSS 2kl 3 I
IMesszyklus [Langzeitmessung 500 Farbzchema 1
LUZ Logo ] Verhalten bei Aktualisierung
Automatisch Aktuali %
Einstellungen Drehzahlmesser Mame immer Konfig_D2_ DPI Anzeigenkorrektur Details immer alle in
Drehzahlmesser aktiv[-1,0] &) 1 Anzeigekarrektur Sute & Zoom bei Maxhanit 70
Mindestdrehzahl (0 = Standard] Ll 2| DPl &uta Karr 1 Zoom bei MinMonite 50
Masimaldrebzahl [0 - 20000] Fign0o 3] Anzeigekarrektur 4 1 Messpunkte anzeigen
Anfang roter Bersich 4000 4 Anzeigekorrektur Y 1 Immer Blattschutz
Startwink el [0-180] e 5| Machfragen bei Léschen
Endwinkel [150-360) i) 5 Machfragen beilmport
Ereite Diagramm Froo 7
Héhe Diagramm =3 E Drucken
Koordinate ¥ Analog Orekzakimesser 200 El Seitenansichtimmer
Koordinate Y Ainalog Drehzakimesser 10 0] Ubersgicht mit FooterfHeader
Zeigerlinge 30 1
Zeigerbreite [10 = Standard) Fi5 12|
Startdrehzahlen anzeigen(-1.0] El 13 Allgemein
OFffzet Zahlen B-Achse E 14 letzten Pfad Importr &
Offset Zahlen ‘f-Achse 55 15 FS Flichenfenster anzeigen
Faktor Schriftgrife Zahlen (2. 5tanda2,4 1] MM Flichenfenster anzeigen
Uberstand Zahlen a4 17 Legende einblenden &
Anzeige Digitalanzeige RPM 1,0 ™1 1 Spaltenbreite Ubersic 20|
Anzeige Digitalanzeige KMH [1,0] ™ 19 Achsenanzeige oben &
OFFSet Digitalanzeige X 380 20) Farbauswshl duto »

6.14.1 Messung
Alles notwendige in diesen Spalten kann man im Konfig Fenster einstellen.
Einige Vorgaben wie z.B. Aufldsungen EGT/ Lambda... sind hier.
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6.14.2

6.14.3

6.14.4

6.145

6.14.6

Allgemein
Das meiste ist auch in der Konfig ersichtlich.

Ansicht
In dieser Spalte ist nichts was nicht im Konfig Fenster zu finden ist.
oo @an PUTRMSGD - DV AN © DA Masert B - -

Getrieberechner R EES DEiCherte Fah r:

Smaliframe

Largeframe

Getrieberechner

In dieser Spalte kann man fir den Getrieberechner VVorgaben eingeben welche man

dann im Getrieberechner auswéhlen kann. Es ist nur fur 4 Génge ausgelegt. Alles

Gelb markierte kann man &ndern und die Namen der Nebenwellen. Im

Getrieberechner kann man umschalten zwischen Smallframe, Largeframe und Benutzer.

Bei den Reifen soll man diese Form beibehalten. Links der Name, rechts der Umfang. Das sind
Normwerte. Es dirfen keine Leerzeilen sein. Solange bis zur ersten Leerzeile werden die Reifen bei den
verschiedenen Auswahlmdglichkeiten in der Software eingelesen.

gespeicherte Fahrzeuge

Werden hier abgelegt. Alles hier findet man auch in der Fahrzeugauswahl bzw. iber die
Fahrzeugverwaltung. Fahrzeuge werden von der Software eingelesen bis zu ersten Leerzelle der
laufenden Nummer. Laufende Nummer durfen nicht doppelt sein. Es muss nicht uberall ein Wert
stehen. Bearbeitungsfenster siehe Fahrzeug Kapitel 8.

Getriebedaten

1@ A wEE e

Getriebedaten De

Largeframe

Fir die Auswahl der Getriebedaten in der Software miissen hier die Vorgaben eingetragen werden.
Smallframe und Largeframe sind farblich spaltenweise getrennt.

Primér Spalte 1 = Zahnrad klein
Spalte 2 = Zahnrad grofR
Spalte 3 = Kommentar

Nebenwelle Spalte 1 = 1. Gang
Spalte 2 = 2. Gang
Spalte 3 = 3. Gang
Spalte 4 = 4. Gang
Spalte 5 = Name der Welle
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Hauptwelle Spalte 1 = 1.Gang
Spalte 2 = Bezeichnung Gangrad
Spalte 3 = 2.Gang
Spalte 4 = Bezeichnung Gangrad
Spalte 5 = 3.Gang
Spalte 6 = Bezeichnung Gangrad
Spalte 7 = 4.Gang
Spalte 8 = Bezeichnung Gangrad

Eingelesen werden die Werte jeweils bis zu gekennzeichneten Zeile (,,diese Leerzeile muss sein“) Es
missen also nicht durchgehen Werte eingetragen sein.

6.14.7 Details Auswahl
Die Details kénnen auch komfortabel im Programm geéndert werden. (Siehe 9.5)

“ Details 2-Takt ~7  Details 4-Takt |

es darf keine Leerzeile je Spalte sein es darf keine Leerzeile je Spalte sein Individuell

Enddzmpler
Dlvnpips. ann 3204 Standard

Rasinganlage 204 Upgradez
3304 wignats

3354 utsn22z 6T

Hier werden die Details Vorauswahl eingetragen.
2 Takt:

Spalte 1 = Zylinder Marke
Spalte 2 = Zylinder Art
Spalte 3 = Kurbelwelle Marke
Spalte 4 = Kurbelwelle Art
Spalte 5 = Vergaser Marke
Spalte 6 = Ansaugstutzen
Spalte 7 = Membran

Spalte 8 = Auspuff

Spalte 9 = Ziindung

Spalte 10 = Lifterrad

4 Takt:

Spalte 1 = Motortype

Spalte 2 = Nockenwellen Marke
Spalte 3 = Nockenwellen Art

Spalte 4 = Einlasssystem Benzinarten
Spalte 5 = Einlasssystem Dieselarten
Spalte 6 = Aufladung Arten

Spalte 7 = Aufladung Marke

Spalte 8 = Luftsystem Arten

Spalte 9 = Auspuff Variante

Spalte 10 = Auspuff Marke

Spalte 11 = Programmname fiir z.B. Motorsteuerung

6.14.8 Voreinstellung Monitorauflésungen
Die Parameter welche geladen werden wenn man eine Monitorauflésung auswahlt, (siehe 6.15) und
(siehe 6.9) sind hier gespeichert. Hier ist noch fur 4 weitere Auflésungen reserviert.

‘ Ufmin km/h
oo s e,

Enstellungen Dretashimesser RS GERTES EOMS0 S0 T L2 TGS EIMD SN ONEE A CER7EE BOREDN BES0 DI wanze

8
8
g
Bg g
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288 ¢
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6.14.8 Daten Trainingsmode

Wenn im Trainingsmode (siehe 6.2) eine Messung gestoppt wird, dann werden diese Daten verwendet

um eine Kurve darstellen zu kénnen.

e s s o

& Iy & & &

o & & o o
A

Ife_nr < < < < < <
437 a a 2415 0
S01 a a 2427 o
503 a a 2447 0
507 a a 2457 o
503 a a 2466 0

6.15 Messansicht einrichten
Das Messfenster lasst sich nicht automatisch an alle mdglichen Monitorauflésungen und Gegebenheiten und

auch Wiinsche einstellen.

= Y

da@ é’\ \?a‘* C;a‘f & T@&j ]
P
«f «f -+ -+ -+ +f +f

3 213

T 213

12 2338

7 2338

24 2516

Daher muss oder sollte man das Messfenster individuell einstellen.
Dafir gibt es die Funktion ,,Messansicht einrichten* im Konfig Fenster (siehe 6.3) (siehe 6.15) oder im

Messfenster (,,Ansicht einrichten®)

In Summe gibt es 4 verschiedene Datensatze. Fir die Analogansicht als U/min und als km/h jeweils Monitor 1

und 2.

Je nachdem welche man in Zukunft benutzen méchte sollte man die Ansicht einrichten und dann speichern.
Wenn man dann noch (fir z.B. Veranstaltungen) andere Monitore verwenden kénnte man das einmal einrichten,
diese Konfig archivieren und die gewinschten Einstellungen wieder importieren, wenn man sie benétigt. (siehe

6.3 Import von externer Konfig)

Drehzahlmesser einrichten

SCHLIESSEN |

Test

| Werte zurlicksetzen |

Speichern

| -

(¥ 1 Manitor

(" 2. Maonitor

2. Monitor in Konfig aktivieren -
Register Messen

W kmfh

Drehzahlmesser einrichten

*

SCHLIESSEM

| Test

| Werte zuriicksetzen

Speichern |

| Analoganzeige aktiv(x oder leer)

900 Breite Diagramm [Punkte = 0,83*Fixel]

]

600 Héhe Diagramm [Punkte = 0,83*Pixel]

1550 Koordinate X Analoganzeige [Pixel]

560 Koordinate ¥ Analoganzeige [Pixel]
0 Startwinkel (0-180%)

1

300

240

i

13000

10000

TP

1000

200
0
0

RANRRAERARNAANRASRARRR]

Endwinkel {180-350)

Zeigerlénge

Zeigerbreite (10 = Standard)

Minimum (0 U min km/h = Standard)
Maximum {0-30,000U/min, 0-500km/h)
Anfang roter Bereich

Offset Zahlen X-Achse

Offset Zahlen Y-Achse

Faktor SchriftgréBe Zahlen (2..5tandard)
Uberstand Zahlen

Unterteilung dick (1000 = Standard)
Unterteilung diinn{200 = Standard)
Unterteilung Begrenzer

Linienbreite dick (10 = Standard)
Linienbreite dinn (2 = Standard)
Linienbreite Begrenzer (5 = Standard)
Zeigeriiberstand dick

Zeigeriiberstand dinn

Zeigeriiberstand Begrenzer

P

vordefinierte Einstellungen

3 Zeigerunterstand dick

" 1600x900

Vordefinierte Einstellungen fir die Messansicht.
Wegen der vielen méaglichen Kombinationen von
Monitoraufii — S

: u -

" 1680x

Konfiguratic

Voreinstellung iberschreiben

1050

Korrektur dieseramsermormomrerong

™ 1920x1080

Test

" 125%

(¥ 1 Manitar

(™ 2. Monitor

2, Monitor in Konfig aktivieren -
Register Messen

W kmfh

30
0

i

1150

550

Zeigerunterstand dinn j
Zeigerunterstand Begrenzer

Anzeige Digitalanzeige Ufmin (x oder leer)

Anzeige Digitalanzeige KMH (x oder leer)

Koordinate Digitalanzeige X [Punkte = 0,83*Pixel]

Koordinate Digitalanzeige ¥ [Punkte = 0,83%Pixel]

Skalierung Digitalanzeige (in Arbeit)
Startzeiger anzeigen(-x oder leer)

Anzeigereihe Lambda (1 oder 2)

1|

Anzeigereihe EGT (1 oder 2)

Anzeigereihe PS (1 oder 2)

Anzeigereihe NM (1 oder 2)

Mlra| e

Anzeigereihe Analogl (1 oder 2)
Anzeigereihe Analog2 (1 oder 2Z)
PS Fenster anzeigen (x oder leer)

T

NM Fenster anzeigen {x oder leer)

300 Drehzahlvorgabe fiir extern X [Punkte]
Drehzahlvorgabe fiir extern Y [Punkte]
Kreisiberstand 1 (bei 0 kein kreis)
Kreisiiberstand 2 (bei 0 kein Kreis)
Klimadaten anzeigen (x oder leer)

Linie Zeiger Farbe Rot (RGE Anteil 0-255)

iy

Linie Zeiger Farbe Griin (RGB Anteil 0-255)

255 Linie Zeiger Farbe Blau (RGE Anteil 0-255)

AERRARNARRARRNRRARRAGERASS

vordefinierte Einstelungen

255

Linie Begrenzer Farbe Griin (RGE Anteil 0-255)
Linie Begrenzer Farbe Blau (RGE Anteil 0-255)

T

Linie Begrenzer Farbe Rot (RGB Anteil 0-255)

=]

Vordefinierte Einstellungen fir die Messansicht.
Wegen der vielen méglichen Kombinationen von
Moritoraufi e e

nd

Konfiguratic

Voreinstellung iiberschreiben

=

Korrektur diesersrmscrreromrerng

Anzeigeeinstellung Zoom in Systemsteuerung © 100%

5|

Anzeigeeinstellung Zoom in Systemsteuerung ¢ 100%

" 125%

=l

Schliessen: Das Einstellungsfenster wird geschlossen ohne das Anderungen gespeichert werden
Test: Verdnderungen an den Werten werden getestet ohne das sie gespeichert werden. Die Enter Taste in einem

der Fenster bewirkt auch den Test
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Werte zuriicksetzen: Alle aktuellen Veranderungen werden verworfen und alles wird auf die gespeicherten
Werte zuriickgesetzt

Speichern: Die Einstellungen des aktiven Monitors (1 oder 2) werden gespeichert.

Monitor: Man kann hier auswahlen fiir welchen Monitor man die Einstellungen &ndern méchte. Um das
Messfenster spater auf dem 2. Monitor anzeigen zu lassen muf? man in der Konfig den 2. Monitor aktivieren
(siehe 6.7)

Km/h: Umschalten der Analoganzeige auf km/h. Dafir gibt es eigene Einstellungen.

Vordefinierte Einstellungen: Um die Einstellung etwas zu vereinfachen ist in der Software eine Voreinstellung
fur das Messfenster hinterlegt. Diese kann man hier auswahlen und testen. Die Monitoraufldsung und die
Skalierung findet man in der Systemsteuerung/Anzeige. Nach erfolgreichem Test kann man dann die Werte auf
die eigenen Bedurfnisse anpassen.

- Analoganzeige aktiv: mit -1 ist die analoge Anzeige aktiv, bei 0 wird keiner angezeigt

- Breite Diagramm: Mit der Breite des Diagramms verschieben sich auch folgende Anzeigen da
diese automatisch an das Diagramm anschliessen (PS, NM, Lambda, EGT, Analogl, Analog?2,
Taste TEST, Taste DREHZAHLMESSER EINRICHTEN, Auswahl HILFETEXTE, Klimadaten

- Hdhe Diagramm: Mit der Hohe verschieben sich ebenfalls oben genannte Anzeigen

- Koordinate X Analoanzeige: Einstellung des horizontalen Mittelpunkts des Drehzahlmessers

- Koordinate Y Analoanzeige: Einstellung des vertikalen Mittelpunkts des Drehzahlmessers

- Startwinkel: 0 Grad ist unten in der Mitte. Im Uhrzeigersinn wird hier der Startwinkel der Anzeige
des analogen Drehzahlmessers eingestellt

- Endwinkel: 0 Grad ist unten in der Mitte. Im Uhrzeigersinn wird hier der Endwinkel der Anzeige
des analogen Drehzahlmessers eingestellt

- Zeigerlange: Mit der Zeigerlange wird der Durchmesser des analogen Drehzahlmessers eingestellt

- Zeigerbreite: Je nach Belieben die Breite einstellen

- Minimum: Mindestanzeige der Analoganzeige

- Maximum: Damit wird die maximale Anzeige der Analoganzeige eingestellt, je nach Option km/h
oder U/min

- Anfang roter Bereich: Falls gewinscht wird hier der Beginn eines roten Bereichs wie in einem
Drehzahlmesser eingestellt. Von hier bis zum Maximum wird alles in Rot dargestellt

- Offset Zahlen X: Die Striche des analogen Drehzahlmessers verwenden eine andere
Positionierfunktion als die Zahlen. Windows l&sst sich dabei nicht so verwenden, dass es
automatisch immer gut zusammenpasst. Mit dem Offset X werden die Zahlen horizontal
verschoben bis sie mit der Rundung der Striche zusammenpassen.

- Offset Zahlen Y: Die Striche des analogen Drehzahlmessers verwenden eine andere
Positionierfunktion als die Zahlen. Windows lasst sich dabei nicht so verwenden, dass es
automatisch immer gut zusammenpasst. Mit dem Offset Y werden die Zahlen vertikal verschoben
bis sie mit der Rundung der Striche zusammenpassen.

- Faktor SchriftgroRe Zahlen: Eine Einstellung um die ZahlengroRe des analogen Drehzahlmessers
einzustellen wie es einem geféllt

- Uberstand Zahlen: Der Abstand nach Aussen der Zahlen des analogen Drehzahlmessers von den
Strichen

- Unterteilung: Um es Ubersichtlicher gestalten zu kdnnen wird mit diesen Werten die schrittweise
Einteilung der 3 verschiedenen Linienarten festgelegt.

- Linienbreite: Um es Ubersichtlicher gestalten zu kénnen wird mit diesen Werten die Breite der 3
verschiedenen Linienarten festgelegt

- Zeigeriberstand: Um es Ubersichtlicher gestalten zu kénnen wird mit diesen Werten die Lange
der 3 verschiedenen Linienarten nach auen hin festgelegt

- Zeigerunterstand: Um es ubersichtlicher gestalten zu kénnen wird mit diesen Werten die Lénge
der 3 verschiedenen Linienarten nach innen hin festgelegt

- Anzeige Digitalanzeige: Die digitale Anzeige von U/min und km/h kann extra an und abgewéhlt
werden. Mit -1 wird angezeigt, mit O nicht.

- Koordinate Digitalanzeige X: Die digitale Anzeige wird mit diesem Wert horizontal verschoben

- Koordinate Digitalanzeige Y: Die digitale Anzeige wird mit diesem Wert vertikal verschoben

- Skalierung Digitalanzeige: Damit kann die GréRenanzeige der Digitalanzeige fur U/min und
km/h einstellt werden.

- Startzeiger anzeigen: Falls man die eingestellten Startdrehzahlen auswahlt aber nicht als Zeiger
sehen will kann man sie hier abwdhlen indem an 0 eingibt. Ansonsten -1.

- Anzeigereihe: Ob die optionalen Anzeigen Lambda, EGT, PS, NM, Analogl, Analog? in der
unteren oder oberen Reihe angezeigt wird kann hier eingestellt werden. Die untere Reihe (2) und
die obere Reihe (1) werden dabei automatisch am unteren rechten Rand des Diagramms
ausgerichtet. Ob die Werte Lambda, EGT, Analogl, Analog2 angezeigt werden hangt davon ab ob
sie in der Konfig aktiviert sind, oder nicht.

- PS/NM Fenster anzeigen: einzeln mdglich diese anzuzeigen (-1) oder auszublenden (0)
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6.16.

- Drehzahlvorgabe fiir extern X: Bei Aktivierung der Drehzahlvorgabe flr eine externe Bremse
wird diese Ansicht aktiviert und mit diesem Wert wird die horizontale Koordinate festgelegt

- Drehzahlvorgabe fiir extern Y: Bei Aktivierung der Drehzahlvorgabe fiir eine externe Bremse
wird diese Ansicht aktiviert und mit diesem Wert wird die vertikale Koordinate festgelegt

- Kireisliberstand: aus optischen Griinden kann man hier noch einen Kreis um die Striche legen und
mit diesem Wert den Abstand einstellen. Bei langsameren Rechnern kann es hier zu einem
sichtbaren Aufbau kommen, dann sollte der Kreis mit O deaktiviert werden

- Klimadaten anzeigen: Die Klimadatenanzeige wird automatisch unten rechts vom Diagramm
ausgerichtet. Hier kann man auswéhlen ob sie Gberhaupt angezeigt werden sollen (x) oder nicht
(leer)

- Farben: Um es Ubersichtlicher gestalten zu kénnen wird mit diesen Werten die Farben des Zeigers
festgelegt werden.

Anleitung zum Einstellen der Ansicht
Als Basis kann man eine vordefinierte Einstellung wéhlen um es dann individuell zu &ndern.

Die obere Leiste ist fest definiert und kann nicht verandert werden, bis auf eine grofle Zusatzanzeige
(siehe 6.8)
Welche Optionen (PS, NM, Lambda, EGT, Analogl und Analog2, externe Drehzahlausgabe,
Klimadaten, digitale km/h, digitale U/min) man sehen will, sollte jetzt festgelegt sein.
Die Optionen die man ausgewdhlt hat, entweder hier oder in der Konfig aktivieren bzw. deaktivieren
Das Diagramm ist flir viele Anzeigen der Ausgangspunkt. Darum kann man damit beginnen.
o Die Hohe des Diagramms sollte so gewéhlt werden das es mit dem Bildschirmrand unten
abschliesst.
o Die Breite des Diagrammes sollte so gewéhlt werden das geniigend Platz ist flr die
Analoganzeige
o Bei der Breite sollte man auch beriicksichtigen das flr die optionalen Anzeigen geniigend
Platz ist (PS, NM, Lambda, EGT, Analogl und Analog2). Diese Anzeigen kénnen auch 2
Reihig dargestellt werden um in der Breite Platz zu sparen.
Danach legt man mit Koordinate Y X der Analoganzeige dessen Position fest. Bei 2 Monitoren kann
das aufwendiger sein. Auch Minuswerte kénnen bei mehreren Monitoren vorkommen. Die
Analoganzeige kann gar nicht sichtbar sein, dann kann man den X Wert in 200er Schritten testen bis er
auftaucht. Der Y Wert sollte beim Suchen die Hélfte vom Bildschirm betragen.
Danach wird mit der Zeigerlange der Durchmesser bestimmt und mit den Start und Endwinkeln Anfang
und Ende. Bei diesen Winkeln berlicksichtigen falls man auch die Digitalanzeige (U/min, km/h)
anzeigen will.
Offset Zahlen X und Y-Achse und Uberstand Zahlen sollten dann folgen damit die Zahlen zu den
Analoganzeigestrichen passen.
Minimum und Maximumwert der Analoganzeige, Anfang roter Bereich, Linienbreiten, Farben,
Unterteilungen.... sind Einstellungen die jeder fiir sich selber finden kann. Die Unterteilung sollte nicht
zu eng gewahlt werden da diese Ansicht je nach Einstellung schnell aktualisiert wird (siehe 6.8) und
daher nicht unbedingt zuviel belastet sein sollte. Die Leistungsféhigkeit des Rechners spielt hier auch
eine Rolle.
Es ist viel mdglich aber nicht alles macht Sinn und irgendwo sind die Grenzen ob es funktioniert. 0°
sind unten. Die Analoganzeige muss z.B. vor 180 ° anfangen und nach 180° aufhoren.
Zum Schluss noch die Digitalanzeige und, falls benutzt, die Drehzahlvorgabe extern mit den X und Y
Koordinaten dahinschieben wo man sie haben méchte.

Echzeit NM Messung

Seite 80 von 128



|z| Priifstand.xlsm - Priifstand LUZ

Priifstand SFRacing

Software Dietmar Mauerbauer

A 8 c D E
229
230
231
232 Tive N Tabelle (nur far NM Analogeinganz)
233 TEr Orange MaTkIETE BErEIch dart meht versnaem
234 werden (51 7eilen)
235 NM als Analogeingang aktiv
355 Verluste beriicksichtigen x
237 Aufldsung 0-5V auf digital (1023 Standar 1023
238 Spannung (0-5V) N
238 (] 0
240 01 2
241 02 4
242 03 §
243 04 8
244 05 10
25 06 12
26 07 14
27 08 16
248 0,3 18|
28 1 20
250 11 22|
251 12 2
252 13 26
253 14 28|
252 15 30
255 16 32|
56 17 34|
257 18 36
8 18 e
259 2 49
260 21 42
261 22 4
262 23 48
263 22 15
262 25 50
263 26 52|
266 27 54
267 28 56
268 28 58
269 3 &0|
270 31 62|
271 32 &
272 33 &6
273 34 8|
274 35 70
275 3,6 72]
276 37 74
77 38 78]
278 38 78
279 2 20
80 41 8
281 22 8
282 43 86|
283 44 28
282 45 90
285 46 2
286 47 24
287 48 6]
288 28 98
288 5 100
290 I - = ot Zeli= muE (eer sein und darf nicht gelscht werden

291
292
293
294
1295

4

In der erweiterten Konfiguration kann man die Auswertekurve des 0-5V Analogeingangs (Auflésung von 1023)
einstellen. 50 Schritte sind dabei méglich. Andern sollte man nur die orangen  Felder. Wenn man z.B eine
komplett lineare NM Auswertekurve hatte kénnte man in die ersten Zeilen

0V-ONM

5V-200NM

schreiben und die restlichen Zeilen mit

5V-200NM auffillen.

Das Programm liest den Analogeingang aus und sucht von oben nach unten der eingelesene

Spannungswert zwischen den Zeilen liegt. Dann wird die beiden NM Werte von rechts anhand

des Spannungswertes interpoliert.

Es werden jetzt die NM aus der Tréagheitsberechnung und die NM vom Analogeingang addiert.

Ist oben bei ,,Verluste beriicksichtigen ein x dann werden die bei der Hardware eingegebenen Verluste auch mit
berticksichtigt.

7. Korrektur
Die Korrektur kann verwendet werden um nachtragliche Anderungen an Details und Werten vorzunehmen die man
vorher vergessen oder nicht gewusst hat.
Ab Version 170403 wird der Dateiname mitgeéndert (siehe 5.2.36).
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Datenkarrektur I —55]
Zylinder | L‘ Messungsname ﬂ ‘ L
Vergaser | il Name | 4l
Ziindung | >l Fahrzeug | N \
Ziindeinstellung | | fd. . | _‘
= .Nr. >
Schwungrad | il Rollenumfang | »]
Auspuff | il Trégheitsmoment | Y ‘
Kurbelwelle | L‘ Impulse Rolle | >l ‘
M.HBE [ il Fahrzeug ID | N ‘
Zeiten | il Ziindungsfaktor | id ‘
Ansaugsystem ﬂ Rechenbare Punkte | i ‘
. DIN PS Korrektur | > \
Bediisung > Auswahl gemessen | ]
Luftdruck | Al
Kommentar —
ﬂ Temperatur | > ‘
Reifenumfang | ﬂ‘ Luftfeuchtigket | >
Schlupf| ﬂ‘ Priifstand Name | > ‘
gemessene Ubersetzung | ﬂ‘ o
Getriebe 71 > Getriebe 72 | >l g Abbrechen =
Primér 71 ﬂ Primir 72 | ﬂ| ¥ Hamen Reihenfolge auf Voreinstellung sndern EXIT
| =
|
I - Datei
I ) P erstellende
Seite x von xx Offnen Version:
-
|
L

8. Fahrzeuge

Eingaben: leere Felder werden ignoriert

xxx l6schte den eingetragenen Wert

jeder andere Wert wird ibernommen und tiberschreibt den gespeicherten Wert

Bei der Korrektur sollte man wissen was man tut.

Speichern: Egal ob eine Messung oder mehrere gedffnet wurden. Die aktuell angezeigteMessung wird mit
den eingestellten Anderungen gespeichert.

Uberspringen: Wenn mehrere Messungen gedffnet wurden kann mit dieser Taste die aktuell Angezeigte
Uberspringen.

Alle Speichern: Wenn mehrere Messungen gedffnet wurden man immer die gleiche Anderung durchfiinren
will dann kann man diese Funktion benutzen.

Offnen: Auswahlfenster zum Offnen von einer oder mehrerer Messungen wird angezeigt

INIT: Das Korrekturfenster wird ohne Speichern zuriickgesetzt.

EXIT: Das Korrekturfenster wird ohne Speichern geschlossen

Dateiname aktualisieren: nur fiir .luz Dateien ab Version 170403. Ist das aktiviert wird bei einer Anderung
der Dateiname mitaktualisiert.

Namen Reihenfolge auf Voreinstellung dndern

o Nicht aktiviert: Beim Archivieren wird ein bestimmter Dateiname festgelegt (siehe 5.2.36). Diese
Reihenfolge wird in der Messung mitgespeichert. Wird jetzt hier eine Eigenschaft gedndert die in
dieser Reihenfolge enthalten ist, dann wird der Dateiname auf die Anderung hin erneuert.

o Aktiviert: Wird die Messung gespeichert, egal ob was verandert wurde oder nicht, dann wird der

Dateiname auf die aktuell im Programm gespeicherte Reihenfolge geéndert. Diese Reihenfolge
wird in der Messung neu gespeichert. Tipp: Damit kann man viele Messungen auf einmal
umbenennen wenn man das vorher vergessen hat. z.B. will man die Eigenschaft Auspuff im
Dateinamen sehen und hatte das vorher nicht.
Dateinamen Reihenfolge Voreinstellung: Es 6ffnet sich das gleiche Fenster wie beim Archivieren damit
man die Reihenfolge des Dateinamens festlegen kann (siehe 5.2.36). Nicht vergessen ,,aktuelle Einstellung
speichern‘ falls es fiir mehrere Messungen gelten soll.

In dieser Software ist es mdglich Fahrzeuge zu hinterlegen. Dabei ist zu beachten das die Fahrzeuge in diesem
Programm (Excel Datei) angelegt werden. Erst wenn also diese Excel Datei einmal gespeichert wurde ist es
erstmal dauerhaft in der Konfig gespeichert. Weiteres kann man die Konfig exportieren um die Fahrzeugliste
auch extern zu archivieren. Mittels Fahrzeugverwaltung (siehe 8.4) kann man einzelne Fahrzeuge wieder von der
archivierten Konfig importieren. Oder auch alle Fahrzeuge auf einmal mit der Funktion ,,Import von externer
Konfig* (siehe 6.3). Wobei bei der Konfig Funktion alle bestehenden Fahrzeuge vorher geléscht werden.

8.1. Fahrzeugauswanhl
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Man kann in dieser Ansicht gespeicherte Fahrzeuge auswéhlen, andern und wieder speichern.

Fahrzeugdaten [
| | | :
\ | | g
2 Bauer Stefan Vespa Special Polini Werksvespa
1 Bauer Stefan Motor Polini Werksvespa
3 Grochar Manfred Rally200 Malossi DS
5 Labi Patrick PV125 PL M1L
10 Mauerbauer Dietmar Rennvespa Rennvespa Evo
9 Mauerbauer Dietmar PK50XL Vespa 50
8 Mauerbauer Dietmar PK50XL2 Zebra -
4 »
A1
| +]
| N |
‘ +
‘ ® Getriebe rechnen & 2 - Takt
‘ -] Getriebe messen ] 4 - Takt
Funke / U - o ® variomatik @ Individuel
sPEICHERN [ InFOS LEEREN [| Aktuelle Daten INIT | Verwaltung AUSWAHLEN EXIT
einlesen

. Uber die Leiste oben werden gespeich_erte IEahrzéuge aEge'wéhlt_

e  Auswihlen® driicken
o Bestatigen
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Fahrzeugdaten |

e

| 6 ‘ Mauerbauer Dietmar | Rally 200 ‘ Malossi 221 ©

d e d eudg e g Beze 0
6 Mauerbauer Dietmar Rally 200 Malossi 221
NEU .

, 24 1307 Malossi 210

+
P 65 0 ‘ Mazzu DS
12 13 17 21 ‘ B67/H60/P110/212ccm
+
| 55 40 38 36 + ‘ 180/122 130vOT/70n0T
‘ + ‘ Dellorto PHBH30
. SIP Road ‘ HD118/ND55/NLX13(2)/mitLufi B
| Piaggiol2V ‘ Dre/ScootRS/28mm A
+
Elestart/1900g ~ _
| ‘® Getriebe rechnen Q2 - Takt
| 18%vOT © Getriebe messen ® 4 - Takt
1 Funke /U 1 + # Variomatik ® Individuel

Aktuelle Daten

SPEICHERN § INFOS LEEREN .
einlesen

INIT Verwaltung AUSWAHLEN EXIT

ey )

Auswdhlen mit welchem
Gang gefahren wird:

o Weis ich nicht

OK

Hier werden nur Mdglichkeiten vorgeschlagen die auch vorher eingegeben wurden. Bei Auswahl
Variomatik kommt diese Fenster nicht. ,,Weil} ich nicht* nimmt man wenn man den Gang spéter noch
&ndert. Siehe 5.2.25 bis 5.2.27

8.2. Beschreibung
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Fahrzeugdaten - — — — — — - @

| 10 | Mauerbauer Dietmar | Rennvespa \ Rennvespa Evo ©

arrada

d e d eug e g Beze g
10 Mauerbauer Dietmar Rennvespa Rennvespa Evo

NEU
5 24 1307 - Polini Direkt
P 5 0 B
‘ 10 13 16 18 ‘ B57/H53/P105/135¢ccm
+
‘ 4 >4 50 47 + ‘ A182/E114/VA34
+ ‘ Mikuni TMX38
’7&%@”,]9, ‘ HD270/ND20/PI30/NL(2)/LF ohne
‘ Vespatronic ‘ Zyl/SelfAns/Vforce3/35 A
Plastik/900 -
astil g _ -
‘ ® Getriebe rechnen @2 - Takt
‘ 26- 18“\;’01" © Getriebe messen ® 4 - Takt
! 2 Funken / U 0,5 + ® variomatk @ Individuel i

Aktuelle Daten

. INIT § Verwaltung AUSWAHLEN EXIT
einlesen

SPEICHERN § INFOS LEEREN

e Eingaben: Hier kann man manuell eingeben oder man benutzt die dafiir vorgesehenen Fenter mit den +
Tasten oder der rechten Maustaste

Detailauswahlfenster. Siehe 9.1, 9.2.

Getriebeauswahlfenster siehe 9.3.2

Reifenauswahlfenster siehe 9.4

SPEICHERN: Die angezeigten Daten werden in der Konfig gespeichert. Sollte es ein bestehendes
Fahrzeug sein wird Uberschrieben sonst wir ein neues angelegt.

INFOS Leeren: Riicksetzen der Felder. Es wird kein Fahrzeug geltscht

Aktuelle Daten einlesen: Die in der Messansicht eingetragenen Daten werden in dieses Fenster
ubernommen.

INIT: Setzt das Fenster zuriick. Kann man immer driicken

Verwaltung: Offnet die Fahrzeugverwaltung. Siehe 8.4

Auswahlen: Die aktuell angezeigten Daten werden in die Messansicht ibernommen.

EXIT: Das Fenster wird ohne Anderungen geschlossen

NEU: Eine neue Fahrzeugnummer wird in der Konfig vergeben aber noch nicht gespeichert.
Gemessene Ubersetzung: Die + Taste liest die gemessene Ubersetzung von der Messansicht ein.
Zundungstype: Um die Ubersetzung messen zu kénnen und fiir die Livedrehzahl muB man wissen wieviele
Funken (oder sonstiges Signal) pro Kurbelwellenumdrehung anliegt. Ein typischer 2-Takt Einzylinder
Motor hat 1 Funke/ 1 Umdrehung. Ein typischer 4-Takt Einzyﬂlndermotor hat 1 Funke/ 2 Umdrehungen.

Auspuff 1Funke/4Um 0,25 g

. 1 Funke /2 Um 0,5
Zlindung 1Funke/1Um 1
2 Funke /1 Um 2
Schwungrad 3Funke/1Um 3
4 Funke /1 Um 4
flindeinstellung 5Funke/1Um 5
6 Funke /1 Um 6
Ziindungstype [CLCHAY Faktor I:l 7 Funke /1Um 7

Exit

8.3 Neues Fahrzeug anlegen
e Die Taste NEU vergibt eine neue Nummer.
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Fahaeugdaten - - — — s - - =

NEU
+
+
+

+

+
®2 Takt
O - Takt

Funke / U + ® Individuel

Verwaltung AUSWAHLEN EXIT

spercnern | vros Leeren | Aktuetie Daten T

inlesen

Das Feld Messung Bezeichnung ist ein Pflichtfeld
Danach die Art des Getriebemessens auswahlen. Das kann jederzeit geédndert werden.

Fahczmugaaten - - - ——

Fahrzeug Messung Bezeichnung

Getriebe rechnen: Es muss das Primér, mindestens eine Gangkombination, der Reifen und der Schlupf
ausgewahlt sein.

Fanceugdaten - — - - - B - =
9B
Vespa original
NEU
+
+
+
+
+
02-Take
®4 - Takt
Funke / U - x ® indvduel
SPEICHERN || INFOS LEEREN Aktgﬁlltsg:le" T | verwaltung AUSWAHLEN EXIT

Getriebe messen: Einzig die Zindungstype ist ein Pflichtfeld
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Fahrzeugaanen - — - — B - - [

Vespa original

® 2. Tad

O - Takt

Funke / U + ® Individuel

Aktuelle Daten

SPEICHERN § INFOS LEEREN o L

INIT Verwaltung AUSWAHLEN EXIT

Variomatik: Keine Getriebe oder Ziindungseingabe erforderlich

Ist der Wettbewerbsmodus aktiv (siehe 6.3) sieht dieses Fenster anders aus.
Mindestens notwendig fur Auswahlen ist
e  Startnummer
e Kilasse
e Name und Fahrzeug sind nicht zwingend erforderlich, sollte aber befillt sein da es eine immer
wiederkehrende Information in spateren Anzeigen ist.
o Bei Auswahl Getriebe messen der Ziindungsfaktor
e Bei Auswahl Getriebe rechnen die Getriebe Eingabe
e Um zu speichern ist noch eine eindeutige Fahrzeugnummer notwendig welche mit der Taste NEU
erstellt werden kann

Fehrzeugdaten x

T o B [ : b
p - 4 hiI; ;?Oacém
L 5
AL :
\ +] 5
| + ‘ 10
‘ LEEREN
’—
\ \
+
‘ ® Getriebe rechnen © 32 - Takt
‘ @ Getriebe messen @ 4 - Takt

Funke / U - + # Variomatk # Individuel

SPEICHERN [§ INFOS LEEREN Akt:ienlll:sgste“ INIT | Verwaltung AUSWAHLEN EXIT

Alle gelben Fenster werden spater als Zuschauerinformation mit angezeigt.

8.4 Fahrzeugverwaltung
Hier kann man Fahrzeuge I6schen oder von einer anderen Konfig laden. Man kann also auch eigene Fahrzeug
Konfigs verwalten.
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Didi s Priifstand

Fahrzeuge verwalten | = |
Konfig auswshlen...
Bauer Stefan Motor Polini Werksvespa 2
Bauer Stefan Vespa Special Polini Werksvespa 1
Grochar Manfred Rally200 Malossi DS 3 [
Krems Martin Rennvespa ESC #542 4
Labi Patrick PV125 PL MIL 5 NED
Mauerbauer Dietmar PK50XL2 Febra 10
Mauerbauer Dietmar Dragsterl25 Malossi Dragster 9
Mauerbauer Dietmar Rally 200 Malossi 221 8
Mauerbauer Dietmar Rennvespa Rennvespa Evo 7
Mauerbauer Dietmar PK50XL Vespa 50 6
Oswald Thomas P125E Polini P125E 13
Oswald Thomas 50s Quattrini 50s 12
Oswald Thomas GS200 Piaggio GX200 11
Piltl Kurt PX200 PX Malossi 15
Poéltl Kurt PK125XL Tarnmoped 14
Schilhan Georg ET3 Quat M1L 16
Sinkovits Matthias Motor Parmaschinken WForce 17
Werner Claudia Vespa 5125 5187 20
Werner Claudia Vespa $125 Vespa $125 19
Werner Claudia PV Primavera 18
Wurzer Giinther 50Special HeerVespa 21

Papierkorb

INIT

Mehrfachauswahl mit [Strg] gedriickt halten

Loschen: Auf der linke Seite ein oder mehrere Fahrzeuge auswéhlen und in den Papierkorb schieben
EXIT: SchlieRt das Fenster ohne Anderungen

NEU: Offnet das Fahrzeug Auswahlfenster siehe 8.3

Konfig auswahlen: Offnet den Windows Dialog wo man eine andere Konfig auswahlen kann und daraus
werden dann die dort gespeicherten Fahrzeuge importiert

“ebrsaige FEHAn R
— — D: |Strmwand|Prifstand|Konfig|2014_06_13
Didi’s Priifstand EXIT \Priifstand Konfig.xisx
Bauer Stefan Motor Polini Werksvespa 2 Bauer Stefan Motor Polini Werksvespa 1
Bauer Stefan Vespa Special Polini Werksvespa 1 % Grochar Manfred Rally200 Malossi DS 2
Grochar Manfred Rally200 Malossi DS 3 Labi Patrick PV125 PLMIL 3
Krems Martin Rennvespa ESC #542 4 Mauerbauer Dietmar PK50XL Vespa 50 7
Labi Patrick PV125 PLMI1L 5 NEU Mauerbauer Dietmar Rennvespa Rennvespa Evo 6
Mauerbauer Dietmar PK50XL2 Zebra 10 Mauerbauer Dietmar Rally 200 Malossi 221 5
Mauerbauer Dietmar Dragster125 Malossi Dragster 9 Mauerbauer Dietmar Dragster125 Malossi Dragster 4
Mauerbauer Dietmar Rally 200 Malossi 221 8 Oswald Thomas GS200 Piaggio GX200 10
Mauerbauer Dietmar Rennvespa Rennvespa Evo 7 Oswald Thomas 50s Quattrini 505 9
Mauerbauer Dietmar PK50XL Vespa 50 6 Oswald Thomas P125E Polini P125E 8
Oswald Thomas P125E Polini P125E 13 Schilhan Georg ET3 Quat M1L 11
Oswald Thomas 50s Quattrini 505 12 i i hias Motor Pari hinken WForce 14
Oswald Thomas GS200 Piaggio GX200 11 < ‘Werner Claudia PV Primavera 13
Poltl Kurt PX200 PX Malossi 15 ‘Werner Claudia Vespa 5125 Vespa S125 12
Poltl Kurt PK125XL Tarnmoped 14 | —
Schilhan Georg ET3 Quat M1L 16
i i hias Motor Pan hinken WForce 17
Werner Claudia Vespa S125 S187 20 <<
Werner Claudia Vespa $125 Vespa 5125 19

Werner Claudia PV Primavera 18
Wurzer Giinther 50Special HeerVespa 21

-
3
L=

Papierkorb

INIT

Mehrfachauswahi mit [Strg] gecriickt halten

Ein Pfeil: Es werden die markierten Fahrzeuge importiert.

Zwei Pfeile: Es werden alle Fahrzeuge importiert.

Beim Import werden keine Fahrzeuge berschrieben.

Sollten Fahrzeuge nicht tbereinstimmen wird diesem Fahrzeug eine neue Nummer gegeben. Es kann also 1
Fahrzeug mehrmals mit unterschiedlichen Details gespeichert werden!
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9. Auswabhlfenster
9.1 Detailauswahlfenster 2-Takt

In diesem Fenster kann man fur die Auswahl in die Messansicht oder Fahrzeugfenster die Details
zusammenstellen. Andern der Vorgabewerte der Details siehe 9.5
Die Details sind gespeichert in der Konfig und kénnen dort auch verandert und beliebig erweitert werden. Siehe
6.14.7

INIT: Das gesamte Fenster wird riickgesetzt. Kann man immer driicken

SCHLIESSEN: Das Fenster wird geschlossen. Anderungen werden nicht iibernommen.

xxxxxx Ubernehmen: Das sichtbare Detail wird libernommen und das Fenster geschlossen

Alles Ubernehmen: Alle Details werden ibernommen und das Fenster geschlossen

Werte Leeren: setzt die aktuelle Seite zuriick

Pfeiltasten: wechselt zwischen den einzelnen Seiten

Tipp: Ein Klick auf die Pfeiltasten startet mit Anfangswerten
(rauf oder runter ist unterschiedlich)

9.1.1. Zylinder
Auswahl der Marke und der Ansaugart
Zusétzliche Eingabe im Textfeld

Puiisabh =)

Zylinder IKurbeIweIIe | MaBe | Steuerzeiten | Vergaser | Bedusung | ArJ;ﬁugsystem | Auspuff | Zandung | Schwung | Zandeinstellung |

. Vorschau o mr |
Falc Direkt
Malossi Doppel Polini Gehéuse EVO
Fiaggio Reverse
Pinasco
Parmakit z
Sttt Zusatzeingabe
Zirri
EVO

WERTE LEEREN |

9.1.2 Kurbelwelle
Auswahl der Marke und der Art der Welle
Zusatzliche Eingabe im Textfeld

Ml [ 3=

e

Zylinder Kurbelwelle IMaL‘se | Steuerzeiten | Vergaser' Bediisung | Ansaugsystem | Auspuﬁ" Ziindung | Schwung | Ziindeinstellung |

Wazzu Vorschau T
Fiaggio Ds
Lippe King VW

Falc
Polini
Quattrini
Pinasco .
TEET Zusatzeingabe
DRT
BGM |

WERTE LEEREN |
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9.1.3 MaRe
Auswahl oder Eingabe
der Bohrung in mm
Hub in mm
Pleuelldnge in mm

Alternative Eingabe mdglich
Pusisiabi [T

1 e

Zylinder' Kurbelwelle Make ISteuer?_eiten | Vergaser' Bediisung | Aﬂsaugsysie[&l Auspuﬁ" Zindung | Schwung | Ziindeinstellung |

Vorschau i
- B57/H54/P105/138c
Bohrung [mm] 57 = IHOAIPLOSIA38ccm
-
Hub [mm] 54 - Alternative Eingabe

Pleuel [mm] 105 %’
WERTE LEEREN |

9.1.4 Steuerzeiten

Auswahl oder Eingabe von
Auslasszeit Zylinder
Einlasszeit Zylinder
Einlasszeit Drehschieber vor oberen Totpunkt
Einlasszeit Drehschieber nach oberen Totpunkt
Quetschkante

Oder eine alternative Eingabe

Auswahl

X

Zylinderl Kurbehielle | Malke Steuetzeiten IVergaserl Bedisung | Ansaugsystern | Auspuﬁ’l ZFiindung | Schwung | Fiindeinstellung |

- Vorschau INIT
Auslass [°] 178,5 =
AL178,5/E119,5/VA29,5/4aT 120 noTE0//ok
Enkss 77 | 119,5

Alternative Eingabe

vor OT [°] 120

Drehschiebereinlass
nach OT [°] 60

i

WERTE LEEREN |

[p] [« L] [el> |

Quetschkante fmm] 1’ 15

9.1.5 Vergaser
Auswahl der Marke
Eingabe der Type
Auswahl oder Eingabe der Grole
Eine alternative Eingabe ist mdglich

Seite 90 von 128



Auswahl

zyiinder | Kurbelwelle | Mape | Steuerzeiten Vergaser | Beausung | Ansaugsystem | Auspuft | zundung | Schwung | Zngeinsteliung |

Dellorto Vorschau mrr
Keihin Type (z.B. TMX, SI..)
goso R — Mikuni TMX35
paco
TMX
GréBe [mm] Alternative Eingabe
[a]
35 =

il

%RTE LEEREN |

9.1.6 Bedusung
Auswahl der Vergasermarke (muss nicht sein Pfeil nach unten wéhlt Mikuni, Pfeil nach oben Andere)
Auswahl der Nebendiise
Auswahl der Powerjetdiise (ich nehme 0 fiir keinen Powerjet)

Eingabe der Nadeltype
Auswahl der Nadelstellung (von oben nach unten)
Auswahl ob mit oder ohne Luftfilter
Eingabe des Luftfilternamens
Alternative Eingabe mdglich.
Pl =]

thnderl Kurbelwelle | Malte | Steuerzeiten | Vergaser Bedlsung IAnsaugsysIem | Auspuﬁl Zindung | Schwung | Zindeinstellung |
@ Mikuni " Andere
— | [ Vorschau INIT

Hauptdise ﬂ LY | HD300/ND22,5/PI0/NL6E](2)/LF RamAir

-
Nebendiise 22 ,5 = -

. - Alternative Eingabe

Powerjet 0 -
Nade/ 6EJ]

-
Nadelstellung 2 = WERTE LEEREN
Luftfiter * RamAi |'<

9.1.7 Ansaugsystem
Auswahl der Ansaugstutzen Marke oder darunter alternative Eingabe
Auswahl des Membrans oder darunter alternative Eingabe
Auswahl oder Eingabe der GrolRe des Ansaugers
Auswahl der Ansaugart
Alternative Eingabe mdglich
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Auswahl

zyiinder | Kurbelwelle | Maie | Steusrzeiten | vergaser | Beausung Ansaugsystem | usputt| zundung | Schwung | Zndeinsteiiung |

Vorschau

Malossi

Alternative Eingabe

Ansauger Membran
EigenAns Self
OriAns Ori
Polini Vforce
Vforce2
MRP Vforce3
MMW Vforce4
ScootRS TopPerf.
Quattrini
Falc
Polini
Wforce
RD350
Grdlbe [mm]

~ ’
Membran Zylinder WERTE

4 | © Membran Gehiuse LEEREN
¥ | ¢ Drehschieber

INIT

]

9.1.8 Auspuff
Auswahl des Auspuffs
Zusatzeingabe moglich
Auswahl

55er

Bertha

Falc
Feuerzauber
Franz

LTH Race
LTH Road
M3XC

M3R
Piaggio
Palini Schnecke
5-Box

Sip Road

T5

V5P Race
WSP Road
VSP2

Zirri

Zylinder | Kurbelwelle | MaBe | Steusrzeiten | Vergaser | Bedusung | Ansauggstem Auspufl | zindung | Schwung | zondeinstetung |

il

Vorschau
LTH Midrange Curly

Zusatzeingabe

Curly

WERTE LEEREN |

INIT

9.1.9 Ziindung
Auswahl der Ziindung
Zusatzeingabe mdglich
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Braebh [ 2]

|

il

zyiinder | Kurbelwelle | Maie | Steusrzeiten | vergaser | Beausung | Ansaugsystem | Auspuft Zindung | Schwung | Zndeinsteiiung |

Vespatronic
Parmakit Vorschau INIT
ParmakitRace
Fiaggiol 2V
PiaggiosV

PoliniDigital

PoliniAnalog
Vespower

PVL Zusatzeingabe

WERTE LEEREN |

9.1.10 Schwung
Auswahl des Lufterrads
Eingabe oder Auswahl des Gewichts
Alternative Eingabe mdglich

it )

[,

]

zyiinder | Kurbelwelle | Maie | Steusrzeiten | Vergaser | Seausung | Ansaugsystem | Auspuft| zindung  Schwung | zindeinsteilung |

Plastik
E Vorschau INIT

Fiaggio

HP4
Elestart S ELT

GF1

Gewicht [g] Alternative Eingabe

o502

WERTE LEEREN |

9.1.11 Zundeinstellung
Auswahl oder Eingabe des Zlindzeitpunktes
Auswahl oder Eingabe der Zindverstellung
Auswahl oder Eingabe der Motordrehzahlen des Bereiches in dem verstellt wird
Alternative Eingabe mdglich
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Auswahl

Zylmcler| Kurbelwelle | Male | Steuerzeiten | Vergaser| Bedlsung | Ansaugsystem | Auspuﬁ| ZRdung | Schwung Zindeinstellung I

2ZPT [° vOT] o
ohne Verstellung Verstellung [°] Vorschau
+ - 25-17°vOT/5000-7500Umin
5 = [ 8 = ,

Verstellung Motordrehzahl [U/min] Alternative Eingabe

5000 | |7500 %

IILEE

WERTE LEEREN |

Detailauswahlfenster 4-Takt
In diesem Fenster kann man fir die Auswahl in die Messansicht oder Fahrzeugfenster die Details

zusammenstellen. Andern der Vorgabewerte der Details siehe 9.5

Die Details sind gespeichert in der Konfig und kénnen dort auch veréndert und beliebig erweitert werden. Siehe
6.14.7

INIT: Das gesamte Fenster wird riickgesetzt. Kann man immer driicken

SCHLIESSEN: Das Fenster wird geschlossen Anderungen werden nicht ibernommen.

Alles Ubernehmen: AIIe Details werden tbernommen und das Fenster geschlossen

Werte Leeren: setzt die aktuelle Seite zuriick

Pfeiltasten: wechselt zwischen den einzelnen Seiten

Tipp: Ein Klick auf die Pfeiltasten startet mit Anfangswerten
(rauf oder runter ist unterschiedlich)

9.2.1. Motortyp
Auswahl Motorbauformder
Zylinderanzahl
Brennstoff

3 M

I,

Motortyp INockenweHe | Zeiten | Make | Luftsystem | Aufladung | Einlasssystem | Auspuﬁ" Zylinderkopf' Programm | Daten |

Motor Type 2yl Vorschau INIT

R ; « Benzin VR6 Benzin Syncro

v

W 3 " Diesel .

9 Zusatzeingabe

Wankel 5 ~

Boxer m Gas 5ynl:rD|
?0 " Hybrid
12 Alternative Eingabe
16

WERTE LEEREN |

9.2.2. Nockenwelle
Auswahl der Marke
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Der Baufom

-
Auswahl 4 Takt Details

I -l =

o eemess

Motortyp  Mockenwelle IZe\ten I Male I Lufisystem | Aufladung | Einlasssystem | nuspuﬁl Zy\mderkupfl Programm I Daten |

Hersteller Type

Vorschau

IMT

Campro
Schrick
Megacycle
GroBewdchter
Dbilas

Original OHV

OHC
sV
CH
DOHC
SOHC

Zusatzeingabe

|
L

Bar-Tek

Alternative Eingabe

WERTE LEEREN

9.2.3. Zeiten
Auswahl der Einlasszeit der Nockenwelle
Der Auslasszeit der Nockenwelle
Der Spreizung der Nockenwelle
Hub der Ventile beim Einlass
Hub der Ventile beim Auslass
Ventilhub im Oberen Totpunkt

-
Auswahl 4 Takt Details

— [ ]

I ¢ [ |

Mulunypl Nockenwelle Zeiten IMaGe I Luftsystem | Aufladung | Einlasssystem | nuspuﬁl Zy\mderkupfl Programm I Daten |

a Vorschau
Einlass [°] = INIT
Fy
Auslass [°] [l Zusatzeingabe -
Spreizung [°] L=
hd
Fry . .
Hub Einlass [mm] = Alternative Eingabe -
Hub Auslass [mm] L=
b d
Ventilhub OT [mm] =i
hd

9.2.4. Malie
Auswahl oder Eingabe
Der Bohrungen des Motors
Des Hubs der Kurbelwelle
Der L&nge eines Pleuels
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Auswahl 4 Takt Details - I l = J
Motortyp | Nockenwelle | Zetten MaBe | Luftsystem | Auiadung | Einlasssystem | Auspuff | Zylinderkopf | Programm | Daten |
Vorschau |
INIT
Fs
Behrung [mm] - Zusatzeingabe
FS
Hub [mm] Z’
Pleuel [mm] - Alternative Eingabe
hd
WERTE LEEREN

9.2.5. Luftsystem
Auswahl des Ansaugsystems
Auswahl oder Eingabe des Durchmessers des Ansaugkanals

Auswahl 4 Takt Details -

il

Mntnriypl Nockenwelle | Zeiten I MaRe Luftsystem IAuﬂadung | Einlasssystem | nuspuﬁ'l Zylinderknpfl Programm I Daten I

Original Vorschau INIT

Rennluftfilter
Rennansaugkit
Ram Air
Airbox B
ohne Luftfiiter Zusatzeingabe
Eigenbau

Alternative Eingabe

Grolbe [mm]

Fry
— | WERTE LEEREN

9.2.6. Aufladung
Auswahl des Herstellers des Aufladungssystems
Auswahl der Art der Aufladung

-
Auswahl 4 Takt Details

1

il :

Motortyp | Nockenwelle | Zeiten | Mafe | Luftsystem Aufiadung IEinIasssystem | Auspuff | Zylinderkapf | Programm | Daten |

Hersteller Type Vorschau INIT
Original Sauger
Turbonetics Turbo
Garrett Biturbo
KKK Kompressor 7
BorgWarner Registerturbo ZUS&QEIHQ abe
Precision Turbokompressor
CtComp
Loba

Alternative Eingabe

WERTE LEEREN
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9.2.7. Einlasssystem

Auswahl des Einslasssystems je nach Art des Treibstoffs

-
Auswahl 4 Takt Details

Benzin Diesel
Direkt Common-Rail
Common-Rail Verteilerpumpe
Direkteinblasung Reihenpumpe
Vergaser Lufteinblasung
Saugrohr M-Verfahren
Nachkammer
Pumpe-Diise

Pumpe-Leitung-Diise
Acro

Lanova

Vorkammer
Wwirbelkammer

Vorschau

Zusatzeingabe

Alternative Eingabe

I I ==

I, ¢« |

Motortyp | Nockenwelle | Zetten | Matse | Lufizystem | Aufladung  Einlasssystem | uspuff | Zyiinderkopf | Programm | Daten |

9.2.8. Auspuff

Auswahl des Herstellers des Auspuffs
Bereich der Auspuffanlage

Auswahl oder Eingabe des Durchmessers der Auspuffanlage

-
Auswahl 4 Takt Details

Vorschau

| zytinderkopt | Programm | Daten |

Zusatzeingabe

Alternative Eingabe

Motortyp | Nockenwelle | Zeiten | Make | Lufisystem | Aufiadung | Einlasssystem
Hersteller Auspuffanlage

Original Komplett
Akrapovic Facherkriimmer
Bastuck Enddampfer
Eisenmann Downpipe
Fox Racinganlage
FSwW
Gestec
HIS
Racepipe
Remus
Sebring
Supersprint
Ulter
Eigenbau

i’ GroBe [mm]

-

WERTE LEEREN |

9.2.9. Zylinderkopf

Auswahl und Eingabe ob und wie der Zylinderkopf bearbeitet ist

Auswahl oder Eingabe der Anzahl der Ventile und deren Durchmesser

Seite 97 von 128




Auswahl 4 Takt Details l

il -

Mutuﬂyp' Nackenwelle | Zeiten | Malke | Luftsystem | Aufladung | Einlasssystem | Auspuff  Zylinderkopf I Pragramm | Daten |

Vorschau

© Zylinderkopf original INIT
 Zylinderkopf Tuning

 Zylinderkopf Race

Zusatzeingabe
.~ Einlassventile ’
-
Anzahl il AT j -
hd hd Alternative Eingabe

— Auslassventile ’

Anzahl l_il mml— i’

WERTE LEEREN

9.2.10. Programm
Auswahl des Programms z.B. der Motorsteuerung

Auswahl 4 Takt Details - I

Motortyp | Nockenwelle | Zeiten | Mafe | Luftsystem | Aufladung | Einlasssystem | Auspuff | Zylinderkopf Programm IDaten |

Programmversicn Vorschau INIT

Original

1,97DI Standard
1,9TDI Upgrade2
320d Standard .
320d Upgrade2 Zusatzeingabe
330d v180313
335d v190222 GT

Alternative Eingabe

| 5

WERTE LEEREN

9.2.11. Daten
Auswahl oder Eingabe der Verdichtung
Des maximalen Ladedrucks
Des eingestellten Einspritzdrucks

Auswahl 4 Takt Details —
I < | » |
Motartyp | Nockenwelle | Zeiten | Mafe | Luisystem | Auiadung | Einlasssystem | Auspuft | Zviinderkap | Programm  Daten |
! Vorschau -
| Verdichtung| 7,4 % 1 | V7/4:1/LDO,Sbar/ED120bar
—— T Zusatzeingabe -
max. Ladedruck [bar] 0,5 z
i Einspritzdruck [bar] | 120 % Alternative Eingabe -
: LY
I
WERTE LEEREN
I
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9.3

Getriebeauswahlfenster

Das Fenster ist optimiert fur VVespa 4 Gang Motoren. Es ist dafiir da um ein Getriebe schnell auswahlen zu
kdénnen oder wenn man die Z&hne Anzahl nicht genau weil3. Es ist geeignet fur Smallframe und Largeframe.
Die Daten sind in der Konfig hinterlegt und kdnnen jederzeit angepasst werden. siehe erweiterte Konfiguration

6.14.6

Man muss nicht immer alles auswéhlen. Es kdnnen ja schon Daten bestehend sein in der Messansicht oder im
Fahrzeugfenster, oder man weif3 nicht alle...

9.3.1 Aufruf aus der Messansicht

Getriebeauswahl E‘
= Smallframe © Largeframe
Primar MNebenwelle Hauptwelle
‘ 25 ;‘ 69 ‘ 2,76 ‘ 10 ‘ 13 ‘ 17 ‘ 19 | | | 47
-
15 68 453 schiag 10 14 18 22 StandadPK 55 Standard 54 Standard 50 Standard 46 Stapdard
16 68 4,25 schrig 10 15 21 26 Speda 54 DR extralang 52 DRTlang2 4G DRTlang 3
17 68 4 schirsia 10 15 20 25 xS 55 DRT lang Rovigo 55 DRT kurz 2 49 DRTlang 3RSP 48 DRT/BGM kurz 4
& &7 372 schidg 10 14 17 20 DRT Runner f Zimi 60 3Gangalt 56 DREextrakrz 2 51 DRThurz3 49 Zirrikurz 4
2 63 286  schrig 10 14 17 19 DRT Sincro Repica 60 3Gangneu 52 3Gang XL HP 49 505/ Ape 43 50shs0
22 60 2,73 gerade Cobra D 13 17 19 5 sta 59 fpe 55 3Gang 47 3Gang 44 A
53 60 261  garads Polin 10 14 17 20 DRT Mirburg 49 3Gang /S5 Ape
24 61 254 schrdg 10 14 18 20 DRT extrakurz 4
gerade RMS/Olymp 10 14 18 21 DRT kurz 4 f Zirri kurz 4

gerade Polini 10 14 1B 19 DRT Sincra
10 14 17 18 DRT?
10 15 16 23 DRT Racing

10 13 16 13 DRT Matrix

gerade

10 15 22 3 Gang
! L] Eil EEE ol [l vl vl ml
Primér Ubernehimen nur Gang Ubernehmen
Alles Ubernehmen ‘ Schliessen ‘ INIT
o Smallframe Largeframe: die Getriebedaten werden umgeschaltet
e Primér: Auswahl oder Eingabe des Primars. Das kleine Primarzahnrad kann auch mit den Pfeiltasten
angepasst werden. Die Ubersetzung wird dabei berechnet
e Nebenwelle: Auswahl der Nebenwelle
o Hauptwelle: Auswahl des Gangs mit dem die Messung durchgefihrt wird.
e  Priméar Ubernehmen: Die ausgewahlte Primarubersetzung wird in die Messansicht Gbernommen
e Nur Gang tbernehmen: Das ausgewahlte Zahnrad der Hauptwelle und das passende der Nebenwelle
wird in die Messansicht ibernommen
e Allen Ubernehmen: Primér und Gang werden ubernommen. Auch Leerzellen!
e Schliessen: Das Fenster wird ohne Ubernahme geschlossen
e INIT: Die Auswahl wird ruckgesetzt. Kann man immer driicken

9.3.2 Aufruf aus dem Fahrzeugfenster
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9.4

Getriebeauswahl &

© Smallframe = Largeframe
Primar MNebenwelle Hauptwelle
‘ 24 ﬂ‘ 65 ‘ 2,71 ‘ 12 ‘ 13 ‘ 17 ‘ 21 | 55 | 40 | 38 36
-
20 65 3,25 DRT 2 200 57  Standard P200 47 Standard PZ00 35 Standard P200 35 Standard P200
21 65 3,1 P125 Pinasco kurz 4 58  DRT lang L 4]  DRTlang 2 37 DRTlang 3
22 65 295 Pl 12 16 20 25 P125/150%/GTR/TS/GLiSprnt 36 DRTextralang3 a7 extra kurz 4 PZ00
23 65 283 P20 13 17 22 27 P1S05/1255uper/15050per 58  Standard P125 54 Standard PI2S/PISD | 38 PIZ5-150%jLussol®jP1| 34 lang4
12 16 20 19 DRT Snithe P125-150 55 Standard PAD 52 Standard 1255uperezf | 45 125 GT/GTRITS/ISOGL | 33 exiralang 4

20 62 3,4 PE0 12 13 16 20 DRT Spitfre f Pinasco P200 55 Standard PGO 4G Standard 125Super°zf | 44 125 GT/GTR/TSf1S0GL
51 &8 324 12 13 16 19 Pinasco Supersport F200 S0 Standard PE0 42 Standord 1255upere]
22 68 3,09 12 16 20 21 Pinascao langd mit 235
23 68 2,96 12 13 16 19 DRT kurz3fextra kurzd
22 67 305  FAltals
4 »
o J il L il L oild |

Primé&r Ubernehmen | Ubernehmen Ubernehmen | Ubernehmen ‘ Ubernehmen ‘ Ubernehmen

Alles Ubernehmen ‘ Schliessen ‘ INIT ‘

o Smallframe Largeframe: die Getriebedaten werden umgeschalten

e Primar: Auswahl oder Eingabe des Primars. Das kleine Primarzahnrad kann auch mit den Pfeiltasten
angepasst werden. Die Ubersetzung wird dabei berechnet

e Nebenwelle: Auswahl der Nebenwelle

o Hauptwelle: Auswahl der Gange die an der Hauptwelle verbaut sind.

Priméar Ubernehmen: Die ausgewahlte Primariibersetzung wird in die Messansicht tibernommen

Ubernehmen: Die dariiber liegenden Daten werden einzeln iibernommen.

Allen Ubernehmen: Primér, Nebenwelle und Hauptwelle werden (ibernommen. Auch Leerzellen!

Schliessen: Das Fenster wird ohne Ubernahme geschlossen

INIT: Die Auswahl wird riickgesetzt. Kann man immer driicken

Reifenauswahlfenster

Dieses Fenster kann aus der Messansicht mit Rechter Maustaste auf Reifenumfang/Reifenschlupf, oder aus dem
Fahrzeugfenster mit + oder rechter Maustaste beim Reifen, oder aus dem Getrieberechner mit der rechten
Maustaste beim Reifen aufgerufen werden.

Die Werte sind Normwerte und du wirst beim Nachmessen nicht auf dieselben Werte kommen. Allerdings
passen diese recht gut, wenn man es mit Getriebemessen vergleicht. Die Daten sind fiir einspurige Fahrzeuge.
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9.5

Auswahl Reifen

EXIT

Reifenumfang manuelle
Eingabe [rm]

Reifendurchmesser
manuelle Eingabe [mm]

4%

Der Yergleich
QEMESSENE ¥S
berechnete Obersetzung
hat gezeigk das 4%
weniger als der
gemessene Wert sinnvoll
ist,

Der Schlupf wird nur bei
einer Eingabe
verwendet,

Micht bei Auswahl aus
dem Feld,

X

- 3,00 - 1050 7 reirf,

3.50-84617

4.00-5551]

a0je0 - 10501 7L

100480 - 10532 7L

100480 - 1053 L TL

100490 - 10 &1 1 reinf, TT/TL
110480 - 1058 L TL

120470 - 10 54 L reinf, TL
120090 - 1066 L TL

130090 - 1061 L TL

3.50- 1059 1 TT Feinf,
4.00- 10607

120{70- 11 50L TL
110/90- 1254 L TL
110/100 - 12 67 L TL
130{70- 1256 L TL
140§70- 12 60L TL
120/70 - 13 MICS3LTL
130/60 - 13 M{CS3LTL
140/60 - 13 MICS7LTL
140/80 B 15 M{C 73 H reinf.
140/90 B 1S M{C 7OHTL
150/50 B 15 M{C 70 4% TL
150/90 B IS M{C 74 HTL
170450 B 15 M{C 83H reinf.
180/70 B 15 M{C 7EH TL
200f70B 15 MJC 82 HTL
100/90 - 16 54 HTL
120/80 ¥ 16 Y250 (60W)
120490 - 16 63H TL
130/70 ZR 16 (61 TL
130/90 - 16 6FHTL
140450 VB 16 (6EV) TL
150/80 - 16 MIC 7L HTL
160/70 ¥ 16 (714 TL
160/50 B 16 81 H reinf, TL
180{70 R 16 MIC 77 H TL
180/70 VB 16 (714 TL
2,75 - 16 46 P reirf.
3.25 - 16 55 P rairf.
3.50 - 16 5& P reinf,

e EXIT: Schliessen des Fensters ohne Auswahl

o  OK: Aktuelle Auswahl wird ibernommen (Doppelklick oder Enter in den Eingabefeldern ist dasselbe)

o Eingabe Reifenumfang: Der gemessene Wert des Reifenumfangs in mm. Der Durchmesser wird dazu
berechnet

o Eingabe Reifendurchmesser: Der gemessene Wert des Reifendurchmessers in mm. Der Umfang wird

dazu berechnet.

e Schlupf: Kann mit den Pfeiltasten eingestellt werden und wird nur ibernommen, wenn die Eingabe

manuell erfolgte. Bei gemessenen Werten erwies sich 4% als guter Wert.

o Auswahl Reifen: Diese Tabelle ist eine Normtabelle. Klick und OK oder Doppelklick tibernimmt den

Wert mit Schlupf 0%

Details andern

Die Vorgabewerte der Details kann man mit einem Rechtsklick auf die jeweilige Liste andern.
Mehrfachauswahl ist méglich. Die Anderungen werden mit OK in der Konfig gespeichert.
Das Programm muf} einmal gespeichert werden um die Daten dauerhaft zu speichern.
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" Buswah 4 Takt Details fpmilsémem === =)
| | e o
Motortyp  MNockenwelle IZeiten | Mate | Lufis Original Daten
Campro +
Hersteller Schrick .
Megacycle

2;;11\;1 S g:\é Gr <_)Bew'ai chter -

Schrick sv Dbilas N

Megacycle CH Bar-Tek

GroBewsichter DOHC 1

Dbilas SOHC

Bar-Tek I

1  AULES
S UBERNEHMEN
Sortieren
INIT
|E LEEREN
0K
i SCHLIESSEN |
\
\ Rechtsklick

+ Zufuigen von einem Detail

Ldschen von einem vorher markiertem Detail

Markierte Eintrdge werden rauf oder runter geordnet

Die Liste wird in alphabetischer Reihenfolge aufsteigend sortiert
Der Originalzustand wird wiederhergestellt

Die Werte werden in die Konfig ubernommen

Das Anderungsfenster wird ohne Speichern geschlossen

Pfeil
Sortieren
INIT

OK
Schliessen

10. Getrieberechner
Der Getrieberechner zeigt wie sich die Gangabstufungen zu einer ausgewahlten Kurve verhalten. Hier kann man schnell
feststellen ob das Getriebe zum Motor passt. Dafur ist das Radzugdiagramm ein effektives Tool. Siehe 11.

(&] prufstand_workxism - Prifstand LUZ prifstand SFRacing  Software Dietmar Mauerbauer o & 2

A B C D E/F G H 1 J K L M N o P o} R S T u v W X Y z AA AB AC AD AE
1
2
9 Primaribersetzi 2,556 N
& 2 & 1 210
| 10 & & s I & o ——16ang
11| [Tcan 551 14,822 34,39 | 48674150262
12 Z.Gani 5857 98571 51,712 73,192 75579 Fefresh 150 Tt
13| [3Gane 2,781 70988 71,805 | 101,63 ] 104,85
1| [iGane 2,081} 53434195394 | 13502 | 138,42 S0 e 5500 Ufmin 5200 U/min 9500 U/min
15 | Primar [Auswzhien &0 —+—Gang
17| [kiein 27| 270 20% 21 227 237 24 25 26: 28 29! 30| | 1ap E——
18 feror 69| 69. 58: 60 62; 63: 68 F2i i
£ =0 ——Vmin
Smallframe - oD
‘Vmitte:
13 130
20| |1Gang 10|
21| |zcane 14) o
22 |3Gang 18] 10
23 4 Gang 22| 22: 20: 19£ 20: 20: 21: 19: 18 23&'
24 Hauptwelle 1 =8 925U /min
25| |iGane sg| 58 54: 55 %0
26 2 Gang 54| 54 55: 56. 52
27| |3Gane 50| so! 28! a3 o
28 |4.Gang 46| 46; 47: 48, 70 e 6626 Ufmin
28| [Max. Drehzahl | ssod]
30| [Min.Drehzahl 6500} [cm] 1307 | @ .
31 [schaltdrehzahl  s200] 3.50 1059177 reinf. 50 -
32| [ravf2 943 61 o3 km/h
33| |zauf3 gaz9| hier kannst du eintragen “ 344
34 3 aufd 9139 zum auswahlen klicken 30
35 Enddrehzahl 5200 o
36
57 10
38| [ schaltgeschw. 1 auf 2 [km/h] : 48,674 o
39 Schaltgeschw. 2 auf 3 [km/h] | 73,192 24518 © 5 9 5 & 2 2 2 8 g = 9 82 2 8 2 9 2 9 2 c o o o o o o o o
a1 [km/h] 135,02] 135,02 : 139,42[ 33 386
a2
43
a4
s
57
59
60
61
62
Pl [ » ]

Bedienung:

- Schreiben nur in gelben Feldern

Seite 102 von 128



- Klicken in hellgriinen Feldern
- Auswahl Smallframe/Largeframe/Benutzer: Es werden die in der Konfig eingestellten
Getriebekombinationen importiert
- Bei dem Feld oben wo jetzt ,,1* steht kann man eine geladene Kurve anzeigen, welche dann in das
Radzugdiagramm geladen wird. Bei Refresh wird das Radzugdiagramm aktualisiert (welches ja
anhand der hier eingestellten Getriebekombinationen arbeitet) und aktualisiert hier die
die Schaltdrehzahlen.

s
>/

& / =
o a
3000 3500 4000 4500 5000 5500 6000 6500 7000 7500 8000 8500 9000 9500 10000
Murbehwatic UWmin

- Max Drehzahl: Selbststandige Eingabe durch Ansicht der Kurve (Als Max Drehzahl wiirde ich
immer eine realistische maximale Drehzahl nehmen und nicht die maximal angezeigte in der
Kurve.) Hier wirde ich 9200 wahlen.

- Min Drehzahl: Drehzahl unter der der Motor nie abfallen soll nach dem Schalten.
Hier wirde ich 6000 nehmen

- Schaltdrehzahl: die Drehzahl bei der man idealerweise schaltet ist nicht die maximale Drehzahl.
Hier kann einen Wert selbst eingeben (da wirde ich 9000) wéhlen oder man setzt den Haken
bei den automatisch berechneten Schaltdrehzahlen. Dann werden die Drehzahlen 1-3 aus dem Radzugdiagramm
importiert (nach Getriebednderung darum ,,Refresh* driicken).
Die Enddrehzahl wird von der handisch eingegebenen Schaltdrehzahl tibernommen.

- Reifenauswahl: Bei Klick auf das gelbe Fenster der Reifenauswahl 6ffnet sich die Reifentabelle.
Siehe 9.4

- Die Tabelle unten links zeigt die verschiedenen Geschwindigkeiten bei Schaltdrehzahl und
Max Drehzahl. Du wirst im 4. Gang die Max Drehzahl nicht erreichen, wenn der Motor
nicht zu kurz (bersetzt ist. Daneben sind die km/h Spriinge der Gangabstufungen

- Das Diagramm zeigt die 4 Gange, die Mindestdrehzahl, die Schaltdrehzahl, die Maxdrehzahl,
und horizontal die Schaltspriinge

- Die Tabelle oben zeigt die verschiedenen Ubersetzungen

11. Radzugdiagramm
Hier wird mit NM auf dem Rad gearbeitet. Das heif3t sobald der n&dchste Gang eine héhere NM
Radleistung aufweist wird das als Schaltdrehzahl ermittelt.

Seite 103 von 128



45

40

35

30

S Radzugdiagramm | <"/

Ubersicht
Messen

. \ ——1Gang
[ ——m2.Gang
)??f i 3.Gang
2 =4 Gang
/ \ —tmm11020 Uf min
—=—10819 U
15 @{ > f min
f / ﬂ\ —=10713 U/ min
0 ~ AN
| uliit i
. /
0 I j( }
10 20 30 40 50 60 70 80 30 100 110 120 130 140 150 160 170 180 km/h
Aufzeichnungl 1 Schaltdrehzahl 1 auf2 11020 U/min 21,2 NM 59,8 km/h
Name Parmaschinken Schaltdrehzahl 2 auf3 10819 U/min 18,3 NM 88,3 km/h|
Refresh Zahne der Gangrader(gelb=nachtraglich) Schaltdrehzahl 3 aufa 10713 U/min 14,3NM  121,4km/h

Berechnet werden die 4 Gdnge auf das eingestellte Getriebe im Getrieberechner. Gundlage ist die ausgewdhlte Kurve.

Wichtig ist die Angabe der Gangrdder mit denen der Lauf gemessen wurde.
Waren sie damals nicht eingetragen kann man sie hier bei Z1 und Z2 eingeben.
Das ist nur notwendig wenn die Felder nicht schwarz sind, sondern gelb.
Nur in gelben Felder schreiben.

Vorgehensweise:

1. eine gewiinschte Kurve wird in der Ubersicht geladen (siehe 4.2)

2. Die Kurve wird im Radzugdiagramm beim gelben Fenster ausgewahlt

3. Eswird automatisch aktualisiert, oder falls im Getrieberechner ein Getriebe umgestellt wurde kann man hier Refresh
dricken.

4. Falls bei der Messung keine Gangrader eingegeben wurden kann man sie hier nachtréglich eingeben. Das ist
notwendig damit das Programm die im Getrieberechner eingegebenen 4 Gange berechnen kann.
Ansicht ohne eingegebenes oder vorhandenes Getriebe aus der importierten Messung

° o 10 20 30 40 50 60 70 80 20 100 110 120 130 km/h
] T I L e
Refresh FERTIG Zahne der Gangrader(gelb=nachtraglich) Schaltdrehzahl 3 aufa 10713 U/min 14,3NM 1214 km/h|
Ansicht wenn die Getrieberdder manuell eingegeben wurden
o 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160 170 km/h
Aufzeichnung 1 71 25 Schaltdrehzahl 1auf2 11020 U/min 21,2 NM 59,8 km/h
Name  Parmaschinken n | 68| schaltdrehzani2aufs 10819 U/min 183NM  88,3km/h|
Refresh m Zahne der Gangrader(gelb=nachtraglich) Schaltdrehzahl 3 aufa 10713 Ufmin 14,3NM 1214 km/h|
Ansicht wenn die Getrieberader aus der Messung importiert wurden.
) —— I S i S - s—— [ I [ ) - ! L L | !
o 10 20 30 40 50 60 70 80 80 100 110 120 130 140 150 160 170
| Aufzeichnung 1 Schaltdrehzahl 1 auf2 11020 U/min 21,2 NM 59,8 km/h|
Name Parmaschinken Schaltdrehzahl 2 auf3 10819 U/min 18,3 NM 88,3 km/h|
Refresh FERTIG Zdhne der Gangrider(gelb=nachtriglich) Schaltdrehzahl 3 aufd 10713 U/min 14,3NM 1214 km/h|
5. Wenn alles grin ist wird die Kurve korrekt angezeigt (falls nicht einmal refresh driicken)
6. Im Getrieberechner werden die ermittelten Schaltdrehzahlen eingetragen.
12. Rechner

12.1. Steuerzeiten
Im integrierten Steuerzeitenrechner kann die Steuerzeiten ermitteln, sowie ermitteln wie hoch man
frasen muss um die Steuerzeiten zu erreichen die man haben will, und auch welche FulRdichtung notwendig ist.

Das Ganze in Grad oder mm.

Bekanntes Problem: Die Berechnungen von Grad in Rad in den Formeln bringen eine kleine Ungenauigkeit mit

sich von ungeféhr 0.2 Grad (wie im Punkt 3 unten ersichtlich)
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Steuerzeitenrechner

Daten
Ubersicht
Hub L
Messen i 4 | L4 | 105,0 mm
Eingabe

Getriebe

Auslass mm aqr )
Ubernehmen
[k Einlass mm 4 RESET

EA

L4l Auslass Grad ﬂﬂ Ubernehmen

Einlass Grad A | > |
Vorauslass 0,0°

Anderung mm

FuBdichtung(+/-)
00mm| 4] P

Auslass 4 360,0 °| Ubernehmen 350,0%| Ubernehmen
Einlass ﬂj 360,0 °| Ubernehmen 360,0°| Ubernehmen
Vorauslass 0,0°] 0,0°]

Anderung Grad
Auslass aqr 54,00 mm Ubernehmen -54,00 mm
Einlass a4r 54,00 mm|_Ubernehmen -54,00mm
[Vorauslass 0,0°

Reset: Setzt alles auf Urzustand
Hub:  Eingabe des Hub’s der Kurbelwelle in mm

Pleuellange: Eingabe der Pleuellange
Auslass mm: Die Eingabe der Lange vom oberen Totpunkt zur Oberkante Auslass in mm
Einlass mm: Die Eingabe der Lange vom oberen Totpunkt zur Oberkante Einlass in mm

Auslass Grad:  Eingabe der Auslassoffnungszeit in Grad
Einlass Grad:  Eingabe der Einlasséffhungszeit in Grad

Vorgehensweise:

1. Eingabe von Hub und Pleuelléange

2. Eingabe von Auslass und Einlass (mm oder Grad)

3. Ubernehmen driicken — Es werden nicht ausgefiillte Felder mitberechnet

Steuerzeitenrechner

Daten
Hub o
AL 105,0 mm

Eingabe

0 e
[Auslass mm 29,3 mm Obernehmen
Einlassmm 4] » RESET

Auslass Grad ﬂﬂ 185,07
LIS B

Ubernehmen

Einlass Grad 125,0
Vorauslass 30,0°
Anderung mm
FuBdichtung(+/-)
0.0mm| 4]}
Auslass 4 25,29 mm 185,27 Ubernehmen 185,2 °| Ubernehmen
Einlass ﬂﬂ 42,20 mm 125,2 °| Ubernehmen 125,2 °| Ubernehmen
Vorauslass 30,0 °| 30,0°

Anderung Grad

Auslass 4 185,0° 29,29 mm|_Ubernehmen 0,00 mm
|

Einlass 125,0° 42,20 mm| Ubernehmen 0,00 mm

v 30,0°

4. Wenn man jetzt z.B. 190 Grad Auslass oder anderen Vorauslass haben will kann man bei ,,Anderung Grad —
Auslass® mit den Pfeiltaten oder Direkteingabe eingeben was man haben mochte. Hier z.B. 190°. Dann sieht
man wieviel man den Auslass frasen misste 1,2mm.
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Steuerzeitenrechner

Daten
Hus >
pleueiange 4| » [ 05.0mm]
Eingabe
ausiassmm 4[|
Ubernehmen
gintassmm 4| » RESET
qr
Auslass Grad JJ 185,0 Dhernehimen
Einlass Grad 4| 4 ‘ 135,0
Vorauslass 30,0°
Anderung mm
FuBdichtung(+/-)
00mm| 4| ¥
Auslass 4| r 2,29 mm 185,27 Ubernehmen 185,2¢| Ubernchmen
Einlass ﬂﬂ 42,20 mm 125,2 °| Ubernchmen 125,2 °| Ubernchmen
'Vorauslass 30,0 °| 30,0 °|
Anderung Grad
Auslass a4r 190,0° 28,09 mm|_UPernehmen 1,20 mm
Einlass 0 125,0° 42,20 mm| Ubernehmen 0,00 mm
v 32,5°

5.

6. Wenn aber z.B. sehen will was passiert wenn man 1mm FuRdichtung unterlegt kann man das bei der
FulRdichtung mit den Pfeiltasten oder Direkteingabe machen

Steuerzeitenrechner

Daten
Hub A
{ | » ‘ 105,0 mm
Eingabe

aasizssmm 4[] :
Ubernechmen
Einlass mm r RESET
185,0 °|

4|
Auslass Grad JJ Obernehmen
Einlass Grad ‘| 4 ‘ 125,07
v 30,0°)

Anderung mm

FuRdichtung(+/-)
1.0 mm El El

Auslass bl g 29,29 mm 185,2°| Ubernehmen 189,4 °| Ubernehmen
Einlass ﬂﬂ 42,20 mm 125,2°| Ubernchmen 130,5 °| Ubernehmen
Vorauslass 30,0°) 294 °]

Anderung Grad
Auslass aqr 185,0° 29,29 mm|_Ubernehmen 0,00 mm
Einlass °r 125,0° 42,20 mm| Ubernehmen 0,00 mm
Vorauslass 30,0 °|

7. Wenn man nach einer ,,Anderung Grad“ Ubernehmen driickt wird der Wert in ,,Anderung mm* iibertragen
und umgekehrt.

12.2  Bogenmald

Daten

Bohrung [mm] M RESET

Eingabe

Bogenlénge [mm] 4% || 63,8 mm| Uocrnehmen

Bogenlange [%] 4| P 70,0 %| Ubernehmen

SehnenmaR [mm]_*|*|| 51,7 mm Ubernchmen

SehnenmaB[%] 4]} 89,1%| Ubernchmen

Auslassbreite = Bogenlange

Im Arbeitsblatt ,,Zeiten tiber die Kurveniibersicht mit der Taste ,,Zeiten zu finden.

Seite 106 von 128



13. Wettbewerbsfunktion
13.1. Allgemein
Beim Wettbewerb sind manchmal Klasseneinteilungen erwiinscht. Wenn man hier die richtigen Einstellungen
trifft und ein paar Bedingungen einhalt, kann LUZ die Verwaltung automatisch umsetzen.
Die Eintrage werden am Computer gespeichert in einem Wettbewerbsordner. Sie sind also unabhangig von dem
Programm (ob es gespeichert wurde oder nicht).
Alles dreht sich um die Startnummer und Klasse. Diese sollten nach einem Wetthewerbsstart nicht mehr
verdndert werden.
Es wird immer nur der beste Lauf einer Startnummer gespeichert.
Es sind maximal 10 Klassen und 999 Startnummern mdglich.
Achtung: Darauf achten das jede Startnummer nur einmal vergeben ist.
Andert man einen Klassennamen nachtraglich dann werden die Teilnehmereintrage mitverandert.
Die Handhabung von Wettbewerben findet in der Verwaltung statt (siehe 13.7)
Im Wettbewerbsordner werden 2 Textdateien erstellt.
In der LUZ_KLASSEN.txt ist folgendes gespeichert
e Die Bezeichnung des Wetthewerbs fiir die externe Rangliste (siehe 13.6)
e Die Klassenbezeichnungen
e Von jedem bereits gestarteten Teilnehmer bzw. Starthnummer der beste Lauf mit den moéglichen Details
zum Teilnehmer (siehe 8.3)
In der LUZ_LAUFE.txt ist jeder Lauf des aktiven Wettbewerbs in chronologischer Reihenfolge gespeichert. Das
kann man in der Zuschaueranzeige aufrufen (siehe 13.6) oder flr eigene Auswertungen verwenden.

Startnummernvergabe — Vorschlag von LUZ:
Startnummern in 100er Schritten.
Klasse 1 =101-199
Klasse 2 = 201-299....
So erkennt man sofort welche Klasse der Teilnehmer ist und es ist ordentlich strukturiert. Zugegeben —
es funktioniert nur fur 9 Klassen, was aber in den meisten Féllen reicht.

13.2. Anwahl
In der Konfig ist die Wettbewerbsfunktion zu aktivieren (siehe 6.3 Allgemein)

13.3. Menu
Erreichbar Uber die Konfig (siehe 6.3 Allgemein) oder in der Messansicht mit der rechten Maustaste auf das Feld
Kommentar (wenn die Klassenauswertung angewahlt ist)

Klassen und Teilnehmerabersicht X

NR NAME Ps NM UMIN Zylinder Fahrzeug KILASSE Verwaltung
alef alvf alv|alefalv]alef a7 akd Wettbewerb:
Prifstandsgaudi 2022 |
102 Goger 20,71 14,69 12654,72 Puch bis 138ccm
104 Maiz 17,32 1162  1046,88 Vespa V bis 138ccm | KLASSEN
103  Sinko 17,31 1171 1037,7 Vespa V50 bis 138ccm
101 Didi 4,07 47,22 2570,67 Vespa PK bis 138ccm 1 bis 138cem
201 Harry 4,07 47,22 788,88 Vespa PK bis 190ccm 2 bis 190ccm
202 Bone 2,02 2527 561 Sprint bis 190cem 3 Automatk
105 Werner 1,08 22,6 335,2 Vespa PV bis 138cem ‘5‘ bis 230ccm
6
7
8
9 ausgewshite
10 Klassenbezeichnung
bearbeiten
Anzeige Finstellungen
bis 190ccm |

nach ausgewshlter Klasse filtern |

Klassenfilter ausschalten (Alles anzeigen) |

I Ausgewshlter Klassenfilter auch hier aktiv

Rangliste automatisch nach aktueller Klasse

F filtern

W Rangliste in der Zuschaueransicht anzeigen

Ansichteinstellungen riicksetzen ‘ Test

SCHLIESSEN |

Lauf |6schen Lauf bearbeiten Neuen Lauf anlegen

o Pfeiltasten: Sortieren die Eintrage
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e Teilnehmerliste: Hier sind die jeweils besten Laufe und deren Resultate der Startnummern aufgelistet.
Diese Werte werden in der LUZ_KLASSEN.txt gespeichert.

e Lauf léschen: Die Startnummer und deren Eintrdge werden geléscht, es wird nicht der nachstbeste Lauf
dieses Teilnehmers angelegt. Es kommt eine Abfrage ob man die Datei fiir die externe Anzeige (siehe 13.6)
aktualisieren mdchte.

o Lauf bearbeiten: Lauf auswéhlen und Taste driicken, dann kann man alles manuell &ndern. Es kommt eine
Abfrage ob man die Datei LUZ_KLASSEN.txt fiir die externe Anzeige (siehe 13.6) aktualisieren mochte.

o Neuen Lauf anlegen: Man kann bei Verlust auch einen Lauf wieder anlegen, wenn man alle Daten kennt.
Es kommt eine Abfrage ob man die Datei fiir die externe Anzeige (siehe 13.6) aktualisieren mochte.

e Ausgewihlte Klassenbezeichnung bearbeiten: Klasse auswahlen und Namen bearbeiten. Andert man
einen Namen nachtraglich werden alle Teilnehmereintrage in der LUZ_KLASSEN.txt mitverandert. (Die
Datei LUZ_LAUFE.txt werden mit diesem Softwarestand noch nicht mitgeéndert. Das ist auf der ToDo
Liste. ) Beschreibt man eine leere Klasse und es gibt Teilnehmereintrage bei denen die Klasse leer ist
werden diese mit dem neuen Namen befillt. Will man die Bezeichnung léschen kann man das mit der
Eingabe ,,x“ machen. Alle Eintrdge mit dieser Klasse werden beibehalten aber die Klassenbezeichnung

geldscht.
Eingabe =
Bereits gespeicherte Ergebnisse einer neuen Klasse oK
Zuweisen?: _
(0 far Ergebnisse laschen!) Abbrechen
Klasse 1: bis 138ccm WIRD GELOSCHT
Klasse 2: bis 19%0cem
Klasse 3: Automatik
Eingabe X | Klasse 4: bis 230cem
Klasse 5:
. - . Klasse &
Klassenbezeichnung eingeben: Klasse T:
. . Klasse 8:
Bestehende Teilnehmer werden umgeschrieben Abbrechen Klasze 0:
Klasse 10:
x fir léschen!
b 231cem [ | == |

Falls man eine Klasse I6schen mdchte und in dieser Klasse bereits L&ufe stattgefunden haben wird man
gefragt ob die Laufe ebenfalls geldscht werden sollen oder ob sie einer anderen Klasse zugeteilt werden
sollen.

e Nach ausgewahlter Klasse filtern: die ausgewahlte Klasse wird als Filter ibernommen und die externe
Anzeige wird nach dieser Klasse gefiltert. Ist die Auswahl ,,Rangliste automatisch nach aktueller Klasse
filtern* aktiviert, dann wird dieser Filter automatisch tberschrieben.

o Klassenfilter ausschalten (Alles anzeigen): Filter wird geldscht, alle Klassen werden angezeigt. Ist die
Auswabhl ,,Rangliste automatisch nach aktueller Klasse filtern* aktiviert, dann wird automatisch ein Filter
gesetzt.

o Ausgewahlter Klassenfilter auch hier aktiv: Normalerweise wird hier im Men alles angezeigt und bei
der Rangliste im Zuschauerfenster (siehe 5.2.41) gefiltert. Bei dieser Anwahl wird hier im Meni auch nach
ausgewdhlter Klasse gefiltert

e Rangliste automatisch nach aktueller Klasse filtern: damit ist ein Filter der Rangliste im
Zuschauerfenster (siehe 5.2.41) gemeint. Bei dieser Anwahl schaltet der Filter automatisch um auf die
Klasse welche beim letzten berechneten Lauf hinterlegt ist.

e Rangliste in Zuschaueransicht anzeigen: Erst wenn das angewéhlt ist wird im Zuschauerfenster die
Rangliste angezeigt. Der Wettbewerbsmodus muf3 daftr in der Konfig auch aktiviert sein!

o Test: Offnet oder aktualisiert das Zuschauerfenster (siehe 5.2.41)

o Ansichteinstellung riicksetzen: Aktualisiert dieses Fenster mit den aktuell gespeicherten Eintragen

e Schliessen: Schliel3t dieses Fenster.

13.4 Bedienung
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MESSUNG: 299 14.01.2016 16:19
2000 2500 2000 3500 4000 500 5000 5500 6000 6500 7000 7500  Interpotiset
wessunie | 1
13—
Archivieren e
- Konfig
1 Drucken
Disonnect | 10 \ Speichern
Transfer | 9. \ G
RESET | 8
Zeichnen | 7 \
——s
——nu
Korrektur
s “ pgem
Impore ‘ * Pnorm
a 16
——] —
e Umin g 12 Ufmin
EGT / ~ kmfh
ambda 2 / B et
Autisang >0
4 1 4 7 Vario kimh
- * Vario Zeit
0 0
2000 2500 2000 3500 4000 4500 5000 5500 6000 6500 7000 7500 X
U/min
Leistwng[ 13,24 PS | I 16,25 NM [ _max Drehzahl] 7406 U/min I Diagramm max x-Achse] |
Drehzahi| 6212 U/min_| Drehzahl 5.014 U/min Vimax 16,6 km/h min x-Achse| | 7 Max Moriter S Verschau ‘
Ubersetzung 659 Luftaruck Temperatur Software 2 160114
Ubersetzung \ DA 0
frse Eingabe Getriene Auspufi|Franz Fahrzeug Rennvespa INFO
Primar 21 2 Funken /U Kurbelvelle| DRT VW Name Hornets
p7] ) Zylinger| Quattrini Gehause Wate 150cem Kommentar
Getriebe 71 20 Vergaser|Dellorto VHSB34 Zeiten [mm[2186/E128/vAz9 bis 100ccm
26 Ziindung|Parmakit OriAns/Quattrini/32mm Loschen
0 T 25-17°01/5500-8000U min Bediisung] HD128/NDG0/PI0/NL K30()/LF ohne
0% i

Ist der Wettbewerbsmodus aktiv sind 2 Dinge wichtig.

Im Feld der Messungsbezeichnung muss die Starthummer eingetragen sein (1-999) bereits vor einem Messlauf
(hier: 94)

Im Kommentarfeld muss die Klasse eingetragen sein (hier: bis 100ccm).

Mit der rechten Maustaste auf das Kommentarfeld kann man die Klasse schnell auswahlen und muss nicht

L

Wettbewerbsmen =
bis 138ccm J
bis 190ccm

Automatik

[

bis 230ccm

,,.
|'n
w

W
E|

Keine Klasse

m Y e ow o o [f]

Kontext Excel
schreiben. | 0 4-Takt

Man wird vor dem Messungsstart dazu aufgefordert, falls es nicht passt, oder man vergessen hat. Man kann aber,
wenn man unbedingt méchte sich dartber hinwegklicken aber das kann in weiterer Folge Fehler verursachen.

Hier ist ein von LUZ empfohlene Handhabung firr einen Wettbewerb. Das muss nicht zwingend so gehandhabt
werden.

Wettbewerbsmodus in der Konfig aktivieren (siehe 6.3)
Neuen Wetthewerb im Wetthewerbsmeni - Verwaltung erstellen (siehe 13.7)
Klassen im Wettbewerbsmend festlegen (siehe 13.3)
Teilnehmer kénnen vorab schon im Fahrzeugmeni erstellt und gespeichert werden um sie dann
wéhrend dem Wettbewerb schnell auswéhlen zu kénnen. (siehe 8.3). Dabei sollte man aber beachten
das diese angelegten Fahrzeuge erstmal nur in diesem Programm hinterlegt sind. Erst wenn das
Programm (diese Excel Datei) gespeichert wurde ist das auch mitgespeichert.
a. Daflr sollten idealerweise alle gespeicherten Fahrzeuge erstmal geldscht werden. Das kann
man mit der Fahrzeugverwaltung machen. Siehe (8.4)
b. Um die Fahrzeuge nicht zu verlieren kann man die Konfig vorher exportieren, um nach dem
Wetthewerb die geldschten Fahrzeuge wieder herzustellen (siehe 6.1)
c. Dieses Anlegen der Teilnehmer kann natlrlich auch wéahrend dem Wettbewerb erfolgen fur
»,Nachnennungen*
5. Die Option 2.Monitor (siehe 6.7) wiirde jetzt Sinn machen da es extra fiir die Wettbewerbsfunktion
eigene Anzeigen gibt die fur das Publikum gedacht sind. (siehe 5.2.41)
6. Teilnehmer wird ausgewahlt
a. AUSWAHL: uiber das Fahrzeugment ausgewahlt falls er wie in Punkt 4 vorgeschlagen bereits
gespeichert ist.
b. MANUELL (nicht empfohlen):
i. die Startnummer wird in das Feld ,,Messungsbezeichnung* ganz oben eingetragen.
ii. Die Klasse wird mittels Rechtsklick auf das Kommentarfeld ausgewahit
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iii. Empfohlen wird der Eintrag in die Felder Name und Fahrzeug
iv. Auswahl der Messweise (U/min, km/h, Vario km/h....)
Die Messung wird wie blich durchgefihrt und archiviert.
8. Dabei werden die Wettbewerbsdateien LUZ_KLASSEN.txt und LUZ_LAUFE.txt automatisch
aktualisiert.
9. Eine Reihenfolge der Messungen ist nicht erforderlich. Die Teilnehmer kdnnen durcheinander starten.
Daten wie z.B. Ubersetzung fir spater wiederverwenden:

a. Man importiert (siehe 5.2.40) einfach die letzte Messung dieses Teilnehmers und hat somit
alle zuletzt verwendeten Daten automatisch und kann sofort wieder messen.

b. Mdchte man die gemessene Ubersetzung des Teilnehmers langfristig speichern kann man
wieder das Fahrzeugmenti 6ffnen, den Teilnehmer auswéhlen und dann die Taste ,,+“ neben
der gemessenen Ubersetzung driicken. Die gemessene Ubersetzung wird Gibernommen und
danach sollte man den Teilnehmer speichern. Achtung: Wiederum gilt — erst wenn die ,,Excel
Datei gespeichert wurde sind diese Daten auch gespeichert.

~

10. Ein 2. Rechner mit Microsoft Office wird verwendet um dauerhaft die aktuelle Rangliste anzuzeigen.
Dieser 2. Rechner muss Uiber Netzwerk auf den aktiven Prifstandsordner zugreifen kénnen. Siehe 13.6.

13.5 externe Klassenauswertung
Um Auswertungen zu machen wird alles nach jedem Lauf auf 2 Textdateien exportiert. In den
Speicherort des aktiven Wettbewerbs (siehe 6.4)
LUZ_KLASSEN.txt: alle Klassen und der jeweils beste Lauf sind hier gespeichert
LUZ_LAUFE.txt: alle Laufe aller Teilnehmer sind hier gespeichert

Zusétzlich zu diesem Programm gibt es von LUZ eine externe Rangliste. Eine Excel Datei (siehe 13.6) welche
auf die Textdateien zugreift. Diese muss auf einem anderen Rechner laufen!

13.6 LUZ Klassenanzeige extern
Die Datei LUZ_KIassenanzeige.xIsm ist frei verfiigbar und sollte bei der Installation in den Ordner
C.\Pruefstand kopiert worden sein. Sie dafur da um auf einem anderen Rechner den aktuellen Stand der
Rangliste ubersichtlich und gefiltert anzuzeigen. Sie kann, mit entsprechenden VBA Kenntnissen, auch nach
Belieben angepasst und kopiert werden.
Fir eine externe Anzeige der Rangliste muss der Wettbewerbsordner auf dem Hauptrechner fur ein Netzwerk
freigegeben sein damit der Rechner auf dem diese Rangliste lauft Gber Netzwerk auf die beiden Dateien
LUZ_KLASSEN.txt und LUZ_LAUFE.txt zugreifen kann.

Man muss die Einstellungen hier erfllen und dann Start driicken.

Die Einstellungen sind dafiir da um den Monitor gut auszufillen und die Textdateien am richtigen Speicherort
zu suchen.

Die Datei lauft zyklisch und kontrolliert ob sich bei der Textdatei LUZ_KLASSEN.txt das Datum &ndert. Falls
ja wird die Textdatei neu eingelesen und angezeigt.

Uberschrift Pridfstandsgaudi 2022 Name des Wettbewerbs wird von der KLASSEN.TXT Ubernommer
SchriftgroBe 13 Ganzzahl von 4-30
Schrift fett X x oder leer

NUR IN GELBEN FELDERN SCHREIBEN

Spaltenbreite |

Rang 20 |Gamzzah|
Startnummer 35 Ganzzahl

Name 140 Ganzzahl

Fahrzeug 100 Ganzzahl

Zylinder 130 Ganzzahl

Klassen 100 Ganzzahl

PS 30 Ganzzahl

|Pfad Wetthewerb |C:\Pruefstand\Wettbewerbe\PrUfstandsgaudi 2022

Datum LUZ_KLASSEN.txt 24.03.2022 13:27:46 letzte Aktualisierung
[Datum Luz_LAUFE txt [24.03.2022 13:27 [letzte Aktualisierung

Version 2022_04_04

START ;

Ubersicht wenn Start gedriickt wurde. Der letzte Lauf wird blau markiert (ist hier jetzt nicht der Fall)
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SFR Priifstandsgaudi 2016

GESAMTLISTE
TARZLG ASSE

NACH KLASSEN

TARIUG  DVLNDCR | KLASSE | FS

Klickt man auf einen Teilnehmer wird die Datei LUZ_LAUFE.txt eingelesen und alle Laufe des Teilnehmers
angezeigt.
Detailansicht X

Startnummer: 104

Name:
Klasse: bis 138ccm

Rang: Gesamt:| 1 | Klasse:|
Fahrzeug:
Zylinder:

4431 423,45
33,14 302,2

SCHLIESSEN

13.7 Verwaltung
Obwonhl ein Wettbewerb nur ein Ordner mit ein paar Unterordner und ein paar Textdateien ist, und es sich leicht
im Windows Explorer verwalten l&sst, wird hier von der Firma LUZ eine einfache Mdglichkeit zur Verfligung
gestellt, um Wettbewerbe Ubersichtlich und fehlerfrei handhaben zu kénnen. Bei dieser Handhabung wird
natdrlich im Windows Explorer im Hintergrund gearbeitet. Sollte in einem dieser Ordner eine Datei mit einem
anderen Programm gedffnet sein ist natlrlich kein Schreibzugriff mdglich und es kann zu einer Fehlermeldung
kommen.
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Verwaltung

aktueller Wettbewerb

| Priifstandsgaudi 2022 Umbenennen

Wettbewerbsordner Verschieben

Speicherort: C:\Pruefstand\Wettbewerbe\Priifstandsgaudi 2022

Alle Kiassen LOSCHEN Archivieren ‘
Alle Teinehmer LOSCHEN Datei fiir Anzeige aktualisieren ‘

Organisation Wettbewerbe

neuen Wettbewerb erstellen ¥ Klassen l6schen

bestehenden Wetthewerb 6ffnen

Wetthewerb lgschen

SCHLIESSEN

e Neuen Wettbewerb erstellen:

Eingabe X
Bitte den Namen des Wetthewerbs eingeben:
Abbrechen

l Nach der Eingabe des gewiinschten Namens wird ein Ordner mit

diesem Namen als Unterordner im Wettbewerbspfad (siehe Konfig 6.4) angelegt. Auch wenn die Option
Klassen l6schen* angewdahlt ist kommt eine Sicherheitsfrage ob man die Klassen sicher Ischen mdchte.
Man konnte die bestehenden Klassen beibehalten damit man nicht immer alle Klassen neu eingeben muf.
Die besten Laufe der Teilnehmer werden auf jeden Fall geloscht. Bevor ein neuer Wettbewerb erstellt wird
wird vom aktiven Wettbewerb ein Backup gemacht. Diese sind im Unterordner ,,Archiv* zu finden.

o Bestehenden Wettbewerb 6ffnen: Nach auswéhlen eines Ordners in dem eine KLASSEN.TXT liegt wird
dieser Ordner als aktiver Wetthewerb Ubernommen.

o Wettbewerb I6schen: Nach auswahlen eines Wettbewerbsordners und einer Kontrollfrage wird dieser
Ordner mit allen Unterordnern geléscht. ACHTUNG: Dieser Funktion ist es egal ob das ein
Wettbewerbsordner oder sonstige Ordner sind.

e Umbenennen: Der aktive Wettbewerbsordner wird umbenannt und der Name als aktiver Wettbewerb
ubernommen.

o Wettbewerbsordner verschieben: Es kann ein beliebiger Wettbewerb an einen beliebigen Ort verschoben
werden. Wird der aktive Wettbewerb verschoben, dann wird der neue Speicherort Aktiv Gibernommen.
ACHTUNG: Dieser Funktion ist es egal ob das ein Wettbewerbsordner oder sonstige Ordner sind.

o Datei flir Anzeige aktualisieren: Es wird immer eine Textdatei erstellt fir eine externe Auswertung (siehe
13.5). Diese wird zwar immer wieder automatisch oder nach Riickfrage aktualisiert, aber driickt man diese
Taste wird die Textdatei nochmal erstellt oder aktualisiert.

Die Textdateien heifen: LUZ_KLASSEN.txt und LUZ_LAUFE.txt und werden im direkt im
Wetthewerbsordner erstellt. Bei jeder Anderung dieser Dateien werden sie vorher archiviert.

e Alle Teilnehmer Ldschen: Alle Teilnehmereintrdge werden geldscht und die LUZ_KLASSEN.TXT wird
im aktiven Wettbewerbsordner neu erstellt. Zuvor wird die LUZ_KLASSEN.TXT in einen Unterordner des
aktiven Wettbewerbsordners archiviert. Diese kdnnte manuell wieder zurtickkopiert und richtig umbenannt
werden.

o Alle Klassen l6schen: Alle Klasseneintrdge und alle Teilnehmereintrdge werden aus dem Speicher geléscht
und die LUZ_KLASSEN.TXT wird im aktiven Wettbewerbsordner neu erstellt. Zuvor wird die
LUZ_KLASSEN.TXT in einen Unterordner des aktiven Wettbewerbsordners archiviert. Diese kdnnte
manuell wieder zurlckkopiert und richtig umbenannt werden.
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13.8 Datensicherung

Jedes Mal, wenn die LUZ_KLASSEN.txt und LUZ_LAUFE.txt verandert werden, werden sie vorher in einen
Unterordner des aktiven Wettbewerbs archiviert. Von dort kénnte man also jeden beliebigen Stand
wiederherstellen. Man muss nur die gewiinschte Datei manuell wieder in den Pfad des Wettbewerbs kopieren
und den Zeitstempel aus dem Dateinamen l8schen. Diese Textdateien sind nur ein paar Kilobyte grof3 und
wirken sich auch nach unzéhligen Bearbeitungen nicht auf das Speichersystem des Rechners aus.

« v A > DieserPC > SYSTEM (C) » Pruefstand > Wettbewerbe » Prafstandsgaudi2022 > Backup » 20220323 » Klassen
v | | Pruefstand A Name Anderungsdatum Tvp GroBe
Bin =] LUZ_KLASSEN_13.31_55.txt Textdokument 1KB
v | Wetthewerbe | LUZ_KLASSEN_12_35_51.txt Textdokument 1 KB
Archiv | LUZ_KLASSEN_13_36_07.txt Textdokument 1KB
v | | Prafstandsgaudi 2022 =] LUZ_KLASSEN_13_36_49.txt Textdokument 1KB
v || Backup =] LUZ_KLASSEN_13_37_03.txt Textdokument 1KB
o | TR E| LUZ_KLASSEN_14_02_33.txt Textdokument 1KB
=] LUZ_KLASSEN_14_34 37.txt Textdokument 1KB
=z =] LUZ_KLASSEN_14_49_17.txt Textdokument 1 KB
Laufe =] LUZ_KLASSEN_15_02_14.xt Textdokument 1KB
Testbewerb =] LUZ_KLASSEN_15_03_14.txt Textdokument 1KB

Wenn ein Wettbewerb archiviert wurde liegt er in einem Unterordner mit dem Namen ,,Archiv* von dem in der
Konfig eingestellten Pfad (siehe 6.4) Von dort kann man in entweder wieder als Wettbewerb 6ffnen und
umbenennen, oder verschieben. Oder man kopiert ihn manuell an eine gewtiinschte Stelle und 6ffnet ihn Uber die
Funktion ,,Wettbewerb 6ffnen* (Siehe 13.7)

« 4 [] > DieserPC » SYSTEM(C) » Pruefstand > Wetthewerbe » Archiv

Pruefstand A Name Anderungsdatum Tp

Bin Prifstandsgaudi 2022 2022_03_23-15_44 44 Dateiordner
Wettbewerbe Wettb1 2022_03_18-08_07 07 Dateiordner
Archiv Wettb1 2022.03_18-11_08 Dateiordner
Prifstandsgaudi 2022 Wettb2 2022 03_18-11.09 Dateiordner

Testbewerb Dateiordner

Wettb2 2022_03_18-11_10

14. Bedienungen
14.1 Inbetriebnahme

Tragheitsmoment in der Konfig einstellen (siehe Konfig 6.2)

Durchmesser angeben auf dem das Fahrzeug lauft (siehe Konfig 6.2)

Impulsanzahl des Drehgebers einstellen (siehe Konfig 6.2) — bei Auslieferung voreingestellt

Com Schnittstelle einstellen (siehe Konfig 6.2) — in der Systemsteuerung/Geratemanager bei angesteckter
Steuerung ersichtlich

Rollenverluste ermitteln (siehe Konfig 6.2) 5NM als Richtwert bei SY60TF Lagern mit ca. 300kg Rolle ohne
Bremse

Drehgeber anschliessen

14.2 Ubersetzung messen
Fir Fahrzeuge mit Schaltgetriebe oder einem fixen Gang kann/soll man die Ubersetzung von der Kurbelwelle zur
Rolle messen. Das ist notwendig um NM zu berechnen und die Drehzahl anzuzeigen. Fir andere Fahrzeuge kann
man die Funktion ,,Vario® (siehe 4.10) verwenden.

Es gibt 2 Ubersetzungen die man im Messfenster schnell umschalten kann. ,,Manuell* und ,,Gemessen®. Das kann
man z.B. verwenden, wenn man 2 unterschiedliche Gange schnell umschalten will.
Die Ubersetzung schnell zu &ndern ist moglich. (siehe 5.1.9)

14.2.1 Mit Zindungsabnehmer

Wenn die Steuerung Uber die Hardware fur einen Drehzahleingang (z.B. Kupferziindungsabnehmer, LWL-

Zundungsabnehmer) verfiigt, wird dort die Istdrehzahl des Motors abgenommen.
,,Connect™ in der Messansicht (siehe 5.2.2)

- Kontrolle ob in der Messansicht nicht ,,Vario* angewahlt ist (siehe 5.2.19)

- Messfenster 6ffnen (siehe 5.2.1)

- Ubersetzung messen anwihlen (siehe 5.1.3)

- Kontrolle ob ,,Livedrehzahl Leerlauf angewdhlt ist (siche 5.1.11)

- Kontrolle ob die richtige Anzahl der Zundfunken eingestellt ist (siehe 5.1.12)

- Wahlweise Startdrehzahl oder/und Verzégerungszeit an/abwahlen und einstellen

- Fahrzeug im gewiinschten Gang fahren.

- L START* driicken

- Ubersetzung messen beginnt sobald sich die Farbe andert

- Ubersetzung messen ist beendet sobald die Farbe sich wieder zuriickandert
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14.2.2

14.2.3

- Die Ubersetzung wird automatisch tibernommen sofern sie plausibel ist.

Mit Eingabefenster

Sollte ein fahrzeugeigener Drehzahlmesser vorhanden sein, oder die Drehzahl sonst irgendwie ermittelt
werden kann man mittels Eingabefenster die Ubersetzung messen bzw. berechnen lassen (siehe 5.1.21)
- ,,Connect” in der Messansicht (siehe 5.2.2)

- Kontrolle ob in der Messansicht nicht ,,Vario* angewéhlt ist (siche 5.2.19)

- Messfenster 6ffnen (siehe 5.2.1)

- ,Eingabe“ driicken damit sich das Eingabefenster 6ffnet (siehe 5.1.21)

- Manuell oder Automatik anwéhlen und wie beschrieben abarbeiten.

Mit manueller Eingabe
Um eine bereits vergangene Ubersetzung einzugeben kann man das Getriebe auch, wie in 5.2.25, 5.2.26 und
5.2.27 beschrieben, eingeben

14.3 Leistung messen
Um die Leistung eines Fahrzeugs zu messen ist nicht viel notwendig wenn der Punkt 14.1 bereits erfolgt ist.
- Einzig eine ,,Messungsbezeichnung™ (siche 5.2.32) muss angegeben werden um eine Messung starten zu
kdénnen.
- Als Voreinstellung sollte noch ausgewéhlt werden was man messen will. Pgem, Pnorm und PS, Zeit, km/h,
Vario PS, Vario km/h siehe (5.2.19)

14.3.1 Leistungsmessung variierende Ubersetzung
Variomessungen kénnen immer verwendet werden, wenn es keine fixe Ubersetzung gibt. Z.B. es wird wihrend
dem Messlauf geschalten, Variomatikmotoren, Ubersetzung ermitteln nicht moglich......
Bei der Variomessung wird die Kurve PS zu km/h oder PS zu sek angezeigt. Keine NM. Die PS stimmen
trotzdem, weil sich die Ubersetzung aus der Formel kiirzt.

14.3.2

,,Connect™ in der Messansicht (siehe 5.2.2)

,Messen“ - Messfenster 6ffnen (siehe 5.2.1)

Eventuell Verzgerungszeit und Stopzeit an/abwéhlen und einstellen

SSTART* driicken

Messung startet sobald sich die Farbe andert

Solange beschleunigen wie man méchte (max 30s)

»STOP* driicken. Messung beendet

Bei Auslieferzustand ist in der Konfig alles so eingestellt das, das Messfenster geschlossen wird und die
Kurve automatisch aufgebaut wird, COM Fenster 6ffnet sich. (siehe 5.2.37)

Leistungsmessung fixe Ubersetzung

Um ein Leistungsdiagramm eines Motors mit Schaltgetriebe mit NM erstellen zu kdnnen muss vorher die
Ubersetzung gemessen werden. (siehe 14.2)
Anhand dieser Ubersetzung und dem Tragheitsmoment der Rolle kann auch eine NM Kurve erstellt werden.

,,Connect“ in der Messansicht (siehe 5.2.2)

,Messen“ - Messfenster 6ffnen (siehe 5.2.1)

Eventuell Startdrehzahl, Verzégerungszeit, Stopdrehzahl und Stopzeit an/abwahlen und einstellen
SSTART  driicken

Messung startet sofort oder je nach Automatischer Einstellung nach Zeit oder ab Drehzahl

Solange beschleunigen wie man mdchte

Die Rolle sollte wéhrend der Messung nicht zu lange langsamer werden — In der Kurvenansicht erkennt die
Software sonst ein Ender der Messung

»STOP* driicken sofern kein Automatischer Stop nach Zeit oder ab Drehzahl eingestellt ist. Messung
beendet

Bei Auslieferzustand ist in der Konfig alles so eingestellt das, das Messfenster geschlossen wird und die
Kurve automatisch aufgebaut wird, COM Fenster 6ffnet sich. (siehe 5.2.37)

14.4 Sensoren Uberprifen
Die Sensorik kann man auch auf Funktion testen um mdgliches Fehlerverhalten auszuschlieRen.

Zundfunke
Jq1 | 0/50ms Impulse
’_I 0 U/min Rolle

14.4.1 Drehgeber

Seite 114 von 128



1442

1443

14.4.4

1445

14.4.6

Drehgeber anschlieRen

Steuerung einschalten

Software verbinden und Messung 6ffnen

Ubersetzung messen aktivieren und starten

Ab da werden alle Impulse des Drehgebers gezéhlt

Die Rolle an einem Punkt markieren

So genau wie mdglich die Rolle eine Umdrehung drehen — nur in eine Richtung

Bei Impulse steht dann die Anzahl der erkannten Impulse des Drehgebers. Diese sollte mit der Angabe
am Drehgeber Gibereinstimmen

Zundfunkenabnehmer Kupfer

Zundfunkenabnehmer anschlieRen

Steuerung und Ziindfunkenabnehmer einschalten

Software verbinden und Messung 6ffnen

Falls auch ein LWL Abnehmer eingebaut ist, den Schalter fir Ziindungsauswahl auf Kupfer stellen.
Ubersetzung messen aktivieren und starten

Ab da werden alle Eingangssignale des Ziindfunkenabnehmers gezéhit

Wenn ein Signal am Ziindfunkenabnehmer erkannt wird dann leuchtet die rote LED 1mal kurz auf. Bei
hoher Drehzahl kann das als Dauerlicht fehlinterpretiert werden.

Den Abnehmer entweder an einen laufenden Motor hangen, oder manchmal reicht der Funken eines
Piezzofeuerzeugs, oder manchmal reicht es den Abnehmer aus und einzuschalten.

Ziundfunkenabnehmer LWL

Achtung: Auch wenn die grine LED am Abnehmer an ist und die rote LED am Abnehmer den
Zundfunken signalisiert kann die Batterie zu schwach sein fiir die LWL Ubertragung. Batterie tauschen
oder Akku laden als erste Manahme um ein Signal in die Steuerung zu bekommen!
Zundfunkenabnehmer einschalten und kontrollieren ob am Ende des Kabels Licht leuchtet. Es ist nicht
so stark wie ein Laserpointer aber doch intensiv.

Steuerung einschalten

Software verbinden und Messung 6ffnen

Falls auch ein Kupferabnehmer eingebaut ist, den Schalter fiir Zindungsauswahl auf LWL stellen.
Ubersetzung messen aktivieren und starten

Ab da werden alle Eingangssignale des Ziindfunkenabnehmers gezéhlt

Wenn ein Signal am Zindfunkenabnehmer erkannt wird dann leuchtet die rote LED 1mal kurz auf. Bei
hoher Drehzahl kann das als Dauerlicht fehlinterpretiert werden.

Da beim LWL das Licht bei einem Signal kurz unterbrochen wird reicht es wenn man die LWL Box
ein und ausschaltet um ein Signal in der Steuerung zu simulieren.

Klimabox

Steuerung einschalten

Software verbinden und Messung 6ffnen

Sicherstellen das in der Konfig der Klimasensor aktiviert ist, und auch das die Daten im Messfenster
angezeigt werden. (siehe 6.10)

Unten werden die Daten live angezeigt. Temperatur, Absoluter(!) Luftdruck, seit 2018 auch
Luftfeuchtigkeit. Diese kann man auch nachristen lassen.

Um die Ubertragung der Klimadaten nach der Messung zu kontrollieren kann man auch die
Testmessung starten. (siehe 5.1.15)

Analogeingange

Unabhéngig von der Einstellung der Analogeingénge in der Konfig kann man die Funktion testen
Steuerung einschalten
1 Potentiometer mit 3 Anschliissen ist dazu notwendig. Der Wert ist nicht so wichtig.
Falls die Pinbelegung des M12 Steckers nach LUZ Standard ausgefihrt ist.
o Anschluss AulRen vom Poti an Pin 1 beim M12 Stecker = 5V
o Anschluss AuBen vom Poti an Pin 3 beim M12 Stecker = 0V
o Anschluss Mitte an Pin 2 (Analogl) oder Pin 4 (Analog2) = 0-5V an Steuerung
Analog muss in der Konfig (siehe 6.12) aktiviert sein und in der Messansicht (5.2.42)
Software verbinden und Messung 6ffnen
Analog auch hier einschalten um die Livedaten zu sehen. Umgerechnet laut der Einstellung in der
Konfig
Durch das Verdrehen des Potentiometers sollten sich hier die Werte zwischen dem in der Konfig
eingestellten Minimum und Maximum Wert einstellen lassen.

Zeitronix (bei Option Zeitronix)
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Steuerung einschalten

Zeitronix Steuerkasten und LUZ Steuerkasten mit 9pol. SUB-D Stecker anschliel3en.

Lambda und/oder EGT muss in der Konfig (siehe 6.11) und in der Messansicht (5.2.9 und 5.2.10)
aktiviert sein.

Software verbinden und Messung 6ffnen

Lambda und EGT auch hier aktivieren

Zeitronix einschalten / einstecken

Lambda muss auf 1.0 stehen und EGT auf 200°C

Um die Lambdafunktion von Zeitronix zu testen reicht es die Lambdasonde anzuschlieBen. Nach
kurzer Zeit muss sich der Wert nach oben bewegen.

Um die EGT Funktion von Zeitronix zu testen muss die Abgastemperatursonde angeschlossen und
erhitzt werden. Z.B. mit einem HeiRluftfon. Erhitzen am Ende des Sensors. Dort sitzt der Fuhler.

14.4.7 externe Bremse (bei Option Bremse)
Unabhéngig von der Einstellung der Analogeingange in der Konfig kann man die Funktion der Ein und
Ausgénge testen, dafir ist ein Potentiometer und ein Messgerét fur Gleichspannungsmessung notwendig

Die

Ausgénge werden beschrieben nach LUZ Standard mit 9poligen SUB-D Stecker (siehe 3.11)

Steuerung einschalten

Ein Potentiometer mit 3 Anschliissen mit den passenden Pins laut Schaltplan verbinden. VVorbehaltlich
vieler verschiedener Potis ist es meistens folgendermafen. Einer der beiden duReren Anschlisse mit 5V
(PIN 3) den anderen AuBeren mit OV (PIN 4) verbinden. Der mittlere Anschluss gibt die Spannung an
den Analogeingang der Steuerung zuriick (PIN 5).

Option externe Bremse in der Konfig aktivieren (siehe 6.13)

In der Messansicht die Option ,,Zeit” (sieche 5.2.19) aktivieren

Software verbinden und Messung 6ffnen

Die Rolle muss sich wéahrend dem Test gleichmaRig drehen. Die Geschwindigkeit ist egal. Wenn man
nur den Drehgeber hat kann man das mit einem Akkuschrauber simulieren.

Messung starten

Bei gleichmé&Riger Rollendrehzahl kann man jetzt mit dem Poti die externe Bremse simulieren und sieht
wie die PS und NM sich dndern. Je nach Einstellung der NM Aufteilung der 0-5V in der Konfig.

Die Analogausgange (Soll und Istdrehzahl) kann man mit einem Messgerat kontrollieren.

Solldrehzahl: Zwischen PIN 6 und PIN 4 muss eine Spannung von 0-5V anliegen wenn im Messfenster
die Bremse aktiv geschalten ist. (siehe 5.1.23) Diese Spannung kann man mit der Solldrehzahlvorgabe
&ndern. Die Solldrehzahlvorgabe wird in der Konfig eingestellt.

Istdrehzahl: Zwischen PIN 7 und PIN 4 muss eine Spannung von 0-5V anliegen wenn sich die Rolle
dreht und sich die berechnete(!) Drehzahl in dem Bereich befindet was in der Konfig eingestellt ist.
Diese Spannung wird nicht weggeschalten wenn die Bremse im Messfenster deaktiviert wird.

Bremse aktivieren: Mit dem Messgerat zwischen PIN 8 und PIN 4 messen. Je nachdem ob im
Messfenster die Bremse aktiviert ist (5V) oder deaktiviert ist (OV) kann man hier die passende
Spannung kontrollieren.

14.5 Einschalten der Steuerung
Es ist egal ob vorher die Box eingeschalten wird oder vorher USB angesteckt wird.
Allerdings sollte an der Box der Hauptschalter eingeschalten sein, bevor man die Software mit der Steuerung
verbindet. (siehe 5.2.2)

15. Bekannte Probleme
15.1  Verbindungsabbruch
USB Verbindung
Folgende bekannte Ursachen gibt es die zu einem Verbindungsabbruch zwischen Computer und Steuerung

flhren
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15.2

15.3

154

155

Abbruch J A . e

f v . Verbindung zu Com Schnittstelle abgebrochen!
U5E Kabel fir min. 1s abstecken und neu verbinden

Bei wiederholtern Auftreten siche Beschreibung 151

OK

- zu langes oder qualitativ zu schlechtes USB Kabel, Abhilfe ist ein so kurzes Kabel wie mdglich
einsetzen. Gut bewéhrt haben sich aktive USB Kabel oder ein USB Hub.

- Defekte oder nicht entstdrte Zundungen. Abhilfe: Zindung entstéren mit Entstorter Zundkerze (R in
der Bezeichnung) oder entstorten Ziindkerzenstecker (5kOhm), Ziindung reparieren

- USB Schnittstelle von Laptop defekt oder zu ,,schwach®. Abhilfe USB Hub zur Verstirkung

- Zundungseinflisse direkt in die Box. Abhilfe: Distanz zur Ziindung, Aluabschirmung

- Zundungseinfliisse werden tiber Kupferziindungsabnehmer in die Box geleitet. Abhilfe: LUZ LWL
Zundungsabnehmer damit es keine Kupferverbindung mehr von der Ziindung zur Steuerung gibt

- Programmfehler: In der Konfig kann man die permanente Verbindungstiberwachung deaktivieren.
Siehe 6.2

Zum Neustart muf} einmal das USB Kabel neu angesteckt werden und danach ,,Connect® gedriickt werden.

Bluetooth Verbindung
Bei Bluetooth Betrieb gibt es weniger Probleme mit Abbriichen im laufenden Betrieb da die Ziindungseinflusse
auf keine Kupferkabel einwirken kdnnen die das auslésen. Folgende Einfliisse fiihren dennoch zum Abbruch

- Zuviel Abstand zwischen Laptop und Steuerbox, das kann auch zu Ubertragungsfehlern fiihren

- Bluetooth Verbindung des Rechners zu langsam. Bluetooth sollte gréRRer 5.0 sein. Siehe 2.8.
Zum Neustart zuerst einmal versuchen ob es mit ,,Connect™ funktioniert. Falls nicht sollte der Bluetooth Adapter
einmal aus und eingeschalten sein. Selten aber doch kann ein Neustart des Rechners erforderlich sein.
Programmabsturz
Das Programm friert einfach ein. Das ist ein Problem das mir als Hersteller sehr weh tut. Denn da kann ich
nichts verbessern. Microsoft Excel stirzt unerkl&rlich und sporadisch ab wegen internen Fehlern. Wenn es einen
Weg gébe das abzufangen wirde ich es tun. Ich finde auch keine Gemeinsamkeit von den Abstiirzen auBer das
es meiner Ansicht nach haufiger vorkommt beim Datei importieren.
Abhilfe: Keine
Vorbeugung: Wenn man ein Fahrzeug angelegt oder eine Messung eingerichtet hat, oder auch wenn man einige
Kurven iibereinandergelegt hat sollte man einfach mal auf ,,Speichern* driicken. Wenn Excel dann wirklich
abstiirzt ist im Prinzip nichts verloren aufer etwas Zeit.

Tasten verandern sich

Tasten &ndern unwiderruflich die GréRe oder Position.

Das ist leider ebenfalls ein Problem von Microsoft Excel. Das passiert meistens wenn man die
Bildschirmauflésung oder SchriftgroRe in den Windows Anzeigeeinstellungen andert. Windows XP ist dabei
sehr empfindlich.

In diesem Fall das Programm ohne Speichern schliessen. Beim nachsten Start sind die Tasten wieder normal.
Wurde die Datei aber schon gespeichert muft man das Backup wiederherstellen (siehe 2.7) und mit dem
wiederhergestellten Programm weiterarbeiten.

Kurve als Wellenlinie
Hé&ufig sind Kurven sehr wellig. Das ist haufig nicht das Problem des Motors und noch weniger das Problem der
Software / Steuerung
Ursachen:
- Unwucht bzw. Unrundung des Antriebsrads, gut zu testen indem man ein anderes Fahrzeug nimmt
o Zu wenig oder zuviel Luftdruck
o Zu wenig Anpressdruck
o Mechanisches Problem
- Unwucht der Rolle, dadurch entstehen Vibrationen die sich auf den Drehgeber (ibertragen kdnnen
- Defekte Faltenbalgverbindung des Drehgebers
- Schlecht ausgerichtete Montage des Drehgebers

keine Drehzahl wird angezeigt
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15.6

15.7

15.8

Bei Anwahl der Live Drehzahl im Messfenster (siehe 5.1.11) ist bei angeschlossenem Ziindungsabnehmer
keine Drehzahl ersichtlich.
Ursachen an der Steuerung:
- Wahlschalter an der Box steht nicht in der richtigen Stellung, manche Chargen haben beim Schalter
eine Mittelstellung. Der Schalter muR in Richtung LWL oder Kufperabnehmer zeigen.
Ursachen in der Software:
- Bei Analoganzeige im Messfenster ist ,,Leerlauf” bzw. ,,Messlauf* nicht aktiviert
Ursachen Kupferabnehmer:

- Keine Spannung an der Box (siehe 15.8)

- Keine Spannung am Kupferabnehmer (griine LED), Kabel defekt, oder Kupferabnehmer defekt

- Die rote Led am Abnehmer blinkt nicht mit dem Zindfunken, das heif3t es ist entweder ein defekt im
Zindungsabnehmer, oder das Abnehmerkabel zur Ziindkerze ist zu lang, oder das Abnehmerkabel ist
defekt, oder die Zindung ist zu schwach (eher unwahrscheinlich und an einem anderen Fahrzeug zu
testen)

Ursachen LWL Abnehmer:

- Keine Spannung beim Abnehmer, (griine Led), Batterie kontrollieren, Netzteilversorgung prifen,
Sicherung priifen (5x20mm 500mA flink), der Wahlschalter an der Vorderseite links/rechts muf3 fur
Netzteilbetrieb nach rechts zeigen und fiir Batteriebetrieb nach links. Achtung-Manche Schalter haben
eine Mittelstellung.

- Die rote Led am Abnehmer blinkt nicht mit dem Ziindfunken, das heift es ist entweder ein defekt im
Zundungsabnehmer, oder das Abnehmerkabel zur Zindkerze ist zu lang, oder das Abnehmerkabel ist
defekt, oder die Zlindung ist zu schwach (eher unwahrscheinlich und an einem anderen Fahrzeug zu
testen)

- Eingang an der Box ist defekt, nur mit einem anderen LWL Abnehmer zu testen

- Der Ziindungsabnehmer LWL ist einfach zu testen, (siehe 14.4.3)

- Zu geringe Batteriespannung. Auch wenn die griine LED leuchtet kann die Spannung fur die korrekte
Funktion des Abnehmer zu gering sein — zum Testen Batterie wechseln

keine Geschwindigkeit wird angezeigt
Drehgeber Uberprifen siehe 14.4.1
Bei gedffneter Messung und eingeschaltener Steuerung wird eine Geschwindigkeit in der Software angezeigt.
Falls nicht gibt es nicht viele Ursachen
- Drehgeber wird nicht angreht
- Kabelbruch zur Steuerung
- Falsch eingestellte Spannungsversorgung in der Box (sollte nur bei Inbetriebnahme auftreten)
- Defekt in der Steuerung

es werden keine Klimadaten angezeigt
Sobald das Messfenster gedffnet ist mussen die Klimadaten angezeigt werden, da sie mit der USB Spannung
bereits versorgt werden. Falls die Daten gar nicht ersichtlich sind, sind sie vielleicht in der Konfig deaktiviert
(siehe 6.10).
Altere Steuerungen haben nur Temperatur und Umgebungsdruck (Sensor BMP085)
Neuere Steuerungen haben dazu noch Luftfeuchtigkeit (Sensor BME280)
Sollte bei allen 3 nur ,,.X* angezeigt werden
- Sensor defekt
- Drahtbruch
- Prozessor defekt
Sollte Temperatur oder Luftdruck ein ,,X* anzeigen
- Sensor defekt
Der Sensor kann von jedem mit kleinem Lotkolbenerfahrung getauscht werden. Gerne bitte auch an LUZ
senden.

es leuchten nicht alle 4 LEDs an der Box
Es missen im Betrieb immer alle 4 Led’s leuchten. Sie zeigen die verschiedenen Spannungen in der Steuerung

Leuchtet 9V LED stark und die anderen schwach bis gar nicht fehlt die Einspeisespannung. Es wird nur die
Spannung Uber USB bezogen
Ursachen:
- Netzteil defekt oder kein Steckerkontakt, (siehe 3.1)
- Sicherung in der Box auf der Platine defekt. Standardmassig ist eine flinke 500mA 5x20mm
Glasrohrsicherung verbaut und kann erstmal auch selber gewechselt werden.
- Drahtbruch in der Box (Am Hauptschalter oder der Spannungsbuchse)
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15.9

15.10

Es leuchten 3 LED stark und nur 1 Led gar nicht
- Es st wahrscheinlich ein Festspannungsregler auf der Platine defekt. Das Tauschen auf der Platine
kann von jedem der einen Lotkolben auf einer Platine bewegen kann getauscht werden. Gerne bitte
auch an LUZ senden.
- Ein Verbraucher kénnte zuviel Strom ziehen, alle Verbraucher zum Testen abstecken

Wenn man den Hauptschalter ausschaltet und USB ansteckt leuchtet gar nichts. Spannung tber USB defekt.
- USB Kabel tauschen
- Testen ob es kein Problem mit dem USB vom Rechner gibt
- Hardeware defekt in der Steuerung — an LUZ senden

Fernbedienung funktioniert nicht mehr

Wenn die Software mit der Steuerung verbunden wird bevor die Box die volle Spannung hat wird die
.Fernbedienung nicht aktiviert. (siehe 14.5). Das heif3t der Hauptschalter mu3 eingeschalten sein bevor man die
Box verbindet. Wenn die Fernbedienung dann nicht funktioniert kann ein Hardwaredefekt vorliegen.
Vorausgesetzt naturlich die Batterie in der Fernbedienung ist in Ordnung.

Daten Fenster, Kurvenansicht am 2. Monitor wird nicht korrekt angezeigt

Das Thema Aufldsung ist mit Windows und die damit in dieser Software verbundenen Ansichten ein
kompliziertes und fur den Programmierer auf Windows ein schwer auszugleichendes Thema.

Die GroRien der Ansichten z.B. beim Daten Fenster oder der Kurven Ansicht am 2. Monitor sind abhéngig von
der Einstellung in der Windows Systemsteuerung.

Hier z.B. Windows 7

=, » Alle b Anzeige ~ | 42 W Systemsteuerung durchsuchen yel

Die Lesbarkeit auf dem Bildschirm erleichtern
Sie ke

iie TextgroBe und weitere Elemente auf dem Bildschirm &
Sie nur einen Teil des Bildschirms voriibergehend v

@ Kleiner - 100 % (Standard) Vorschau

assen
Benutzerdefinierte TextgraBe Mittel - 125 %
(DPD festlegen

GroBer - 150 %

Anpassung

Gerte und Drucker

Wird also dieser DP1 Wert verandert &ndern sich die GroRen der Ansichten in der Prifstandssoftware. Die
Software wurde so programmiert das sie diesen DPI Wert bei den betroffenen Fenstern berlcksichtigt. Da
Windows da aber keine konkrete VVorgabe macht was sich wie andert kann es trotzdem zu
Anzeigeschwierigkeiten kommen.

Sollten also Probleme auftreten und man mdchte diesen Wert unbedingt gegeniber der Auslieferung von LUZ
&ndern dann kann man das in der erweiterten Konfiguration einstellen.

In der Spalte Allgemein befindet sich die DPI Anzeigenkorrektur

DPl Anzeigenkorrektur

Anzeigekorrekiur Auka %

DOF1 Auta Karr 1
Anzeigekarrekiur ¥ 1
Anzeigekarrekiur ¥ 1

o Anzeigekorrektur Auto: Wenn das Feld nicht leer ist wird die Anzeige bestimmter Ansichten
automatisch korrigiert.
Windows 100% sind 90dpi, Windows 125% sind 120dpi
Anhand dieser Werte ergibt sich eine Konstante welche in der Software dafir benutzt wird um die
AnzeigengroRe bei jedem eingestellten DPI Wert zu korrigieren. Leider ist Windows nicht so
geradlinig wie man es oft gerne hétte. Daflir gibt es dann die manuelle Korrektur.
Ist das Feld leer werden die beiden Werte Anzeigekorrektur X und Y als manueller Korrekturfaktor
genommen

o DPI Auto Korr: Falls die Anzeigekorrektur Auto angewahlt ist kann man hier noch zusétzlich einen
Korrekurfaktor eingeben.

o Anzeigekorrektur X: Dieser Wert ist nur relevant wenn das Feld Anzeigekorrektur AUTO leer ist. X ist
die Breitenkorrektur, Y ist die Hohenkorrektur
Sollte man mit der Autokorrektur nicht das gewiinschte Ergebnis haben, z.B. das Daten Fenster ist nicht
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15.11

15.12

15.13

15.14

15.15

16. Suche
16.1

genau in VollbildgréRe (was man auch in der Konfig einstellen kénnte, siehe 6.7) kann man hier die
Breite und Hohe extra einstellen.
Der Faktor wird sich um 1 bewegen. z.B. 1.2 oder 0.8
km/h oder U/min zeigen Werte an ohne Motor
Es kam vor das Signale angezeigt wurden obwohl Rolle und Motor stillstanden.
- Netzteil des Laptops defekt
- Zu hohe Temperatur in der Box, Speziell beim 9V Regler. Das kam bei ersten Generationen vor.
Abhilfe: zu LUZ senden, oder gréReren Kihler des Spannungsreglers oder Box innen kihlen
km/h oder U/min zeigen Werte an bei laufendem Motor ohne Bewegung der Rolle
Wenn es sich nur minimale Signale handelt kann man das vernachléssigen, da es bei der Messung durch die
Vielzahl an Signalen untergeht und keinen Einfluss hat. Es kann auch sein das alleine der Motorlauf die
Rolle so minimal hin und her bewegt das standig eine Signalstelle ausgefihrt wird.
- Netzteil des Laptops defekt
- Zundung defekt oder nicht entstort
Keine Verbindung méglich tiber USB
Die Hauptursache einer nicht méglichen USB Verbindung ist, das die COM Schnittstelle im Geréate Manager
Nicht mit der Einstellung in der Konfig zusammenpasst. Siehe 6.2. Windows vergibt manchmal Com Nummern,
wenn man andere Gerate ansteckt, welche eine Com Nummer bendtigen, wéhrend z.B. in diesem Fall die
Prifstand Steuerung nicht angesteckt ist. Wenn man danach die Steuerung wieder ansteckt wird eine neue
Nummer vergeben. Also entweder die Nummer im Gerdte Manager &ndern (USB ab und anstecken ist danach
erforderlich) oder in der Konfig wieder passend &ndern.
Keine Verbindung mdglich Gber Bluetooth
So eine gute Sache wie Bluetooth fir viele Anwendungen ist, soviel Probleme kann man auch damit haben beim
Verbindung einrichten. Die Hauptursache dabei ist das die Bluetooth Einrichtung beim Rechner nicht korrekt
funktioniert wenn das interne RechnerBluetooth zu langsam ist und man einen Bluetooth USB Adapter
verwendet. Dabei kommt es immer wieder vor das sich das interne Bluetooth von alleine wieder aktiviert. Um
diese Probleme in den Griff zu bekommen muf? man sich individuell damit beschaftigen und es gibt dafur keinen
generellen Ldsungsvorschlag.
Schlechte Ubertragung bei Verbindung iiber Bluetooth
Wenn die Ubertragung wihrend gedffnetem Messfenster immer wieder ,,Aussetzer hat und oder beim Transfer
am Ende der Messung zu wenig Ubertragen wird, (meist erkennbar wenn eine Meldung erscheint das keine
Temperatur gemessen wurde) dann ist vermutlich die BT Ubertragung gestért oder zu langsam. Um die vielen
Daten in guter Zeit ibertragen zu konnen sind 115200 Baudrate erforderlich. Altere Rechner haben BT Adapter
verbaut welche nicht schnell genug sind. Ab BT 5.0 sollte das funktionieren, aber auch da sind schon Rechner
aufgetaucht welche nicht gut funktionierten. Ein USB Bluettooth Adapter schafft Abhilfe, kann aber vereinzelt
um Problem 15.14 fihren.

Allgemeines

Diese Suchfunktion durchsucht einen gewiinschten Speicherort mit den eingestellten Parametern. Bei
Messungen die im Excelformat .xIsx angelegt wurden kann nur der Dateiname durchsucht werden, bei
Messdateien die im .luz Format archiviert wurden kann der volle Umfang der Funktionen dieser Suche genutzt
werden.

¥ in Dateiname suchen I~ Nur in Gefundenen suchen _ |
i - Schliessen 1
Suchtext | Malossi k] P/ I Inhatt durchsuchen (nur .luz)
¥ Unterordner durchsuchen Fil
. ilter AUS v
Pfad | D:\Messungen | I Grof Klein Schreibung beachten W duz ¥ xisx

_ suchen_| | Yezin | | | | | | |

Ordner | Ogefunden

Messungsbezeichnungen und Ordnerstrukturen kdnnen lange sein. Um den Zeitstempel zu sehen kann man auch

den Querbalken nach rechts schieben.
/_\

wesen e

\2018 01 27 kmh) bis 230ccm (24,3 NM) Malossi Alt 868, 5-H60-221ccm Piaggio 12V 27-01-2018 13-51-20.Liz 27.01.2018 13:51:33

i) bis 138ccm Zrri (10, 1NM) Malossi  B45-H47-75cam  27-01-2018 15-02-34.luz 27.0L.2015 15:03:03

\2022_02_15 h) bis 135com Jonas (22,5 NM) Malossi 66 138cam  27-01-2018 14-37-10.huz 27.0L2015 14:37:24

h) bis 138com Jonas (21,7 NM) Malossi GE 138cam  27-01-2018 14-37-43 uz 27.01.2018 14:37:57

\archiv\Sortiert\Grochar Manfred\Rally 200\2014_03_02 h) bis 138com Jonas (22,2 NM) Malossi G6 138cam 27-01-2018 15-38-18luz 27.01.2018 15:38:33

h) bis 138cem Jonas (21,6 NM) Malossi GG 138cm  27-01-2018 15-38-5L1uz 27.01.2018 15:39:06

\archiv\Sor iertiHornets\20 14_03_22\alle Messungen ) Automatk Oriohne Kat (80,9 NM) Malossi  B65,5-H51-172cam  27-01-2018 13-37-01.luz 27.0L2015 153714

kmh) Automatk Oriohne Kat (78 NM) Malossi  B65,5-H51-172com  27-01-2018 13-37-30.huz 27.01.2018 13:37:44

Varchiv\Sortier t\Mauerbauer Dietmar\ltaljet Dragster\2014_03_02 bis 230ccm Scoodrenator (33,9 NM) Malossi MHR  B68,5-H60-221cem PVL 27-01-2018 13-57-58.luz 27.01.2018 13:58:13
bis 230ccm 36,4 NM) Malossi MHR__B68,5-H60-221com PYL_27-01-2018 13-58-28.uz 27.01.2018 13:58:42

ra et Dok Bl spor bl oo V20 LGl Meu ool i 3o I R e i e e e 37002015 1611529

) bis 230ccm Scoodrenator (35 NM) Maloss: MHR 868, 5-H60-221cam PUL 27-01-2018 16-17-18 luz 27.01.2018 16:18:13
bis 230cam Scoodrenator (41,3 NM) Malossi MHR  B68, 5-H60-221cem PV 27-01-2018 165-57-19.huz 27.01.2018 16:58:41
\Archiv\SortiertiMauerbaver Dietmar\Malossi Sport Tourenmotor\2014_11_22 Auspuffe |1 bis 230cem NordspeedR2. (36,7 NM) Malossi MHR NOS Falc Ansauger B68,5-+50-221cam Vesparonic  27-01-3018 14-11-22.uz  27.0L.2018 14111146
= bis 230ccm Nordspeed R2 (35,4 NM) Malossi MHR. NOS Falc Ansauger B68,5-H60-221cam Vespatronic  27-01-208 14-12-12.)uz  27.0L.2018 14:12:58

\ArchiviSor tiert|Mauerbauer Dietmar|Malossi Sport Tourenmotor\2014. 12_13 Kytraric h) ab 23iccm NSR (35,8 NM) Malossi MHR  B68, 5+H64-236cam Vespatronic  27-01-2018 14-30-16.luz 27.0L.2015 14:30:35
i) ab 231com NSR (35,6 NM) Malossi MHR  B68,5-H64-236ctm Vespatronic  27-01-2018 16-03-5LIuz 27.01.2018 16:04:06

\Archiv\SortiertYMauerbauer Dietmar\Malossi Sport Tourenmotor |2015_05_15 i) ab 231cem NSR. (32,9 NM) Malossi MR B68, 5-H64-236ccm Vespatronic  27-01-2018 16-04-25.luz 27.01.2018 16:05:23
ab 231com NSR. (33,2NM) Malossi MHR.  B68,5-H54-236cam Vespatranic  27-01-2015 16-47-40.luz 27.0L.2015 16:45:04
h) ab 23ican NSR (35, 1NM) Malossi MR B68,5-H64-236cam Vespatronic  27-01-2018 16-48-29.uz 27.0L.2015 16:45:45

\Archiv\Sortert\Mauerbauer Dietmar|Malossi Sport Tourenmotor\2014_03_22 Priifstandvergleich
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16.2 Funktion
Folgende Voraussetzungen sind notwendig um eine Suche zu starten
e Ein giltiger Pfad muss eingetragen sein
e Entweder ist [,,in Dateiname suchen® oder ,,Inhalt durchsuchen*] aktiviert und ein Suchbegriff
eingegeben
UND/ODER , Filter Ein“ (mit aktiven Filtern) ist aktiviert

Gelistet wird wenn folgendes gefunden wird.

in Dateiname
Inhalt durchsuchen

Filter ein

x

Suchbegriff in Dateiname von .luz und .xlsx

x

Suchbegriff in gesamtem Dateiinhalt von .luz

X | ausgewahlter Inhalt in .luz

Suchbegriff in Dateiname von .luz und .xlsx
X |X ODER Suchbegriff in gesamtem Dateiinhalt von .luz

Suchbegriff in Dateiname von .luz und .xlsx
X X | UND ausgewahlter Inhalt in .luz

Suchbegriff in gesamtem Dateiinhalt von .luz
X |x | UND ausgewahlterin .luz

[Suchbegriff in Dateiname von .luz und .xlsx
ODER Suchbegriff in gesamtem Dateiinhalt von .luz]
X |Xx |x |UND ausgewahlter Inhaltin .luz

16.3  Auswahl und Eingabe

Messung Suchen x

I¥ in Dateiname suchen I Nurin suchen f =
i - H Schiiessen
Suchtext| Malossi -l 170 / 769 I Inhalt durchsuchen (nur .luz) \—I J

Pfad| D:\Messungen W Unterordner durchsu .

“* | I GroB Klein Schreibung beachten v uz ¥ dex

MHR H min ’7r min max von dd.MM.yywy  dd.MM.yyyy bis
2Zylinder Ansauasystem
I ps 20 I patum

™ kurbelwelle ™ Auspuff Ce Cem @ on e O s ddmmyyyy .
I” MaBe I” ziindung

I~ M
I~ zeiten I™ schwunarad (o e Fom (e o
I Veraaser I” Ziindeinstellung

r - =

(i Filter riicksetzen

I Bediisuna I kommentar Co e Fam e o

o= 3= Cnc O

Filter nur méglich fiir LUZ Dateien

~
Suchen | ;heoe IMPORT | _anwahien | _abwahien | kooieren | verschisben | ioschen | korrektur | | ‘
\2018_01_27 1 Bonstingl Alexander 402 Nr 766 (27,1PS) {102 kmh) bis 230ccm PD Cobra (31 NM) Malossi MHR B8, 5-+H62-228cam Piaggio 12V SipSchwung  27-0)
2 Bonstingl Alexander 402 Nr 767 (28,8 PS) (100,4 kmh) bis 230cam PD Cobra (33,8 MM) Malossi MHR  B68,5-H62-228cam Piaggio 12V SipSchwung 3
\Archiv\Sortiert\Grochar Manfred\Raly 20012014_03_02 3 Bonstingl Alexander 402 Nr 768 (23 PS) (38,5 kmh) bis 230ccm PD Cobra (33,5 NM) Malossi MR 868, 5+H62-22Bccm Piaggio 12V SipScwung 27+
4 Bonstingl Alexander 402 Nr 769 (29 PS) (102, 1 kmh) bis 230ccm  PD Cobra (32,9 NM) Malossi MHR ~ B68,5-H62-228ccm Piaggio 12V SipSchwung 27
\Archiv\SortiertiHornets\2014_03_22\alle Messungen 5 Pend|Nico 404 Nr 754 (45 PS) (122,6 kh) bis 230ccm Scoodrenator (33,9 NM) Malossi MHR  B63,5-H50-221cem PUL 27-01-2018 13-57-58.luz
6 Pend Nico 404 Nr 755 (48,7 PS) (123 kmh) bis 230ccm Scoodrenator (36,4 NM) Malossi MHR  B68,5+H60-221ccm PVL  27-01-2018 13-58-28.luz
\Archiv\SortiertWauerbauer Dietmar \[taljet Dragster\2014_03_02 7 Pend|Nico 404 Nr 817 (51,3 PS) (136, kmh) bis 230ccm Scoodrenator (32,4 MM) Malossi MHR  B83,5-H60-221ccm PYL 27-01-2018 16-16-33.uz
8 Pend Nico 404 Nr 818 (52,4PS) (130,9 kmh) bis 230cam Scoodrenator (35NM) Malossi MHR  B68,5-H60-221ccm UL 27-01-2018 16-17-19.uz
\ArchiviSortiert) Dietmar Malossi Sport 2014_03\alle Messungen 9 PendNico 404 Nr 834 (64 PS) (132,3 kmh) bis 230ccm Scoodrenator (41,3 NM) Malossi MHR ~ B68,5-H60-221ccm PV 27-01-2018 16-57-19.luz
N - 10 PendlNico 406 Nr 762 (54,7 PS) (142,6 kmh) bis 230cam Nordspeed R2 (36,7 NM) Malossi MHR NOS Falc Ansauger B68,5-H50-221cem Vespatronic
prchiviSortiertiMauerbauer DietmarHalossi Sport Tourenmotor 201409, 22 Prifstandvergleich | 41 pendi hico 406 Nr 763 (50,8 PS) (145, 1 kmh) bis 230cam Nordspesd R2 (35,4 NM) Malossi MHR_NOS Falc Ansauger BS8, 5H50-221ccm Vespatronic
” 5 — P 12 Schnepf Alex 502 Nr 772 (45,2PS) (119 kmh) ab 231ccm NSR (35,8 NV) Malossi MHR  B68,5-H64-236ccm Vespatronic  27-01-2018 14-30-16,uz
LSt e S KR Lhesh sl 13 SchnepfAlex 502 Nr811 (47,5PS) (122,8 kmh) ab 231ccm NSR (35,6 NM) Malossi MHR  B68,5-H64-236cam Vespatronic  27-01-2018 16-03-51.1u
\Archiv\Sertiert\Mauerbauer Dietmar\Malossi Sport Tourenmotor\2014_12_13 Kytronic 14  Schnepf Alex 502 Nr812 (45,3 PS) (124 kmh) ab 231cem NSR (32,9 NM) Malossi MHR. B68,5-H64-236cem Vespatronic  27-01-2018 16-04-25.luz
== 15 Schnepf Alex 502 Nr830 (46,7PS) (125,4kmh) ab 231cem NSR (33,2 V) Malossi MHR  B68,5-H64-236cam Vespatronic  27-01-2018 16-47-43.Ius
\Archiv\Sortier tMauerbauer DietmarMHR\2015_12_07 16 Schnepf Alex 502 Nr 831 (51,3PS) (123,4kmh) ab 231ccm NSR (38,1NM) Maloss MHR  B68,5-+H64-236cam Vespatronic  27-01-2018 16-48-29.lus
“ v

e Suchtext: Dieser Text wird gesucht wenn ,,in Dateiname suchen® aktiv ist oder ,,Inhalt durchsuchen*
aktiviert ist. Die letzten Suchtexte kbnnen mit dem kleinen Pfeil nach unten wieder aufgerufen werden
o Pfeile links/rechts: Die letzten 5 Suchen werden gespeichert und sind hier auswahlbar

e  Za&hler: Anzahl nach den eingestellten Kriterien gefundene Messungen / Anzahl gesamter im Pfad
gefundenen Messungen
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In Dateiname suchen: Der Suchbegriff wird in den Dateinamen von .luz und .xlsx Dateien gesucht.
Falls ,,Filter EIN“ ist dann miissen auch alle aktiven Filterkriterien erfiillt sein damit die Messung
gelistet wird
e Inhalt durchsuchen: Der Suchbegriff wird im gesamten Inhalt von .luz Dateien gesucht. Falls ,Filter

EIN“ ist dann miissen auch alle aktiven Filterkriterien erfiillt sein damit die Messung gelistet wird
e Unterordner durchsuchen: Alle Unterordner im ausgewahlten Pfad werden auch durchsucht
e GroB Klein Schreibung beachten: Der Suchbegriff und alles Textfiltersuchbegriffe werden genauso
gesucht wie sie eingetragen sind.

Suchbegriff Grof Kleinschreibung
"Malossi" beachten

Text in Messung aktiv nicht aktiv

Malossi ja ja

MALOSSI nein ja

malossi nein ja

Malossi MHR ja ja

kaputter Malossi ja ja

Malosi nein nein

e Nur in Gefundenen suchen: Der Pfad wird ignoriert und es werden nur die bereits gefundenen
Messungen mit den eingestellten Parametern durchsucht. So kann man eine Suche gezielter setzen
indem man zuerst grob sucht und dann spezifischer weitersucht. Mit den Pfeil links/rechts Tasten kann
man zurlck und vorwarts navigieren.

e .luz: Es werden nur Messungen mit der Endung .luz gesucht. Dateiinhalte und Filter kdnnen hier
gesucht werden

e xlsx: Es kann nur der Suchbegriff im Dateinamen von Exceldateien mit der Endung .xlsx gesucht. Hier
kann es sein das Dateien gelistet werden die keine Messungen sind.

e Schliessen: Das Suchfenster wird geschlossen und alle Einstellungen werden gespeichert. Auch die
Suchergebnisse; die aber nur bis zum Schliessen des Programms.

e Filter Ein/Aus: Es werden alle Text und Wertefilter de/aktiviert.

o Pfeil Rauf/Runter: Das Filter Fenster wird ein/ausgeblendet. Das beeinflusst nicht die Anwahl der
Filter

e Suchen: Die Suche wird gestartet.

o Ergebnisfenster: Fur jeden Ordner in dem Dateien gefunden werden wird ein eigenes Registerblatt mit
dem Ordnernamen angelegt. Dabei wird aus Platzgriinden der Pfad (der ja oben eingetragen ist, und bei
allen gleich wére) weggelassen.

e Ergebnisse sind gefiltert: Das ist eine Anzeige das bei den Ergebnissen auch aktive Filter gesetzt
waren, da man die schon mal vergessen kann wenn das Filterfenster ausgeblendet ist.

o Filter ricksetzen: Alle Filter werden geldscht

16.4 Textfilter
Als Textfilter werden die Filter bezeichnet, bei denen man nach Details, mittels Klartext sucht. Textfilter
funktionieren nur fr Messungen mit .luz Endung.

| Malossi ¥ zylinder I Ansauasystem
| [ Kurbelwelle I Auspuff

| - éeiter;

|
|
| [ Ziindung
|
|
|

I Schwunarad
| [ vergaser I Zindeinstellung
| [ Bediisung [ Kommentar

Dabei wird der eingegebene Suchbegriff nur in genau diesem Detail gesucht. Das Detail muss natirlich vor dem
Archivieren der Messung eingetragen gewesen sein (siehe 5.2.35). Nachtrdglich kann man Details auch
eintragen mit der Funktion Korrektur (siehe 7).

Ist die Option ,,Grof3 Klein Schreibung beachten* aktiv wird das auch hier eingesetzt.

Ist ein Feld rot dann ist dieser Textfilter fehlerhaft, was bei einem Textfilter beinahe nur sein kann wenn es leer
ist und der Filter aktiviert ist. Dieser wird dann beim Driicken der Suchfunktion abgewéhit.

In diesem Beispiel wirde, zusatzlich, zum vielleicht aktivierten Gibergeordnetem Suchbegriff, der Begriff
»,Malossi“ in den Details ,,Zylinder gesucht.

Seite 122 von 128



16.5

16.6

20. Sonstiges

Wertefilter
Als Wertefilter werden die Filter bezeichnet bei denen mach Werten bzw. Abgrenzungen sucht. Wertefilter
funktionieren nur fur Messungen mit .luz Endung

i max von  11.01,2022 11.05.2022 bis

“es | 20 | “ patum | 11,1 11.5.22

i = o= v == i = - <E ddlMMl?yyﬁl“ - i o= { ==

- G

= - l- Filter nur méglich fiir LUZ Dateien

~ . -
Ll | 100 | Filter riicksetzen ‘
(™= 2= {7 2= { =z { 2=
e = Ist gleich: Der Wert in der Messung muss mit dem Wert im Feld ,,min* iibereinstimmen, wobei

Kommastellen gerundet werden

e <=Kkleiner oder gleich: Der Wert in der Messung darf den Wert im Feld ,,min* nicht {iberschreiten

e >=grofler oder gleich: Der Wert in der Messung darf den Wert im Feld ,,min* nicht unterschreiten

e ><zwischen: Der Wert in der Messung muss zwischen den Werten in den Feldern ,,min®, ,,max* sein

e <> auBlerhalb: Der Wert in der Messung muss aullerhalb der Werte in den Feldern ,,min®,,,max* sein
Beispiel PS: Es werden nur Messungen gelistet welche gréRer oder gleich 20PS als Ergebnis geliefert haben
Beispiel NM: Dieser Filter ist fehlerhaft und wird beim Suchstart deaktiviert
Beispiel km/h: Es werden nur Messungen gelistet welche weniger als 100km/h als Endgeschwindigkeit
eingetragen haben. Falls man z.B Messungen sucht die mit einem gewinschten Gang gemacht wurden.
Beispiel Datum: Es werden nur Messungen gelistet welche nicht von 11.1. bis 11.5.22 gemacht wurden. Die
Datumseingabe muss nicht immer vollstandig gemacht werden. Wie man am Beispiel erkennt reichen oft wenige
Zeichen. Sobald ein Datum erkannt wird, wird das in der blauen Uberschrift dargestellt.

Suchergebnisse handhaben

Suchergebnisse kénnen nicht nur in die Aufzeichnung (siehe 5), die Ubersicht (siehe 4) oder die Korrektur
(siehe 7) geladen werden, sondern auch eine gewisse Handhabung im Windows Explorer ist moglich.

Es ist moglich mehrere Messungen gleichzeitig, auch in unterschiedlichen Ordnern, auszuwéhlen.

Die Mehrfachauswahl funktioniert mit gedriicker [SHIFT] oder [Strg] bzw. [Ctrl] Taste und dem Mausklick

-
Suchen A.Hemrdner IMPORT | anwahlen ‘ abwahlen ‘ kopieren ‘ verschieben | loschen | Korrektur ‘
* diesen Ordner

EBonstingl Alexander 402 Nr 766 (27,1PS) (102 kmh) bis 230ccm PD Cobra (31 NM) Malossi MHR
Bonstingl Alexander 402 Nr 767 (28,8 PS) (100,4 kmh) bis 230ccam PD Cobra (33,8 NM) Malossi MHR.
Bonstingl Alexander 402 Nr 768 (23 PS) (92,5 kmh) bis 230ccm PD Cobra (33,5 NM) Malossi MHR.
Eunshngl Alexander 402 Nr 769 [29 Ps) [IUZ lkmh) bls 230ccm  PD Cobra (32 9 NM) Maloss\ MHR

\2018_01_27 B68,5+162-228cam Piaggio 12V SipSchwung
B68,5-H62-228ccm Piaggio12V SipSchwung

B68,5-H62-228cam Piaggio 12V SipSchwung  27-

B68,5+H62-228cam P\aggloll\f SipSchwung 27

\2022.02_15

\Archiv\Sortiert\Grochar Manfred\Rally 20012014 03_02

Fuchs Thomas 407 Nr 751 {23,2PS) (114, Ekmh) bis 230ccm (24,9 NM) Malossi Alt  B58,5-H60-221ccm Piaggiol2V  27-01-2018 13-51-20. \uz
Hiptmair Franz 108 Nr 785 (13,5PS) (85,7 kmh) bis 138cem Zlm [IU INM) Maloss\ E45-H47 75ccm 27-01-2018 15-02 34 luz
R L i Gl St S - it e a

VArchiviSortiert\Hornets\2014_03_22\alle Messungen

V&rrhi\GartisriMansrhaer DistmariTialist Dransterlonid 02 07 |

e Alle Ordner / diesen Ordner: Damit wird festgelegt ob die folgenden Aktion fur die ausgewahlten
Messungen von allen Ordnern oder nur von dem aktuell sichtbaren Ordner durchgefihrt wird.

e IMPORT: Wurde das Suchfenster von der Messansicht gedffnet dann wird die erste ausgewahlte

Messung dahin importiert. Wurde das Suchfenster von der Ubersicht gedffnet, dann werden die ersten

16 ausgewdhlten Messungen dahin importiert.

Anwahlen: Alle Messungen werden angewahlt

Abwahlen: Alle Messungen werden abgewahlt

Kopieren: Alle angewahlten Messungen werden kopiert, nachdem ein Zielordner ausgewéhlt wurde.

Verschieben: Alle angewéhlten Messungen werden in einen Zielordner verschoben

Loschen: Alle angewéhlten Messungen werden nach einer zusétzlichen Bestatigungsabfrage endgtiltig

geldscht

o Korrektur: Alle angewahlten Messungen werden mit der Korrekturfunktion (siehe 7) getffnet.

20.1 Dateieigenschaften

Beim Archivieren werden in die Windows Dateieigenschaften die Details geschrieben, damit man im Windows
Dateiexplorer bereits sieht um welche Datei es sich handelt.

Die Anzeigespalten im Windows Explorer kann man dann so einrichten, dass man eine gute Ubersicht hat.
Wenn der Rechner nur fiir den Prifstand ist (was ich empfehle) kann man die Ordnereinstellung fir alle
ubernehmen, wenn man es eingerichtet hat ohne das es sonst irgendwo stort. Man kann auch die relevanten
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Spalten, mit den Details an denen man gerade arbeitet immer schnell nach vorne ziehen. Beim Import ist das
hilfreich, wenn man eine Menge an Kurven hat!

Bei Verwendung der Messdatei ,,.luz* ist folgende Funktion nur eingeschriankt verfligbar, da sie die meisten
Eigenschaften nicht hat!

Schritt 1: Ordnertyp des Messungsordners auf Dokumente &ndern (Damit spéter nicht alle Ordner mit den gewéhlten
Einstellungen angezeigt werden)
= | B b9
@. Jo [ « Prafs... » Mess... » ~ [#3 ] [ Messungen durchsuchen 2l
T o .
Eigenschaften van Messungen == —
Organisieren »  In Bibliothek aufnehmen »  Freigeben far v gj L A @
T B e Algemen | Freigabe | Scherhes | Vorgingeversonen | Arpassen | | F -
Messungen 2014 01 06 Ordnettyp
2014 _01_06 - Diesen Ordner optimieren fiir
2014 0319 ADESE
- 2014.03.20 [Dokumerte b
2014 0320
2014 0321 [¥] Vorlage fir alle Urterordner ibemehmen
2014 031
2014 03 27
2014 03 27 T Oﬂ;dmanh\l?er e P ond ol
V3 ‘Wahlen Sie eine ei aus, die auf diesem inersymbol
2014 03 28 2014.04.08 angezeigt wird
20140408 201404 16
il 2014 0417
0417 i
20140418
2014 0418 E 20140506 Ordnersymbole
20140506 2014 05 08 Sie kénnen das Ordnersymbol andem. Wenn Sie das Symbal
2014 05 08 - andem, wird keine Viorschau der Ordnerinhakte mehr angezeigt
o 2014 0509
e - 2014 06_11
2040611 oy J
2014 0612
2014 06_12
swsetup
. temp
Treiber elitebook 8530w ) OK ] [ Abbrechen ] [ut:amehmen
15 Elemente

Schritt 2: beim Ordner Messungen die passenden Details auswéhlen und die Breiten so verschieben und einstellen wie man das
will (dafur kopiere ich immer ein erstellte Messungen mit allen Details dahin)
e Autoren: Auspuff

e Kategorien: Vergaser und Bediisung
e Titel: Ansaugstutzen und Membran
e Markierungen: Steuerzeiten, Kurbelwelle und Mal3e
¢ Kommentare: Kommentar
e Thema: Zindung, Zindungseinstellung und Schwung
e Firma: Prufstandname
D s r=
@@-\ » Computer » Lokaler Datentrager (C:) » Prafstand » Messungen » ~ [+ ||[ Messungen durchsuchen 2|
Organisieren ¥ (%] Open + Drucken E-Mail Brennen Neuer Ordner B 0 @
1™ Computer “  Name - Kategorien Markierungen Kommentare T
&, Lokaler Datentrager (C) LB
"B AdeCloner s 2014.01.06 Grobe aller Spalten anpassen
2014 0319
Benutzer 2014.03.20 | |h=me
206146770dff 56048 2014:03:21 Andevungsdatum
FLES 2014 0327 Typ
IFOR 2014 03 28 GroBe
Intel 20140408 Erstelldatum
ogs 20140416 v Autoren
Messungen 2014.00.17 v Kategorien
[T 20140418 v Markierungen
EC::ORXGX 2014.05.06 V| Titel
:I A 2014.05.08 7 =
e e v s
Programme Mau = - Weitere. - e B L T P
e, JMauerbauevaetmav Zebra Nr128 M3XC HD170-ND&0-PI0-NL(5)-LF ohne (22,1 PS) (171 Keihin PWK39 HD170/ND60/PJ0/NL (5)/LF ohne A179/E119/VA30 DRT VW B60/H53/P105/150ccm P
Messungen
2014 01_06
2014 0319 L
| 201403 20 1
L 20140321
2014 0327
201403 28
201404 08
2014 04 16
2014 04 17
2014 0418
20140506
2014 0508
. 2014 0509
. 2014 0611
2014 06 12 .

Treiber elitebook 8530w
Windows
J VS_EXPBSLN_64_deu.CAB
(s DATEN (D)
& DVD-RW-Laufwerk ()

Sl 0 »

Schritt 3: In den Ordneroptionen ,,Fiir Ordner {ibernehmen* klicken dann werden alle Ordner welche den Typ ,,Dokumente*
eingestellt haben mit dieser Einstellung angezeigt. Beim Import muss man das allerdings nochmals machen und einmal mit
gedriickter STRG Taste schliessen damit es gespeichert wird.
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[+ Computer + Lokaler Datentrager () » Prufstand » Messungen + < [ 4] [ Messungen curehsuchen o
Organisieren (] Open ~ Drucken E-Mail Brennen Neuer Ordner
K Computer “ Name : Anderungsdstum  Autoren  Kategorien Merkierungen
&, Lokaler Datentrager (C:)
s Ji 20140106 110620141213
- )i 20140319 190320140810
) Ji 2014 9320 r =) 200220140938
. BL46TROTeS6b4B . Ordneropti
= e 1) 20140321 ineroptioney 710320141205
= on )i 20140327 270320141340
!
B e Ji 20140328 Orneranscht 280320141248
3 )i 2014.04 08 Sie kinnen dis Ansich (2. B. Detas oder Symbole). 090420141214
logs [ de Sie i desen Ordner verwenden, frale Orchner
J. Messungen 120140416 Gases Typs dbemahmen 180420141242
oo Ji 2014 0417 17.042014 0837
- 1 2014 .04 18 Fir Grcner bemehmen 180420141414
). PCWORX 6x 15
et 1. 20140506 060520141308
| Perflogs
= ;‘ & 1. 2014.05.08 Ernwetette Einstellingen: 08.05.2014 10:54
) Piiz 1 Dateien und Ordrer -
). Programme RIS . Bei der Engabe in der Listenansicht fabs2s 822
— Ji 2014 06 11 © Automatsch in Suchfeld engeben 13062014 06:26
S )i 2014 0612 © Engegebenss Bement n der Ansicht auswahien 261120141323
2 M - :
1 Programme Mau ] Mauerbauer Dictmar Zebra Nel | Dateigrébeirfomnationen in Ordnertips anzeigen [17.08 420 120620141206 M3XC Keihin PWK39 HDL70/ND60/PXO/NLES)/LF ohne  A179/E118/VA30 DRT VW B60/H53/P105/150ccm
). Prifstand Dateiymbol uf Minatuensichien anzeigen
B Messurgen Emeterungen bei bekanrten Datefypen ausblenden
g Freigabe-Assistert venwenden (emgfohlen)
)i 20140106 Geschitide Systemdateien ausblenden (empfahlen)
) 20140319 frmer Ments anzeigen
J 0140320 b [ rmer Syl Wrisrndtton nzsign =
) 20140321
o
). 2014 03 28
L o1t 0408 Usemchmen
)l 20140416
) 2014 0417
)i 2014 04 18
). 20140506
). 2014 05,08
)i 20140509
). 2014 0611
)i 20140612 -
). swsetup
) temp
). Treiber clitebook 8530w
1. Windows
|| V5_EXPBSLN_x64_deu.CAB.
s DATEN (&)
<3 DVD-RW-Laufwerk (E) ~ I m ] »
(36 7 Mauerbauer Dietmar Zebra Nr 128 M3.. Tiel Geh/OriAns/Wiorce/3... Grobe: 248 KB Markierungen: AL79/EL19/VA30 DRT V... Ihaltstatus: Text hinzufigen Thema: PoliniAnalog 25-18°v0... Erstelldatum: 13.06.2014 06:25.
Microsoft Excel Werksheet Autoren: M3XC Anderungsdstum: 12.06.2014 1206 Kategorien: Keibin PWK30 HDLIO/N... Inhalstyp: u hinzufugen

. » Computer » DATEN (D) » Stimwand » Prufstand » Messungen b Sortiert b Mauerbauer Dietmar » PKSOXL2 » Parmaschinken b 2014 06.29 Breite

Organisieren v (%] open ~ Drucken E-Mail Brennen Neuer Ordner - 0l @

: Autoren Kategorien Titel Markierungen Kommentare Thema Firma w
)-PJ0-NL(S)-LF ohne (21,9 PS) (19,2 NM) 12-06-2014 19-57-31 xlsx Feuerzauber Keihin PWK39 HD170/ND6O/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wforce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B6O/HS3/P105/150ccm  ohneAdapter  PoliniAnalog 25-18°vOT Plastik1200g  Didi's Prufstand
)-PJ0-NL(S)-LF chne (22.2 PS) (19,1 NM) 12-06-2014 19-57-59 xlsx Feuerzauber Keihin PWK39 HD170/ND60/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wforce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm  ohne Adapter  PoliniAnalog 25-18°vOT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
)-PI0-NL(5)-LF ohne (21,7 PS) (18,9 NM) 12-06-2014 19-58-30 xlsx Feuerzauber Keihin PWK39 HD170/ND60/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wforce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm  ohne Adapter  PoliniAnalog 25-18°vOT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
IL(5)-LF ohne (21,6 PS) (20,6 NM) 12-06-2014 20-06-28 xlsx Franz Keihin PWK39 HD170/ND6O/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wiorce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 25-18°OT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
IL(5)-LF ohne (21,8 PS) (20,8 NM) 12-06-2014 20-06-56 xlsx Franz Keihin PWK39 HD170/ND6O/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wiorce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 25-18°OT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
IL(5)-LF ohne (21,7 PS) (20,5 NM) 12-06-2014 20-07-25 xlsx Franz Keihin PWK39 HD170/NDG0/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wiorce/38mm  AI75/EL13/VA31 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 25-18*OT Plastik/1200g  Didi's Prafstand
(5)-LF ohne (21,7 PS) (20,9 NIM) 12-06-2014 20-15-2Lxksx S5er Keihin PWK39 HD170/NDGO/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/Orifins/Wiorce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B6O/HS3/PL05/150ccm PoliniAnalog 25-18°vOT Plastik/1200g  Didi's Prufstand
_(5)-LF ohne (21,8 PS) (20,6 NIM) 12-06-2014 20-15-50.xlsx S5er Keihin PWK39 HD170/NDGO/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/Orifins/Wiorce/38mm  A175/ELL3/VASL DRT VW BGO/HS3/PL0S/150ccm PoliniAnalog 25-18°vOT Plastik/1200g  Didi's Prufstand
_(5)-LF ohne (21,6 PS) (20,5 NIM) 12-06-2014 20-16-15.xlsx S5er Keihin PWK39 HD170/ND60/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wforce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 25-18°vOT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
NL(S)-LF ohne (21,6 PS) (22 NM) 12-06-2014 20-22-46.xlsx Bertha Keihin PWK39 HD170/ND60/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wforce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 25-18°vOT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
NL(S)-LF ohne (21,9 PS) (22,3 NM) 12-06-2014 20-23-14xlsx Bertha Keihin PWK39 HD170/ND60/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wiorce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 25-18*OT Plastik/1200g  Didi's Priffstand
NL(S)-LF ohne (22 PS) (22,2 NM) 12-06-2014 20-23-45.xlsx Bertha Keihin PWK39 HD170/ND60/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wiorce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 25-18*OT Plastik/1200g  Didi's Priffstand
10-ND6O-PJ0-NL(S)-LF ohne (227 PS) (21,6 NM) 12-06-2014 20-30-4...  LTH Midrange Curly  Keihin PWK39 HD170/ND60/RJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wforce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW BG0/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 25-18°OT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
10-ND6D-PJ0-NL(S)-LF ohne (22,6 PS) (20,9 NM) 12-06-2014 20-31-2..  LTH Midrange Curly  Keihin PWK39 HD170/ND60/RJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wforce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 25-18°OT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
10-NDEO-PJ0-NL(S)-LF ohne (22,2 PS) (20,4 NM) 12-06-2014 20-31-5..  LTH Midrange Curly  Keihin PWK39 HD170/NDGO/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wiorce/38mm  A175/E113/VA3L DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 25-18°vOT Plastik/1200g  Didi's Prufstand
IL(5)-LF chne (22,4 PS) (20,2 NIM) 12-06-2014 20-39-10.xlsx. Marri Keihin PWK39 HD170/NDGO/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/Orifins/Wiorce/38mm  A175/EL13/VA3L DRT VW BGO/HS3/PL05/150ccm PoliniAnalog 25-18°vOT Plastik/1200g  Didi's Prufstand
IL(5)-LF chne (22,8 PS) (19,0 NM) 12-06-2014 20-39-36.xlsx. Marri Keihin PWK39 HD170/NDEO/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wforce/38mm  A175/ELL3/VA3L DRT VW B60/HS3/PL0S/150ccm PoliniAnalog 25-18°vOT Plastik/1200g  Didi's Prfstand
IL(5)-LF ohne (226 PS) (19,5 NM) 12-06-2014 20-40-04 s Marri Keihin PWK39 HD170/ND60/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wforce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 25-18°vOT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
¥60-PJ0-NL(5)-LF shne (226 PS) (19 NM) 12-06-2014 20-50-29.xlsx Falc 2013 Curly Keihin PWK39 HD170/ND60/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wforce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 25-18°vOT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
¥60-PJ0-NL(5)-LF ohne (226 PS) (18,7 NM) 12-06-2014 20-50-59.xdsx  Fale 2013 Curly Keihin PWK39 HD170/ND60/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wiorce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 25-18*OT Plastik/1200g  Didi's Priffstand
¥60-PJ0-NL(5)-LF ohne (22,2 PS) (18 NM) 12-06-2014 20-51-27 xlsx Falc 2013 Curly Keihin PWK39 HD170/ND60/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wiorce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 25-18*OT Plastik/1200g  Didi's Priffstand
10-NL(S)-LF ohne (21,2 PS) (18,4 NM) 12-06-2014 20-58-53xlsx LTH Race Keihin PWK39 HD170/ND6O/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wiorce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 25-18°OT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
J0-NL(S)-LF ohne (21,6 PS) (18 NM) 12-06-2014 21-00-45.xlsx LTH Race Keihin PWK39 HD170/ND6O/PJO/NL(S)/LF ohne  Geh/OriAns/Wiorce/38mm  A175/E113/VA31 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 25-18°OT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
950-PJ0-NL(2)-LF chne (237 PS) (20,7 NM) 20-06-2014 17-03-33xlsx  LTH Midrange Keihin PWK33 HD142/NDS0/PJO/NL(2)/LF ohne  Zyl/EigenAns/Wiorce/30mm  A179/E110/VA30 DRT VW BG0/HS3/PL05/150ccm PoliniAnalog 28-20°vOT Plastik/1200g  Didi’s Prafstand
950-PJ0-NL(2)-LF chne (243 PS) (21,1 NM) 20-06-2014 17-04-0lxlsx  LTH Midrange Keihin PWK33 HD142/NDS0/PJO/NL(2)/LF ohne  Zyl/EigenAns/Wiorce/30mm  A179/E110/VA30 DRT VW BG0/HS3/PL05/150ccm PoliniAnalog 28-20°vOT Plastik/1200g  Didi’s Prafstand
150-PJ0-NL(2)-LF ohne (246 PS) (21,1 NM) 20-06-2014 17-04-29xlsx  LTH Midrange Keihin PWK33 HD142/NDS0/PJO/NL(2)/LF ohne  Zyl/EigenAns/Worce/30mm  A179/E119/VA30 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 28-20°vOT Plastik/1200g  Didi’s Prifstand
150-PJ0-NL(2)-LF ohne (243 PS) (21,5 NM) 20-06-2014 17-05-03xlsx  LTH Midrange Keihin PWK33 HD142/NDS0/PJO/NL(2)/LF ohne  Zyl/EigenAns/Worce/30mm  A179/E119/VA30 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 28-20°vOT Plastik/1200g  Didi’s Prifstand
12-NDS0-PJ0-NL(2)-LF ohne (243 PS) (219 NM) 20-06-2014 17-11-1..  LTH Midrange Curly  Keihin PWK33 HD142/NDS0/PJO/NL(2)/LF ohne  Zyl/EigenAns/Wforce/30mm  A179/E119/VA30 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 28-20°vOT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
12-NDS0-PJ0-NL(2)-LF ohne (246 PS) (21,7 NM) 29-06-2014 17-11-3...  LTH Midrange Curly  Keihin {3/K33 HD142/NDS0/PJO/NL()/LF ohne  Zyl/EigenAns/Wiorce/30mm  A179/EL19/VA30 DRT VW B60/HS3/P105/150cem PoliniAnalog 28-20°vOT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
12-NDS0-PJ0-NL(2)-LF ohne (24,8 PS) (21,5 NM) 20-06-201417-12-1...  LTH Midrange Curly  Keihin PWK33 HD142/NDS0/PJO/NL(2)/LF ohne  Zyl/EigenAns/Wforce/30mm  A179/E119/VA30 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 28-20°vOT Plastik/1200g  Didi's Priffstand
12-NDS0-PJ0-NL(2)-LF ohne (23,6 PS) (21,1 NM) 20-06-2014 17-12-5...  LTH Midrange Curly  Keihin PWK33 HD142/NDS0/RJ0/NL(2)/LF ohne  Zyl/EigenAns/Wforce/30mm  A178/E119/VA30 DRT VW BG0/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 28-20°vOT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
12-NDS-PJ0-NL(2)-LF ohne (24,4 PS) (21 NM) 20-06-2014 17-13-28....  LTH Midrange Curly  Keihin PWK33 HD142/NDS0/PJ0/NL(2)/LF ohne  Zyl/EigenAns/Wiorce/30mm  A178/E119/VA30 DRT VW BG0/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 28-20°vOT Plastik/1200g  Didi's Prafstand
NL(2)-LF ohne (23,3 PS) (23 NM) 20-06-2014 17-39-19.xlsx Bertha Keihin PWK33 HD142/NDS0/PJO/NL(2)/LF ohne  Zyl/EigenAns/Wiorce/30mm  A179/E110/VA30 DRT VW BG0/HS3/PL05/150ccm PoliniAnalog 28-20°vOT Plastik/1200g  Didi's Prufstand L
NL(2)-LF ohne (23,3 PS) (22,9 NIM) 20-06-2014 17-39-41.dlsx Bertha Keihin PWK33 HD142/NDS0/PJO/NL(2)/LF ohne  Zyl/EigenAns/Wiorce/30mm  A179/E110/VA30 DRT VW BG0/HS3/PL05/150ccm PoliniAnalog 28-20°vOT Plastik/1200g  Didi’s Prafstand
NLE)-LF ohne (23,7 PS) (22,9 NM) 29-06-2014 17-40-02.xlsx Bertha Keihin PWK33 HD142/NDS0/PJO/NL(2)/LF ohne  Zyl/EigenAns/Worce/30mm  A179/E119/VA30 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 28-20°vOT Plastik/1200g  Didi’s Prifstand
NLE)-LF ohne (23,8 PS) (22,9 NM) 29-06-2014 17-40-38 xlsx Bertha Keihin PWK33 HD142/NDS0/PJO/NL(2)/LF ohne  Zyl/EigenAns/Worce/30mm  A179/E119/VA30 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm PoliniAnalog 28-20°vOT Plastik/1200g  Didi’s Prifstand
NLE)-LF ohne (23,3 PS) (22,4 NM) 29-06-2014 18-26-57 xlsx Bertha Keihin PWK33 HD142/NDS0/PJO/NL(2)/LF ohne  Zyl/EigenAns/Wforce/30mm  A179/E119/VA30 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm  3mm Breite m...  PoliniAnalog 28-20vOT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
NLE)-LF ohne (239 PS) (22,6 NM) 29-06-2014 18-27-23xlsx Bertha Keihin PWK33 HD142/NDS0/PJO/NL(2)/LF ohne  Zyl/EigenAns/Wforce/30mm  A179/E119/VA30 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm  3mm Breite m...  PoliniAnalog 28-20vOT Plastik/1200g  Didi's Prifstand
NL()-LF ohne (238 PS) (22,7 NM) 20-06-2014 18-27-51 xlsx Bertha Keihin PWK33 HD142/NDS0/PJO/NL(2)/LF ohne  Zyl/EigenAns/Wiorce/30mm  A179/E116/VA30 DRT VW B60/HS3/P105/150ccm  3mm Breite m...  PoliniAnalog 28-20vOT Plastik1200g  Didi's Prifstand .
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Drucken

E-Mail  Brennen  Neuer Ordner

Feuerzauber HD170-ND60-PJ0-NL(S}-LF ohne (21,9 PS) (18,2 NM) 12-06-2014 19-57-31 xlsx

Autoren -

Kategorien

Markierungen

Feuerzauber AIT5/E113/ B60/HS3/P105/150ccm

0
Kommentare  Titel o

ohne Adapter Geh/Oridn:

Feuerzauber HD170-NDGO-PJO-NL(3)-LF ohne (22,2 PS) (19,1 NM) 12-06-2014 19-57-59.xsx Feuerzauber AL75/E113 B60/H53/P105/150cem ohne Adapter Geh/Oridn: ort
Feuerzauber HD170-NDGO-PJO-NL(5)-LF ohne (21,7 PS) (18,9 NM) 12-06-2014 19-58-30.xsx Feuerzauber B60/H53/P105/150ccm ohne Adapter
Franz HD170-NDG0-PI0-NL(S)-LF ehne (21,6 PS) (20,6 NIM) 12-06-2014 20-06-28.xlsx Franz B60/HS53/PL05/150ccm

Franz HD170-ND60-PJ0-NL(S)-LF shne (21,8 PS) (20,8 NIM) 12-06-2014 20-06-56 x5 Franz B60/H53/P105/150ccm

Franz HD170-ND60-PJ0-NL(5)-LF shne {217 PS) (20,5 NM) 12-06-2014 20-07-25xdsx Franz B60/H53/P105/150ccm
SSerHD170-ND60-PJ0-NL(5)-LF ohne (21,7 PS) (20,9 NM) 12-06-2014 20-15-21xlsx SSer B60/HS53/P105/150ccm

5Ser HD170-ND60-PJ0-NL(5)-LF ohne (21,8 PS) (20,6 NM) 12-06-2014 20-15-50.xlsx SSer B60/H53/P105/150ccm

5Ser HD170-ND60-PJ0-NL(5)-LF ohne (21,6 PS) (20,5 NM) 12-06-2014 20-16-15.xlsx SSer AIT5/E113/ B60/H53/P105/150ccm

Bertha HD170-ND60-PJ0-NL(5)-LF ohne (21,6 PS) (22 NM) 12-06-2014 20-22-46.xlsx Bertha AIT5/E113/ B60/H53/P105/150ccm

Bertha HD170-NDG0-PJ0-NL(5)-LF ohne (21,9 PS) (22,3 NM) 12-06-2014 20-23-14 xlsx Bertha B60/H53/P105/150ccm

Bertha HD170-NDG0-PJ0-NL(5)-LF ohne (22 PS) (22,2 NM) 12-06-2014 20-23-45.xdsx Bertha B60/H53/P105/150ccm

B60/H53/P105/150ccm
B60/H53/P105/150ccm
B60/HS53/P105/150ccm
B60/HS53/P105/150ccm
B60/H53/P105/150ccm
B60/HS3/P105/150ccm
B60/HS3/P105/150ccm

LTH Midrange Curly HDL70-NDGO-PI0-NL(S)-LF ohne (22,7 PS) (21,6 NM) 12-06-2014 20-30-46.x15¢
LTH Midrange Curly HDL70-NDG0-PI0-NL(S)-LF ohne (22,6 PS) (20,9 NM) 12-06-2014 20-31-20.x15¢
LTH Midrange Curly HDL70-ND60-PI0-NL(S)-LF ohne (22,2 PS) (20,4 NM) 12-06-2014 20-31-50.xisx
Marri HD170-ND60-PJ0-NL(S)-LF ohne (22,4 PS) (20,2 NM) 12-06-2014 20-39-10.xlsx

Marri HD170-ND60-PJ0-NL(S)-LF ohne (22,8 PS) (19,9 NM) 12-06-2014 20-39-36 xlsx

Marri HD170-ND60-PJ0-NL{S)-LF ohne (22,6 PS) (19,5 NM) 12-06-2014 20-40-04 xlsx

Falc 2013 Curly HD170-ND60-PJO-NL(S)-LF ohne (22,6 PS) (18 NM) 12-06-2014 20-50-29.xlsx

LTH Midrange Curly
LTH Midrange Curly
LTH Midrange Curly

Marri

AI75/E113/
AIT5/E113/
/E113/

Marri
Marri
Falc 2013 Curly

Falc 2013 Curly HD170-ND60-PJ0-NL(5)-LF ohne (22,6 PS) (18,7 NM) 12-06-2014 20-50-53.xlsx Falc 2013 Curly B60/H53/P105/150ccm
Falc 2013 Curly HD170-ND60-PJ0-NL(5)-LF ohne (22,2 P§) (18 NM) 12-06-2014 20-51-27.xlsx Falc 2013 Curly B60/H53/P105/150ccm
LTH Race HD170-NDG0-PIO-NL(5)-LF ohne (21,2 PS) (19.4 NM) 12-06-2014 20-59-53.xlsx LTH Race B60/H53/P105/150ccm
LTHRace HD170-NDG0-PIO-NL(5)-LF ohne (216 PS) (19 NM) 12-06-2014 21-00-45 x5 LTH Race B60/H53/P105/150ccm

B60/HS53/P105/150ccm
B60/HS53/P105/150ccm
B60/HS3/P105/150ccm
B60/HS3/P105/150ccm
B60/H53/P105/150cem
B60/H53/P105/150ccm
B60/HS53/PL05/150ccm

LTH Midrange HD142-NDS0-PJ0-NL(2)-LF ohne (23,7 PS} (20,7 NM) 29-06-2014 17-03-33.xdsx
LTH Midrange HD142-NDS0-PJ0-NL(2)-LF ohne (24,3 PS) (21,1 NM) 29-06-2014 17-04-0Lxdsx
LTH Midrange HD142-NDS0-PJ0-NL(2)-LF ohne (24,6 PS) (21,1 NM) 29-06-2014 17-04-29.xlsx
LTH Midrange HD142-NDS0-PJ0-NL(2)-LF ohne (24,3 PS) (21,5 NM) 29-06-2014 17-05-03.xlsx
LTH Midrange Curly HD142-ND50-PJ0-NL(2)-LF ohne (24,3 PS) (21,9 NM) 20-06-2014 17-11-12.xsx
LTH Midrange Curly HD142-ND30-PJ0-NL(2)-LF ohne (24,6 PS) (21,7 NM) 29-06-2014 17-11-39.xlsx
LTH Midrange Curly HDL42-ND50-PJ0-NL(2)-LF ohne (24,8 PS) (21,5 NM) 29-06-2014 17-12-18.xlsx

LTH Midrange
LTH Midrange
LTH Midrange
LTH Midrange
LTH Midrange Curly
LTH Midrange Curly
LTH Midrange Curly

A179/E119/
/E119/

LTH Midrange Curly HD142-NDS0-PJ0-NL(2)-LF ohne (23,6 PS) (21,1 NM) 29-06-2014 17-12-56.xisx  LTH Midrange Curly B60/H53/P105/150ccm
LTH Midrange Curly HD142-NDS0-PJ0-NL(2)-LF ohne (24,4 PS) (21 NM) 29-06-2014 17-13-28xisx LTH Midrange Curly B60/H53/P105/150ccm
Bertha HD142-ND50-PJ0-NL(2)-LF ohne (23,3 PS) (23 NM) 29-06-2014 17-39-19.xlsx Bertha B60/HS53/P105/150ccm
Bertha HD142-ND50-PJ0-NL(2)-LF ohne (23,3 PS) (22,9 NM) 29-06-2014 17-39-41.xlsx Bertha B60/HS53/P105/150ccm
Bertha HD142-ND50-PJ0-NL(2)-LF ohne (23,7 PS) (22,9 NM) 29-06-2014 17-40-08.xlsx Bertha B60/H53/P105/150ccm
Bertha HD142-ND50-PJ0-NL(2)-LF ohne (23,8 PS) (22,9 NM) 29-06-2014 17-40-38.xlsx Bertha B60/H53/P105/150ccm
Bertha HD142-ND50-PJ0-NL(2)-LF ohne (23,3 PS) (22,4 NM) 29-06-2014 18-26-57 xlsx Bertha B60/H53/P105/150ccm  3mm Breite m...
Bertha HD142-ND50-PJ0-NL(2)-LF ohne (239 PS) (22,6 NM) 29-06-2014 18-27-23.xsx Bertha B60/H53/P105/150ccm  3mm Breite m...
Bertha HD142-ND50-PJ0-NL(2)-LF ohne (23,9 PS) (22.7 NM) 29-06-2014 18-27-51.dsx Bertha V B60/H53/P105/150cem  3mm Breite m...
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Mauerbauer Dietmar Zebra Nr 160 55..
Microsoft Excel Worksheet

M b
Titel: Geh/QriAns/Wrorce/38.. Erstelldstum: 16.09.2014 14:38

Autoren: S5er

GroBe: 251 KB
Anderungsdatum: 12.06.2014 12:09

Markicrungen: AL75/E113/VA3L DRT V... Inhaltstatus: Text hinzufagen
Kategorien: Keihin PWK39 HDI70/N... Inhaltstyp: Text hinzufigen

Thema: PoliniAnalog 25-18°v0..
Kommentare: Kemmentare hinzufigen

Tipps

Es ist ,,nur” eine Excel Datei. Diese als Datensicherung irgendwo abgespeichert kann immer wieder auf
c:\Prufstand zurlick kopiert werden. Man kann also nichts so kaputt machen in der Software das man damit
nicht wieder starten kann. Normalerweise ist der Auslieferungszustand auf c:\Prifstand\Archiv oder auf
d:\Archiv gesichert. Wenn man in der Konfig 6fter was andert kann man die Konfig extra speichern oder
auch gleich die ganze Pruefstand.exe archivieren, um sie spater oder im Fehlerfall wieder herstellen zu
kénnen.

Wenn du willst das dein Windowsfenster z.B. beim Import immer gleich aussieht und gleich grof3 ist dann
schlielle es einmal mit gedrlickter STRG Taste.

Sollte eine Kurve sehr unruhig sein kann das von einem vibrierendem Drehgeber sein (was ohnehin sehr
schlecht ist flir den optischen Sensor im Drehgeber), oder auch von zu wenig Anpressdruck und dadurch
mehr auswirkenden unrunden Reifen. Auch unwuchte Rollen kénnen dafiir verantwortlich sein. Steuerung
und Software sind so konzipiert das es schon runde Kurven sein miiSten wenn keine Vibrationen vorhanden
sind.

Die Steuerung ist unempfindlich was aus und einschalten, an und abstecken betrifft, dennoch sollte fur das
An und Abstecken des Drehgebers die Steuerung Spannungsfrei sein. Achtung: Auch tiber das USB Kabel
wird die Steuerung mit Spannung versorgt — also das auch abstecken.

Fernbedienung
Waéhrend aktivem Messfenster (5.1) oder in der Messansicht bei gedffnetem COM-Port (5.2.37) kann man mit
der Fernbedienung Aktionen einleiten.

Tastenbelegung:
e Abv20170225:
o Taste A
= - START bei gelbem Fenster
o TasteB
= - STOP bei gedffneter Messung
= - COM SCHLIESSEN bei aktivem Com Fenster
o TasteC
= NEUE MESSUNG bei aktivem Com Fenster
= Vorgabedrehzahl erh6hen bei externer Ansteuerung bei gedffnetem Messfenster
o TasteD
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= ENTER bei einer normalen Meldung wihrend dem Messen (z.B. “keine Messwerte
vorhanden”)
= Vorgabedrehzahl verringern bei externer Ansteuerung bei ge6ffnetem Messfenster
Tastenbelegung:
e Abv20170428:

o Taste A
= - START bei aktivem Messfenster im Leerlauf
= - STOP bei aktiver Messung ohne Transfer
= - ABBRUCH bei Ubersetzung Eingabemessung

o TasteB
= - STOP bei gedffneter Messung
= - COM SCHLIESSEN bei aktivem Com Fenster

o TasteC
= NEUE MESSUNG bei aktivem Com Fenster
= Vorgabedrehzahl erhdhen bei externer Ansteuerung bei gedffnetem Messfenster
*  MESSUNG bei Ubersetzung Eingabemessung

o TasteD
= ENTER bei einer normalen Meldung wéhrend dem Messen (z.B. “keine Messwerte

vorhanden”™)

= Vorgabedrehzahl verringern bei externer Ansteuerung bei gedffnetem Messfenster
= UBERNEHMEN bei Ubersetzung Eingabemessung

Standardmassig ist eine Funkfernbedienung dabei. Optional gibt es auch eine Anschlussméglichkeit fur
Kabelfernbedieungen, welche man z.B. direkt auf einen Lenker oder Motorprifstand montieren kann. Es besteht
die Mdglichkeit oben angefiihrte Signale als digitale Eingange zu benutzen (5V Eigenspannung).

Erste Modelle haben eine Funkfernbedienung die man einlernen muss. Dafiir kann man Handsender mit den
Kennzeichnungen 315MHz/4,7m oder 315MHz/x verwenden.

Neuere muss man nicht mehr einlernen. Der Fernbedienungshandsender muss dann mit 315MHz/x
gekennzeichnet sein.

Alle Handsender léschen:

Steuerung ausschalten

Taste auf Fernbedienungsplatine gedrickt halten
Steuerung einschalten

Warten bis Led auf Fernbedienungsplatine leuchtet
Taste auf Fernbedienungsplatine loslassen

Fertig

Handsender einlernen
= Steuerung einschalten
Led auf Fernbedienungsplatine muss leuchten
Taste auf Fernbedienungsplatine
kurz dricken
kurz loslassen
solange driicken bis LED blinkt
Wiahrend dem Blinken Taste A des Handsenders driicken.
Warten bis Blinken der Led auf der Fernbedienungsplatine aus ist
Fertig

204 Messung aus Windows Explorer 6ffnen
Messungen welche mit der Endung .luz angelegt wurden kénnen in der Windowsoberflache direkt in die LUZ
Software geladen werden. Ohne ,,Jmport“ in der Software. Wenn die Software nicht ge6ffnet ist, wird sie
automatisch gestartet
Entweder mittels Doppelklick oder rechte Maustaste — 6ffnen
In der Konfig kann eingestellt werden wie geladen werden soll. (siehe 6.4)
Diese Funktion muss im Betriebssystem Windows vorbereitet sein. Nur wenn die Installation mit dem Setup
Programm von LUZ ab 2020-12-16 durchgefiihrt wurde ist das verfugbar. (siehe 2.4)
Dafur muss einmalig nach der Installation eine Zuweisung erfolgen (daran wird gearbeitet das dies nicht mehr
notwendig ist).

1. Rechte Maustaste auf eine Messdatei mit der Endung .luz
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2. Offnen mit

Nj Genser Wolfgang BGM177 Nr 1033 (19,6 PS) BBTouring Dellorto PHBH30 HD120-MDE0-PIO-ML..  16.02.2017 12:30 LUZ-Datei 21KB

e e [ U T 18.12.2019 12:08 LUZ-Datei 19 KB
I Krol Tics LUZ-Datei 31KB
) Mare Bearbeiten i 30PHBH Rahm 06-11-2021 16... LUZ-Datei 25 KB
7 Mau B Mit Skype teilen 58-ND59-MLK50(2)-LF ohne Fal... LUZ-Datei 20K
“ Maud - PDF24 L(2)-LF ohne A175,5-E126-VA2... LUZ-Datei 17 KB
Road 7-Zip > Adobe Acrobat-D... 17KB
7 same CRC SHA > B kmh) Juz LUZ-Datei 21KB
g Sorti E Mit Microsoft Defender Oberprofen... ZIP-komprimierte... 603 321 KB
" sprint 12 _Ereigabe LUZ-Datei 34KB
= Wem 15 12-12-52.luz LUZ-Datei 21KB
JlWem| o8 WinMege LUZ-Datei 23KB

Vorgangerversionen wiederherstellen

Senden an >

Ausschneiden

3. Immer diese App auswéhlen und LUZPruefstand.bat auswahlen (hier ist das Beispiel mit Windows 10)

190702021 13:19 Ua
. . . I jﬂ'
Wie soll diese Datei ge&ffnet werden? e
. B . Da
Diese App weiterhin verwenden Ao

& Editor Ad
n- U

3 ] ] LU,
Weitere Optionen u

! Suchen Sie nach einer App im Microsoft U
Store -

N u
Adabe Acrobat DC o

" LU
ImgBurn - The Ultimate Image Burner! ll

_u

f U
E Internet Explorer U
C LUZPruefstand.bat e

__.—-—'—'_.-_
Q Immer diese App zum Offnen von .luz-

Dateien verwenden

OK

4. Wenn alles passt werden die Messdateien mit dem LUZ Icon angezeigt und die Messungen werden von
da an mittels Doppelklick direkt in die Software geladen.

M Genser Wolfgang BGM177 Nr 1033 (19,6 PS) BBTouring Dellorto PHEH30 HD120-MDE0-PIO-NL..  16.02.2017 12:30 LUZ-Datei
m‘ Janser Rene Polini Nr222 HD128--LF chne (17,1 PS) (100,%9 kmh) Px Motor.luz 18.12.2019 12:08 LUZ-Datei
M Kroll Test1 Mr119 (26,7 PS) (9196,3 Umin) .luz 02.12.2019 08:20 LUZ-Datei

Z Marco Maren GTR Nr478 PIPF (381 PSI (158 2 krmh) Cuattrini 30PHRH Rahm 06-11-7071 10 02110710 I LI7-Natei
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